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1. Systembeschreibung

1.1 Produkthaftung und Gewahrleistung

Alle Arbeiten an diesem Frequenzumrichter dirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal (Elektrofachkraft oder
elektrotechnisch unterwiesene Person) vorgenommen werden. Bitte beachten Sie die Sicherheitshinweise in die-
ser Anleitung.

Diese Betriebsanleitung richtet sich daher an den Aufzugstechniker, der die Steuerung installiert und in Betrieb
nimmt, sowie an den Steuerungsbauer, der den Frequenzumrichter in den Schaltschrank einbaut und die not-
wendige Verdrahtung vornimmt.

Wir garantieren fur die Fehlerfreiheit des Produktes im Sinne der von uns herausgegebenen Produktinformationen
und dieser Betriebsanleitung. Es wird keine Garantie, juristische Verantwortung, noch irgendeine Haftung fur die
Wirtschaftlichkeit oder fehlerfreie Funktion fiir einen anderen Zweck, als den in Kapitel 1.3 definierten gewahrt.

Garantiebedingung

Auf die Funktion des Gerates gemal dieser Betriebsanleitung wird eine Garantie von 12 Monaten gewahrt.
Voraussetzung fur die kostenlose Instandsetzung sind die nachgewiesene Beachtung der Betriebsanleitung bei
Lagerung, Transport, Installation, Inbetriebnahme und Betrieb.

Es gelten die Allgemeinen Geschéaftsbedingungen der Firma KW Aufzugstechnik GmbH.

1.2 Sicherheitshinweise

Allgemein

Ein Betrieb der Frequenzumrichter-Baureihe Goliath 90 mit entfernten Gehause- und Klemmenabdeckungen ist
unzuldssig, da im Inneren des Gerates spannungsfiihrende, blanke Oberflachen vorhanden sind. Bei Missach-
tung dieser Bestimmung besteht die Gefahr von schweren Personen- und Sachschaden.

Alle Arbeiten an einem Frequenzumrichter dirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.
Dabei sind folgende Sicherheitsvorschriften zu beachten:

DIN VDEO100, DIN VDE 0110, IEC 364, IEC 664.

Personen, die mit der Montage und Inbetriebnahme der Frequenzumrichter-Baureihe Goliath 90, unter Beachtung
der nationalen Unfallverhiitungsvorschriften vertraut sind und entsprechende berufliche Qualifikationen vorweisen
kénnen, sind qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser Bedienungsanleitung.

Verwendungszweck der Umrichter-Baureihe Goliath-90

Die Frequenzumrichter Goliath 90 sind Regelgerate, die fir den Einsatz in Aufzugsanlagen vorgesehen sind.
Andere Einsatzmaglichkeiten sind mit der Firma KW Aufzugstechnik GmbH abzustimmen. Folgende gesetzliche
Vereinbarungen sind beim Einbau und Betrieb zu beachten:

- EG-Richtlinie 89/392/EWG (Maschinenrichtlinie).

- EN60204.

- Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG

- EMV-Richtlinie (89/336/EWG)

- prEN 50178/DIN VDE 0160.

- EN60439-1/DIN VDE 0660 Teil 500

- EN60146/DIN VDE 0558.

Transport und Aufstellung

Der Frequenzumrichter Goliath 90 ist vor unzulassiger Beanspruchung bei Transport und Handhabung zu schiit-
zen. Die BerlUhrung elektronischer Bauelemente und Kontakte ist zu vermeiden.

Der Frequenzumrichter Goliath 90 enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die leicht durch unsachge-
mafRe Behandlung beschadigt werden kénnen. Elektrische Komponenten diirfen nicht mechanisch beschadigt
oder zerstort werden. Nur beim externen Goliath-90 ist es nétig, die unterste Gerateabdeckung zu Anschlusszwe-
cken zu entfernen.

Klemmvorgange an den Klemmleisten durfen nur bei spannungsfreiem Gerat durchgefihrt werden.

Samtliche leitenden Verbindungen fliihren auch nach dem Abschalten der Netzspannung noch Spannung, bis sich
die Kondensatoren entladen haben (ca. 5 Minuten).

Der Frequenzumrichter Goliath 90 weist standardmaRig die Schutzart IP20 auf und darf deshalb nur in abge-
schlossenen elektrischen Betriebsstatten aufgestellt werden.

IP20 kennzeichnet im Wesentlichen ,Schutz gegen Berlihren und Schutz gegen mittelgroRe Fremdkorper, kein
Wasserschutz“. Der Aufstellungsort muss so gewahlt werden, dass fiir die Kiihlung des Umrichters saubere und
trockene Kihlluft zur Verfligung steht.

Grolerer Staubanfall, hohe Konzentration von chemisch aktiven Schadstoffen, Gefahr von Schimmelbildung oder
Eindringen von Schadlingen gefahrden den sicheren Betrieb des Komplettsystems.
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1.3 Wartung

Verschmutzungen am Gehause und Kuhlkérper fihren dazu, dass die Verlustwarme nicht abgefuhrt
werden kann und der Leistungshalbleiter vorzeitig altert. Dies flihrt dazu, dass der Lebenszyklus des
Frequenzumrichters sich verkirzt.

Aussaugen von Fremdkorpern an den Liiftern

Grundsatzlich ist bei jeder Wartung, d.h. mindestens zwei-
mal im Jahr der Luftaustritt auszusaugen. Besteht die Mog-

lichkeit Druckluft zu verwenden, ist diese vorzuziehen.
GOLIATH 20 Das Aussaugen, bzw. Ausblasen erfolgt bei ausgeschalte-
LT tem Gerat friihestens nach 5 Minuten. Bei gré3eren Ver-
e e \_F . schmutzungen die nur sehr schwer zu entfernen sind, liegt
faomppont, il s 1! der Verdacht nahe, dass die Kuhlkdrperrippen vom Schmutz
e i (E ! zugesetzt sind. Gerat bitte ausbauen und falls Kuhlkorperrei-
212-B4i0 nigung nicht moglich ist bitte zur Grundreinigung ins Werk
] einschicken.

Aussaugen von Fremdkorpern am Lufteintritt unten

Grundsatzlich ist bei jeder Wartung, d.h. mindestens zwei-
mal im Jahr der Lufteintritt unten auszusaugen.

Besteht die Mdglichkeit Druckluft zu verwenden, ist diese
vorzuziehen.

Das Aussaugen, bzw. Ausblasen erfolgt bei ausgeschalte-
tem Gerat frUhestens nach 5 Minuten. Bei groReren Ver-
schmutzungen die nur sehr schwer zu entfernen sind, liegt
der Verdacht nahe, dass die Kihlkdrperrippen vom Schmutz
zugesetzt sind. Gerat bitte ausbauen und falls Kihlkérperrei-
nigung nicht moglich ist bitte zur Grundreinigung ins Werk
einschicken.

Aussaugen von Fremdkorpern am Lufteintritt oben

Grundsatzlich ist bei jeder Wartung, d.h. mindestens zwei-
mal im Jahr der Lufteintritt oben auszusaugen.

Besteht die Mdglichkeit Druckluft zu verwenden, ist diese
vorzuziehen.

Das Aussaugen, bzw. Ausblasen erfolgt bei ausgeschalte-
tem Geréat frihestens nach 5 Minuten. Bei gréfieren Ver-
schmutzungen die nur sehr schwer zu entfernen sind, liegt
der Verdacht nahe, dass die Kuhlkérperrippen vom Schmutz
zugesetzt sind. Gerat bitte ausbauen und falls Kuhlkérperrei-
nigung nicht maoglich ist bitte zur Grundreinigung ins Werk
einschicken.

‘| Aussaugen von Fremdkorpern im Gerateinneren

'| Grundsatzlich ist bei jeder Wartung, d.h. mindestens einmal
im Jahr das Gerateinnere auszusaugen. Besteht die Mog-
lichkeit Druckluft zu verwenden, ist diese vorzuziehen.

Das Aussaugen, bzw. Ausblasen erfolgt bei ausgeschalte-
tem Gerat frUhestens nach 5 Minuten.

Halten sie bitte Abstand von den Leiterplatten und Einbau-
teilen wegen auftretender elektrostatischer Entladung. Ver-
schmutzungen auf Leiterplatten kdnnen zu Kurzschlissen
und damit zu Gerateausfallen fuhren.
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1.4 Betriebs- und Montagebedingungen

Elektrische Anschliisse

Arbeiten an Frequenzumrichtern, die unter Spannung stehen, sind zu vermeiden und unzulassig! Da diese Gerate
Kondensatoren enthalten, ist nach dem Abschalten ein Mindestzeitraum von 5 Minuten einzuhalten, bevor Arbei-
ten an den Klemmen vorgenommen werden. Die nationalen UnfallverhGtungsvorschriften (Deutschland: VBG 4)
sind genauestens zu beachten.

Die elektrische Installation ist von Fachpersonal durchzufuhren, unter Beachtung der geltenden Vorschriften:
VDE-Vorschriften Gber Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung. Hinweise fur zur EMV-
gerechten Montage befinden sich im Handbuch des Frequenzumrichters.

Nur durch sachgerechte Montage von Schirmung, Erdung, Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen
ist die Einhaltung der EMV-Gesetzgebung gewahrleistet. Die Einhaltung der Grenzwerte liegt in der Verantwor-
tung des Herstellers der Anlage oder Maschine. Die Umrichter-b

Baureihe Goliath 90 wird serienmafig mit einem Funkentstorfilter der Klasse B ausgeliefert.

Da solche Filter einen hohen Ableitstrom verursachen kénnen (>35 mA) sind sie gemaf VDE 0160 fiir Festan-
schluss vorgesehen und nicht vertraglich mit tblichen Fehlerstromschutzeinrichtungen.

Weiterhin ist die richtige Dimensionierung des Schutzleiters gemal DIN VDE 0160 zu beachten. Bezlglich der
Netzspannung und Absicherung vor Ort an der Aufzugsanlage ist zu Gberprifen, ob die technischen Daten des
Frequenzumrichters laut Typenschild damit Gbereinstimmen. Auch sollte der Kabelquerschnitt der Zuleitung, so-
wie die Dimensionierung der Vorsicherung Uberprift werden.

Netzvoraussetzungen
Die Umrichter-Baureihe Goliath 90 bendtigt keinen Neutralleiter und ist daher fir den 4-Leiter Betrieb geeignet.
Als Netzform ist ein TT Netz, bzw. TT Netz mit geerdetem Neutralleiter nétig.

Betrieb
Aufzugsanlagen, die mit Frequenzumrichter der Baureihe Goliath 90 ausgerustet sind, mussen ggf. mit zusatzli-
chen Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen gemaR den gesetzlichen Bestimmungen (EN81,...) ausgeriistet
werden.
Der Frequenzumrichter darf nur mit geschlossenem Gehausedeckel betrieben werden. Alle externen Komponen-
ten des Umrichter-Systems, wie Bremswiderstand und Eingangsfilter, miissen mechanisch korrekt befestigt sein.
Nach dem Trennen des Frequenzumrichters von der Versorgungsspannung dirfen spannungsflihrende Gerate-
teile und Leistungsanschliisse wegen aufgeladener Kondensatoren nicht sofort beriihrt werden.
Die Mindestverweildauer betragt 5 Minuten. Die Hinweisschilder auf dem Gehausedeckel des Frequenzumrich-
ters sind zu beachten.
- Durch das Umrichter-Konzept ist sichergestellt, dass bei Stdrungen im Umrichter sofort die Erregung der
Relais READY, BREMSE und FAHRT unterbrochen wird, auch wenn der Aufzug nicht gehalten hat. Dadurch
ist gewahrleistet, dass auch bei Stérungen die mechanische Bremse einfallen kann.
- Bei Stérungen der Steuerung bzw. Wegfall des Richtungssignals werden die Leistungsendstufen sofort
stromlos geschaltet und durch Abfall des Signals BREMSE wird die mechanische Bremse deaktiviert. Unab-
hangig davon ist sichergestellt, dass spatestens 0,5 s nach Abfallen des Relais READY die Stromversorgung
des Leistungsteils abgeschaltet wird, so dass die Motorwicklungen stromlos werden.
- Bei Impulsgeberausfall oder Drehzahlabweichung >10% (Soll-Ist-Differenz) veranlasst der Frequenzumrich-
ter ein Anhalten des Fahrkorbes.
- Bei Uberhohter Kuhlkdrpertemperatur schaltet die Schutzschaltung den Umrichter ab.
- Der Frequenzumrichter GOLIATH-90 begrenzt den Anlaufstrom auf Max. 1,7fachen Nennstrom des An-
triebs.
- Bei Aufzugsanlagen sind 240 Fahrten pro Stunde méglich. Die Umgebungstemperatur sollte kleiner sein als
45 °C. Sollten im Schaltschrank héhere Temperaturen erreicht werden, ist eine Klimatisierung des Schalt-
schrankes vorzusehen.
- Der Frequenzumrichter GOLIATH-90 ist fir eine senkechte Montage im Schaltschrank vorgesehen. Fur
ungehinderte Kuhlluftzufuhr- und austritt ist zu sorgen. Dazu sind ober- und unterhalb des Gerates mindes-
tens jeweils 100 mm Freiraum vorzusehen.
- Bei Umbauten von Aufzugsanlagen, bei denen die alte Antriebseinheit bestehen bleibt, sind zwei Punkte zu
beachten:
Die Isolationsklasse der Altmaschine muss ausreichend fiir den Frequenzumrichterbetrieb sein. Im Zweifel sollte
eine Ausgangsdrossel zum Einbau kommen.
Alte Maschinen haben eine wesentlich gréRere bewegte Masse und einen schlechteren Cos Phi als neue An-
triebseinheiten. Der 1,7-fache Anlaufstrom ist daher oft zu gering. Im Zweifel einen Umrichter mit gréRerer Leis-
tungsreserve vorsehen.

GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 8
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1.5 EMV-Bescheinigung

SERVICEFORCT, COM

EMV P rl"jfbericht SELWHES FON CAIRTR AT A E0Ms RHE ALETORMAT SN BNCINE PRI
Service Center
ServiceFerce.Com GmbH Priifbericht-Nr.: 042_11E
Kleyerstr. 82 Datum: 02.03.2011
60326 Frankfurt am Main Projeki-Nr.; 505000300
Auftraggeber: KW Aufzugstechnik GmbH

Ansprechpartner:  Stefan Muller Telefon: +45(0)6021-62048-4

Adresse: Zimmermihlenweg 69 Fax: +49(0)6021-62048-5

61440 Oberursel E-Mail:  mueller@kw-aufzugstechnik.de

Priiflabor: ServiceForce.Com GmbH

Ansprechpartner:  Ulrich Pohle Telefon: +49 {0)69-365090-3282

Adresse: Kleyerstr. 92 Fax: +4% (0)68-365090-5511

60326 Frankfurt am Main E-Mail:  Ulrich.Pohle@serviceforce-com.de

Priifort:
(falls nicht mit der Adresse
des Labors identisch)

Priifling: Frequenzumrichter Gaoliath 86
Seriennummer: 2011-5526
Beschreibung: Bei dem Prifling handelt es sich um einen Frequenzumrichter mit

vorgeschaltetem Filter

Aufgabenstellung: Durchfithrung der Priifung nach EN12015:2005 und
EN12016:2008

Ergebnis: Der o. g. Prisfling hat die durchgefiihrien Tests bestanden.

Bearbeiter: Wolfgang Hilber Freigabe:  Ulrich Pohle

Datum: 13.04.2011 Datum: 13.04.2011

Unterschrift U,ria’[erschrift
Alle Ergebnisse dieses Prufberichtes beziehen sich auf den Prufgegenstand. Jegliche Abwandlung des Seijte 2,34

Priifgegenstands fithrt zur Ungultigkeit des Testberichts. Die hier dargestellte Information ist Eigentum der
ServiceForce. Com GmbH und es besteht keine Haftung tber irtimer und Auslassungen.

GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 9
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Betriebsanleitung Goliath-90

EMV Priifbericht

Service Center
ServiceForce.Com GmbH
Kleyerstr. 92

60326 Frankfurt am Main

SERVICEFORCZ.COM

SERVICES FOR COMMUNICATIONS AND AUTOMATION ENGINEERING

Priifbericht-Nr.: 042_11E
Datum: 02.03.2011
Projekt-Nr.: 505000300

Norm

EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
EN
ISO
ISO
I1ISO
ISO

O00000000000000=O0000000000 0O

61000-3-2
61000-3-3
61000-3-12
61000-4-2
61000-4-3
61000-4-4
61000-4-5
61000-4-6
61000-4-8
61000-4-11
61000-4-14
61000-6-1
61000-6-2
61000-6-3
61000-6-4
61010-1
61326-1
61800-3
61800-5-1:
60730-1
55011
55014-1
55016-1-2
55022
55024
55025
50155
7637-2
7637-3
11452-4
10605

Ausgabe

2006-10
2009-06
2005-09
2009-12
2008-06
2005-07
2007-06
2008-04

2005-02

2006-10

2007-11

Alle Ergebnisse dieses Priifberichtes beziehen sich auf den Prifgegenstand. Jegliche Abwandlung des

Prifgegenstands fiihrt zur Ungiiltigkeit des Testberichts. Die hier dargestellte Information ist Eigentum der

ServiceForce.Com GmbH und es besteht keine Haftung Uber Irrtimer und Auslassungen.

GOLIATH-90-V132-D
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Betriebsanleitung Goliath-90

1.6 Frequenzumrichter GOLIATH-90 — Intern fiir den Schaltschrankeinbau

GOLIATH-90 INTERN 12 — 32A

Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter fir synchrone
und asynchrone Antriebe mit einer Bandbreite von 12A bis 32A
Nennstrom.

Der Frequenzumrichter ist fur die Schaltschrankmontage vorgese-
hen. Die Regelung wird ohne Hauptschitze und Motorschutze be-
trieben, d.h. ,schiitzlos®. Die Uberwachungseingénge fiir die Brem-
selementeliberwachung sind nach EN81-1/2-A3 zertifiziert sein.
Das Metallgehause erfillt den EN 55011 Level B (Storfestigkeit und
Stéraussendung ).

GOLIATH-90 INTERN 42 — 52A

Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter fir synchrone
und asynchrone Antriebe mit einer Bandbreite von

42A bis 52A Nennstrom, bei 1,7- fachen Uberlastfaktor.

Fir die Fangbefreiung steht der 2,0- fache Nennstrom zur Verfu-
gung.

Der Frequenzumrichter ist fur die Schaltschrankmontage vorgese-
hen. Die Regelung wird ohne Hauptschitze und Motorschitze be-
trieben, d.h. ,schitzlos®.

Das Metallgehause erfullt den EN 55011 Level B (Storfestigkeit
und Stéraussendung). Die Taktfrequenz betragt im motorischen-,
wie auch im generatorischen Betrieb gerdauschlose 16 kHz.

GOLIATH-90 INTERN 62 — 82A

Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter flir asynchrone
uns synchrone Antriebe. Die Bandbreite erstreckt sich von 62A bis
82A Nennstrom, bei 1,7- fachen Uberlastfaktor.

Der Frequenzumrichter ist fur die Schaltschrankmontage vorgese-
hen. Die Regelung wird ohne Hauptschitze und Motorschutze be-
trieben, d.h. ,schitzlos”.

Das Metallgehause erfillt den EN 55011 Level B (Storfestigkeit
und Stéraussendung).

Die Regelung beinhaltet die Anschlussmdglichkeit fir eine Rick-
speiseeinheit.

”Hlllll

e e
M|

il |
HiE 1L

GOLIATH-90 INTERN 102 — 142A

Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter flr asynchrone
uns synchrone Antriebe.

Die Bandbreite erstreckt sich von 62A bis 82A Nennstrom, bei 1,7-
fachen Uberlastfaktor.

Der Frequenzumrichter ist fur die Schaltschrankmontage vorgese-
hen. Die Regelung wird ohne Hauptschitze und Motorschutze be-
trieben, d.h. ,schitzlos”.

Das Metallgehause erfillt den EN 55011 Level B (Storfestigkeit
und Stéraussendung).

Die Regelung beinhaltet die Anschlussmdglichkeit fir eine Rick-
speiseeinheit. Die Taktfrequenz betragt im motorischen, wie auch
im generatorischen Betrieb gerauschlose 16 kHz. Gerate mit ei-
nem Nennstrom bis 152A sind auf Anfrage lieferbar.

GOLIATH-90-V132-D
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1.7 Frequenzumrichter GOLIATH-90 — Extern fiir den Maschinenraum und Aufzugsschacht

GOLIATH-90 EXTERN 12 — 32A

Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter fir asyn-
chrone uns synchrone Antriebe fur die externe Montage. Die
Bandbreite erstreckt sich von 12A bis 32A Nennstrom, bei
1,7- fachen Uberlastfaktor.

Alle elektrischen Daten entsprechen denen der internen Bau-
reihe. Die Regelung wird ,schitzlos betrieben. Die Bremsan-
steuerung erfolgt mit einer ,Silent* Bremsansteuerung.
Samtliche Leitungen, wie Netzzuleitung, Motor- & Brems-
chopperkabel, Sollwert- & Ansteuerleitung sind fertig konfek-
tioniert im Lieferumfang enthalten.

GOLIATH-90 EXTERN 42 — 52A

Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter fir asyn-
chrone uns synchrone Antriebe fir die externe Montage. Die
Bandbreite erstreckt sich von 42A bis 52A Nennstrom, bei
1,7- fachen Uberlastfaktor.

Alle elektrischen Daten entsprechen denen der internen Bau-
reihe. Die Regelung wird ,schitzlos“ betrieben. Die Bremsan-
steuerung erfolgt mit einer ,Silent* Bremsansteuerung.
Samtliche Leitungen, wie Netzzuleitung, Motor- & Brems-
chopperkabel, Sollwert- & Ansteuerleitung sind fertig konfek-
tioniert im Lieferumfang enthalten.

GOLIATH-90 EXTERN 62 — 82A

Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter flr asyn-

chrone uns synchrone Antriebe fir die externe Montage. Die

Bandbreite erstreckt sich von 62A bis 82A Nennstrom, bei

1,7- fachen Uberlastfaktor.

Alle elektrischen Daten entsprechen denen der internen Bau-

reihe. Die Regelung wird ,schitzlos® betrieben. Die Bremsan-

steuerung erfolgt mit einer ,Silent* Bremsansteuerung.

‘ Samtliche Leitungen, wie Netzzuleitung, Motor- & Brems-

e — chopperkabel, Sollwert- & Ansteuerleitung sind fertig konfek-
i : i . tioniert im Lieferumfang enthalten.

GOLIATH-90 EXTERN 102 — 142A

Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter flr asyn-
chrone uns synchrone Antriebe fur die externe Montage. Die
Bandbreite erstreckt sich von 102A bis 142A Nennstrom, bei
1,7- fachen Uberlastfaktor.

Alle elektrischen Daten entsprechen denen der internen Bau-
reihe. Die Regelung wird ,schitzlos® betrieben. Die Bremsan-
steuerung erfolgt mit einer ,Silent* Bremsansteuerung.
Samtliche Leitungen, wie Netzzuleitung, Motor- & Brems-
chopperkabel, Sollwert- & Ansteuerleitung sind fertig konfek-
tioniert im Lieferumfang enthalten.

GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 12
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Betriebsanleitung Goliath-90
1.8 Unterstitzte Motoren, Winden und Aggregate

Asynchrone Schnecken- und
Planetgetriebe, Asynchrone
Hochpol-Gearless

Alberto Sassi
ThyssenKrupp

ZIEHL-ABEGG
Cobianci
Montanari
Akar

SICOR

Wittur

Kasper

SLC

Geko, Leo, Modi, Toro, MF48... Alle

TW 45, 63, 130, 160, 191, 263,..
DAF 330

ZZ, ZAF xxx

Alle

M xxx

Alle

Alle

Alle

Alle

Alle

Synchrone / Asynchrone Pla-
netgetriebe mit Resolver

ALPHA Wittenstein

ZF Getriebe Friedrichshafen

ECD 100 / 200 /300 /300a
EPM 100 /300 /500
EPD 100 /300 / 500

Klose
ynchrone Gearless-Antriebe Alberto Sassi G100, G180, G200, G300, G400, G500
mit Absolutwertgebern CEGI MiniACT 70-100-130-170-200-240
MicroACT 210
MP maGO-75-100-125-150-175-200
maGO0-225-250-275
ThyssenKrupp DAF 210/ 270/ PCM 125-145-170
PMS 400/ SB150M
SC 300/ SC 400/ SC 500
SAD WSG 06-07-08-18-19, S1..S3.x,
W1..W3 -W8
WITTUR WSG-LF-MF-RF-SF-S3-TR-TO
Prisma Serie C, Serie F
Dynatech Tornado D60, D80,... D360
Blocher GA 41/ GA 42/ GA 52
SwissTraction Z244 | 2246 | Z3xx /...
Montanari MCG 150 MDG 150 / MG 250-340
MGV25ML / MCB200 ( MDD
Xinda Diana —SAE, Il..IV, WYJ-250-SAA
Schindler SGL 930
KONE NMX07 NMX11 MX05-06-10-18-20
GMX1
Loher SVM 250.04 / SG07.3
SICOR SG22145BF
ZIEHL-ABEGG ZETASYN SM-700 / 850 / 860
ZETATOP SM 250-225-200-180-160-
132
ZAtopx BD132
ZETAdisc SL506- 510
Polumschaltbare Drehstrom- Astor
Asynchronmotoren, die unge- Bruncken
regelt oder mit Thyristorreg- MAN
lern verwendet wurden. Stahl
Haushahn
Schindler
OTIS
Bauer
Hammelsbeck
Kasper
Loher
Kaiser
GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 13
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1.9 Energieeinsparung im Standby-Betrieb und Zwischenkreiskopplung

Die Frequenzumrichter der Baureihe Goliath-90, wie auch die Vorgangerbaureihe Goliath-60 besitzen keine Mo-
torschiitze, sondern Netzschiitze. Das bedeutet, dass im Standby-Betrieb der Frequenzumrichter vom Einspei-
senetz getrennt ist, und nur Uiber eine Sparschaltung versorgt wird.

Energieklasse A Ablauf des Energiemanagement

Niederer Energieverbrauch

; «Q

STUFE S0: STAND-BY-LEISTUNG 20 W
NACH FAHRT-ENDE

STUFE S1: STAND-BY-LEISTUNG 15,8 W

SCHLAF-MODUS ZEITGESTEUERT
STUFE S2: STAND-BY-LEISTUNG ow
TIEFSCHLAF-MODUS ZEITGESTEUERT

Hoher Energieverbrauch

Nutzungskategorie 1 2 3 4 5

Gewichtung SO 10 | 2 % 5 0% 7% | 10%
Gewichtung S1 240 | 33% 60 % 73% | 85%
Gewichtung S2 75% | 650 35 0% 200 | 50

Anhand der Nutzungskategorie ergeben sich fir die Stillstandleistung folgende Beispielsrechnungen:
PStillstand (Kategorie 1) = 0,01 *21 W + 0,24 *15W +0,75*0W = 3,81 W

PStillstand (Kategorie 5) = 0,10 *21 W + 0,85* 15W +0,05*0W = 14,85 W

4 W Fund Total =
160.00 T y 7 ¥ —————————— Datenblock ———
MHame =% Fund &/01 “af Fund BAL2
i D aturn =23.03.2009 23.03.2003
i ' ] : ! i Uhrzeit =16:49:17 16:43:17
140,00 e et i ¢ | -Skala = 2 mw D 10 WD
i : H ‘ i ' bei 50% = -4.00 s 20,00 wf
| ! oH »-Skala = 30 s/Div 30 =/Div
: i < bei 0% = 00:01:20 00:01:30
120.00 {th & W =-Grole =286 [377) 286 [377]
ll M axirmum = 1.13 mw/ 3314w
] : Minimurm = -9.57 mw’ 0.00 "/
§ H Marne ="' Fund CALS W Fund Taotal
10000 o T Datum = 23.03.2009 23.03.2009 |
H i Uhrzeit =16:49:17 16:49:17
: | Y-Skala = 10 wWw/Diw 20 WeDiv
: " bei B0 = 5000w/ 80,00
80.00% - =Skala = 30  s/Div 20 s/Div
= bei 0% =00:01:30 00:01:30
=-Groke =286 [377] 286 [377)
5000 Mamimum = F2.32%/ 104,80 W
= el it SRy et N OOV Minirumn = 36,871 W 36,80 W
Cursorwerte ————————
=1 0T 00:02:42 [23.03.2003 16:51:59)
4000 gt e = 2 OT 00:05:05 [23.03.2003 16:54:22]
i - dx: aT 00:02:23
v 37.E5W
v 2 58,68 W
20.00 dy 2113w
0.00
00:01:20 30 =/Div
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Das Wirkleistungsdiagramm zeigt eine Aufzugssteuerung Typ KW DAVID-606 und einen Frequenzumrichter Go-
liath-90. Die Wirkleistung des Gesamtsystems im Stand-By betragt ca. 59 W. Nach Abschaltung des Frequenzu-

mrichters betragt die Stillstandleistung nur noch ca. 39 W!

Prinzipschaltbild - Energiemanagement
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Bei Aufzugsgruppen besteht die Mdglichkeit, die Zwischenkreise der Frequenzumrichter zu koppeln. Bei einer
Zweier-Aufzugsgruppe arbeitet eine Anlage die Rufe in Abwartsrichtung, die andere in Aufwartsrichtung ab. Die
Anlage die aufwarts fahrt, befindet sich im generatorischen Betrieb, d.h. es muss keine Energie aufgewendet
werden, stattdessen wird die erzeugte Energie tiber die Zwischenkreisverbindung dem anderen Frequenzumrich-
ter zur Verfligung gestellt.
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Die energetische Bilanz ist glnstiger bei der Zwischenkreiskopplung, als bei der Verwendung von separaten
Ruckspeiseeinheiten fir jeden Frequenzumrichter. Bei der Kopplung von gréferen Aufzugsgruppen kann es je-
doch von Vorteil sein, eine Rickspeiseeinheit mit in die Zwischenkreiskopplung einzubinden.
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1.10 Baumusterprufbescheiniqung - Schutzloser Betrieb mit GOLIATH-90

1.10.1 EU-Konformitatserklarung fir Sicherheitsbauteile

Hersteller: KW Aufzugstechnik GmbH

Zimmersmuhlenweg 69

61440 Oberursel
Autorisierte Person: Dipl.-Ing. (TU) Hans-Werner Walbert - Geschéaftsfuhrer
Gerat / Typ: Sicherheitsschaltung GOLIATH-90

Verwendungszweck: Funktion ,Sichere Ausgangssperre — SAS* fir Frequenzumrichter GOLIATH90
von KW-Aufzugstechnik mit externer Steuerungsplatine ,SAS16-102 zur
Verwendung als Aufzugsantrieb ohne Fahrschiitze

Produktion / Serien- 2024-25400 bis 2024-26600

nummer

Baujahr: 2024

Rechtsgrundlage: Aufzugsrichtlinie 2014/33/EU
Normen : DIN EN 81-1: 1998+A3:2009

DIN EN 81-2: 1998+A3:2009

DIN EN 81-20: 2014-11

DIN EN 81-50: 2015-02

Sicherheitsregeln fir die Konstruktion und den Einbau von Aufziigen- Aufziige
fur den Personen- und Gltertransport.

Benannte Stelle der Liftinstituut B.V.

EU-Baumusterpriifung | Buikslotermeerplein 381

1025 XE Amsterdam, Netherlands

NB no.: 0400

Nr. der EU-Baumuster- | NL16-400-1002-170-03 rev.1

Priifbescheinigung:
Benannte Stelle der Liftinstituut B.V.

Zufalltests (Annex Xl) | Buikslotermeerplein 381

1025 XE Amsterdam, Netherlands
NB no.: 0400

Hiermit erklaren wir, dass die oben erwahnte Baugruppe GOLIATH-90 aufgrund ihrer Konzipierung und Bauart,
sowie in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung den allgemeinen Schutzanforderungen der EU-
Aufzugsrichtlinie 2014/33/EU entspricht. Die Betriebsanleitung liegt den Geraten bei. Die Sicherheitshinweise
sind vor Einsatz des Geréates genau zu lesen. Durch nicht mit uns abgestimmte Anderungen verliert diese Erkla-
rung ihre Gultigkeit.

Oberursel, den 02.01.2024

Gt~

Hans-Werner Walbert
Geschéftsflhrer

GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 18
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1.10.2 Prufbescheinigung Liftinstitut

instituut
EU-BAUMUSTERPRUFBESCHEINIGUNG

Ausgestellt vom Liftinstituut B.V.
Identifizierungshummer benannte Stelle 0400,
berechtigt durch Verfugung Nr. 2018-0000125182

Bescheinigungs-Nr. : NL16-400-1002-170-03 Nummer der 1
Fassung:

Beschreibung des . Frequenzumrichter zur Verwendung als Aufzugsantrieb ohne

Erzeugnisses Fahrschitze

Handelsmarke ;KW Aufzugstechnik

Typ . SAS16 + GOLIATH-90

Name und Anschrift des : KW-Aufzugstechnik GmbH

Herstellers und Zimmersmilhlenweg 69

Bescheinigungsinhabers 61440 Oberursel, Deutschland

Bescheinigung ausgestellt . Aufzugsrichtlinie 2014/33/EU

aufgrund der folgenden

Anforderungen

Bescheinigung basiert . EN81-20:2020, Klausel 5.9.2.5.4 ¢), 5.11.2.3 und

auf folgenden Normen EN 81-50:2020, Klausel 5.6 und 5.15

(EN 81-1:1998+A3:2009, Klausel 12.7, 14.1.2.3, Anhang H und F .6)
(EN 81-2:1998+A3:2010, Klausel 12.4.1, 14.1.2.3, Anhang H und F .6)

Priflabor . Sebert Trillingstechniek B.V., Weg en Land 18,
2661 DB, Bergschenhoek, The Netherlands
Datum und Nummer des 1 29-09-2016; Bericht M16.001-P16.001 Liftinstituut
Laborberichts
Datum der EU- > Juni— Oktober 2016
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ergdnzenden Bemerkungen.
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Bericht zur EU-Baumusterprifung
Zugehdoriger Bericht zur EU- : NL16-400-1002-170-03
Baumusterprufbescheinigung Nummer
Ausstellungsdatum der © 25-10-2016
Criginalbescheinigung
Erzeugnis . Sicherheitsteil
Nummer der Fassung / Datum :1/25-10-2021
Anforderungen . Aufzugsrichtlinie 2014/33/EU; Normen,;

EN 81-20:2020, Klausel 5.9.2.5.4¢), 5.11.2.3
und EN 81-50:2020, Klausel 5.6 und 5.15

EN 81-1:1998+A3:2009, Klausel 12.7, 14.1.2.3,
Anhang H und F.6; und EN 81-2:1998+A3:2010,
Klausel 12.4.1, 14.1.2.3, Anhang H und F.6;

Projekt Nummer . P210425

|1.  Allgemeine Anforderungen

Beschreibung des Erzeugnisses : Frequenzumrichter zur Verwendung als
Aufzugsantrieb ohne Fahrschiitze

Handelsmarke . KW Aufzugstechnik

Typ . SA816+GOLIATH-90

Name und Anschrift des Herstellers KW-Aufzugstechnik GmbH

Zimmersmihlenweg 69
61440 Oberursel, Deutschland

Labor . Sebert Trillingstechniek B.V., Weg en Land 18,
2661 DB, Bergschenhoek, The Netherlands
Datum der Prifung . Original; Juni — Oktober 2016;
Rev.1; Oktober 2021
Prifung durchgefiihrt von . P.J. Schaareman
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|2.  Beschreibung der Aufzugskomponente

Um den Stand der Technik fur Haltegenauigkeit fur Aufziige zu bieten, werden mehr und
mehr Frequenzumrichter eingesetzt. Heute stellen Antriebshersteller Frequenzumrichter
mit sicherer Abschaltfunktion (STO) bereit. Dies bedeutet im Grunde, dass der
Sicherheitskreis des Aufzugs direkt die Drehmomentfreigabe zum Antrieb steuert, wenn
das Drehmoment zum Motor erlaubt ist. Fahrschiitze sind nicht mehr erforderlich.

Um dies zu erreichen, muss der Antriebshersteller einem Verfahren folgen, um
nachzuweisen, dass die Sicherheit und Zuverlassigkeit dieser Funktion dem aktuellen
Stand der Technik entspricht.

Mit Hilfe der SAS-Funktion (Sichere Ausgangs-Sperre) fur Frequenzumrichter der Serie
GOLIATH-90 kann dieser in Aufzugsanwendungen ohne Fahrschiitze eingesetzt werden.
Das Gerét kann Synchron- und Asynchronmotoren mit Nennstrom von 12 Ampere bis
162 Ampere antreiben. Die SAS Funktion unterbricht die Ansteuerung der Halbleiter, die
den Frequenzgenerator fur die Wechselstromversorgung des Motors steuern. Die
Energie zur Versorgung der IGBTs wird durch den Sicherheitskreis des Aufzugs
bereitgestellt. Dies ermoéglicht einen inhdrenten sicheren Stromkreis; Wenn der
Sicherheitskreis des Aufzugs gedffnet ist, kénnen die IGBTs nicht mehr mit Strom
versorgt werden.

Die Sicherheitsschaltung SAS16-102 ersetzt die Fahrschiitze am Ende des
Sicherheitskreises. Der Sicherheitskreis versorgt die Primarwicklung des Transformators
TR4 (J1a, J1b). Die Sekundarwicklung versorgt mit 400VAC die Ansteuerstufen der
IGBTs im Frequenzumrichter (J3a, J3b). Da die galvanisch getrennte Ansteuerstufe des
Wechselrichters an den Klemmen LSAS1 und LSAS2 eine Wechselspannung von
400VAC hendtigt, um die Treiberstufen der IGBTs anzusteuern, ist gewahrleistet, dass
die Spannungsversorgung zur Gateansteuerung der IGBT's T1/T2/T3 des
Wechselrichters abgeschaltet ist und T1/T2/T3 nicht angesteuert werden kénnen wenn
der Sicherheitskreis unterbrochen ist. Somit kann kein Drehmoment erzeugender fiir den
Motor erzeugt werden.

Die Eingange des Antriebs werden Uberwacht, um zu Uberprifen, ob die Energie im
Stillstand des Aufzugs entfernt wird. Auf der Sicherheitsplatine SAS16 ist ein
Uberwachungsausgang flr die Aufzugssteuerung vorhanden.

Siehe Anhang 1b fur ein Schema der Regelung SAS16 und GOLIATH-80 STO.

Ein Beispiel vom Grundaufbau sind in Anhang 1 aufgefiihrt.
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Technische Details i :i KW Aufzugstechnik, SAS16 + GOLIATH-20
Leiterplatten
Sicherheitskreis (1 SAS16-102 (72x76mm)
GOLIATHS0 12/22/32A ! GOLIATH90_ANS32M_SAS_02c¢ (146x300mm)
GOLIATHS0 42/52A || GOLIATHO0_ANSS52M_SAS_01a (255x248mm)
GOLIATHS0 62/102/162A GOLIATH90_ANS400M_SAS_01b (100x298mm)
Temperatur | +0...+45°C
Hdhe ;| Bis 2000 m Uber dem Meeresspiegel
Schutzant 11P20

Flr weitere technische Daten sieche Handbuch GOLIATH-90

3. Untersuchungen und Tests

Das Ende des Sicherheitskreises ist mit der Sicherheitsplatine SAS 16 verbunden. Auf
der SAS16-Platine ist ein Relais vorhanden, das den Zustand des Sicherheitskreises
Uberwacht.

Der Sicherheitskreis des Aufzugs ist mit dem Anschluss J1a und J1b der SAS16-Platine
verbunden. Die maximale Spannung betragt 230VAC.

Der Sicherheitskreis (Sekundéarausgang) des Aufzugs wird mit den Steckverbindern J3a
und J3b der SAS16-Platine verbunden. Die maximale Spannung betréagt 400VAC.

Der Sicherheitskreis (Sekundarausgang) des Lifts wird mit den Steckverbindern LS1 und
LS2 der Leistungsplatine des GOLIATH-90 verbunden. Die maximale Spannung betragt
400VAC.

Andere Steuerkreise auf der Platine im Zusammenhang mit der STO-Funktionalitat sind
auf der Platine mit einer maximalen Spannung von 15VDC.

Nach Anhang H der EN 81-1 + A3 (Par 3.1 und 3.6) bzw. EN 81-50 Klausel 5.15 miissen
Kriech- und Luftstrecken den Anforderungen der EN-IEC 60664-1 erflllen unter
Bericksichtigung von:

- Verschmutzungsgrad 3

- Werkstoffgruppe llI

- Inhomogenen elektrischen Feldes

- Uberspannungskategorie 1|

- gedruckte Verdrahtung Kolumne nicht benutzt.
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Bei 400 VAC miissen diese Abstande 6,3 mm fir Kriechstrecken und 5,5 mm far
Luftstrecken sein.

Bei 230 VAC miissen diese Abstande 4.0 mm fir Kriechstrecken und 3.0 mm far
Luftstrecken sein.

Bei 15 VDC miissen diese Abstadnde 1.1 mm fiir Kriechstrecken und 0.8 mm fir
Luftstrecken sein.

Die Prifung enthielt eine Uberpriifung, ob die Konformitét mit der Aufzugrichtlinie
2014/33/EU eingehalten wurde, sofern maglich auf der Grundlage der harmonisierten
Produktnormen EN 8§1-20:2020 und EN 81-50:2020.

Zuséatzlich wurden fir bestehende Aufzugsanwendungen auch die Normen EN 81-1/2+A3
gepruft.

Probleme, die nicht erfasst sind oder diesen Normen nicht entsprechen, stehen in
direktem Zusammenhang mit den zuvor genannten wesentlichen Anforderungen auf der
Grundlage der Risikobewertung, soweit méglich, mithilfe der harmonisierten A- und B-
Normen.

Die Untersuchung umfasste:

— Die Untersuchung der technischen Dokumentation (Siehe Anhang 2);

— Untersuchung der reprasentativen Modelle auf Konformitat mit der technischen
Dokumentation;

— Prifungen und Kontrollen der Einhaltung der wesentlichen Anforderungen;

- Eine Bewertung der relevanten Informationen der Komponente zur Uberprifung,
Registrierung und Meldung der relevanten Parameter der Komponente, die fur
den UCM-Schutz verwendet werden soll und

— Temperatur-, Vibrations- und Stofprifungen nach den Anforderungen der Norm
EN 81-1 F.6 und EN 81-50, Abschnitt 5.6.

4. Ergebnisse

Die Kriechstrecken und Luftstrecken zwischen Klemmen, die mit dem Sicherheitskreis
verbunden sind und Leiterbahnen hinter diesen Klemmen mit anderen Spannungen
entsprechen den oben erwahnten Entfernungen (Kapitel 3) oder dem alternativen
Fehlerausschluss.

Der Energiefluss zum Motor wird sicher unterbrochen, um sicherzustellen, dass kein
Drehmoment an den Motor erzeugt wird, wenn der Sicherheitskreis des Aufzugs nicht
verflgbar ist.

Nach abschlieRender Untersuchung konnte die Ubereinstimmung der Installation und
technischen Dokumentation mit den Anforderungen nachgewiesen werden.
Die Funktionsprufungen ergaben keine Beanstandungen.
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In Bezug auf UCMP messen wir eine maximale Ansprechzeit fUr das Entfernen des
Drehmoments vom Motor nach dem Offnen des Sicherheitskreises von 220 ms.

9. Bedingungen

Zuséatzlich zu oder abweichend von den anwendbaren Anforderungen in den in Betracht
gezogenen Vorschriften / Normen (siehe Zertifikat und / oder Seite 1 dieses Berichts)
missen die folgenden Bedingungen berlcksichtigt werden:

- In der Abnahmeprufung ist zu Gberprifen, ob die STO-Funktion
bestimmungsgemaR arbeitet.

- Die Unterbrechung des Stroms zur Bremse ist separat durch die
Aufzugssteuerung nach den entsprechenden Anforderungen der Narm
durchzufiihren.

- Wenn fir das UCMP das Motor-Drehmoment berticksichtigt werden muss, ist fur
das Ausschalten des Umrichters nach Offnen des Sicherheitskreises des Aufzugs
eine Verzdégerungszeit von 220ms zu berticksichtigen.

- Der Frequenzumrichter muss nach den Anweisungen des Herstellers installiert,
eingestellt, in Betrieb genommen und gewartet werden

6. Schlussfolgerungen

Auf der Grundlage der Ergebnisse der EU-Baumusterprifung stellt Liftinstituut B.V. eine
E U-Baumusterprifbescheinigung aus.

Die EU-Baumusterpriifbescheinigung gilt nur flir Produkte, die mit denselben
Spezifikationen wie das Baumustergeprifte Produkt konform sind. Diese Bescheinigung
wird auf der Grundlage der am Datum der Ausstellung geltenden Anforderungen
ausgestellt. Bei Anderungen der Produktspezifikationen, Anderungen der Anforderungen
oder Anderungen beim Stand der Technik fordert der Bescheinigungsinhaber Liftinstituut
B.V. auf, die Gultigkeit der EU-Baumusterprifbescheinigung zu tberprifen.

Diese EU-Baumusterpriifbescheinigung ist eine Ubersetzung aus dem Englischen. Wenn
es Unterschiede gibt, dann ist der urspringliche Bericht maRgebend.
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7 CE-Kennzeichnung und EU-Konformitatserklarung

Jedes Produkt, das mit kompletter Konformitat mit der untersuchten Bauart in Verkehr
gebracht wird, muss mit einer CE-Kennzeichnung gemaf Artikel 18 der Aufzugsrichtlinie
2014/33/EU unter Berlcksichtigung der Tatsache ausgestattet werden, dass
gegebenenfalls die Konformitat mit anderen einschldgigen Richtlinien nachgewiesen ist.
Zusatzlich muss jedem Produkt eine EU-Konformitatserklarung gemak Anhang Il der
Richtlinie beiliegen, in der Name, Adresse und Kennnummer der benannten Stelle
Liftinstituut B.V. sowie die Nummer der EU-Baumusterprifbescheinigung enthalten sind.

An EU-baumustergepriiften Sicherheitsbauteilen muss eine stichprobenartige Priifung
durchgefiihrt werden geman zum Beispiel Anhang I1X von der Aufzugsrichtlinie
2014/33/EU hevor der CE-Kennzeichnung angebracht werden darf, womit diese
Sicherheitsbauteile in Verkehr gebracht werden duirfen.

Fur weitere Informationen siehe www liftinstituut.com; Regulation 2.0.1 ‘Regulations for
product certification’.

Erstellt von: Bescheinigungsentscheidung von:

=1 A

"P.J. Schaareman
Produkt Spezialist Zertifikation
Liftinstituut B.V.

© LIFTINSTITUUT B.V. NL16-400-1002-170-03 Rev. 1 Datum: 25-10-2021 Seite 6 von 9
Vervielfdltigung dieses Berichts ist nur in vollem Umfang gestattet unter den in Regelung 2.0.1 festgelegten Bedingungen (www liftinstituut.com) ras1 version11.0

Liftinstituut B.V. VAT number: NL.8103.99.441.B.01 +31(0)20 435 06 06
Buikslotermeerplein 381 Registered by the Dutch Chamber of Commerce contact@liftinstituut.com
NL - 1025 XE Amsterdam under number 34157363 wwwi.liftinstituut.com

GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 25



e KW Aufzugstechnik GmbH Betriebsanleitung Goliath-90

N
N

PRODLLTEN
RALTE

liftinstituut

SINCE 1933

Anhéange

[Anhang 1a.  SAS16 und GOLIATH-90
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Motorkiommaen
Motorterminale
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‘Anhang 1b. STO Schema
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Anhang 2. Dokumente der technischen Dokumentation, die Gegenstand der Prifung
waren
Titel Dokumentnummer Datum
Technische Unterlagen; Funktions- und Beschreibung SAS-Goliath90 r31.pdf 17-06-2016
Hauptbeschreibung, Risikoanalyse,
Leiterplattenlayouts, Stucklisten und
Fehlerausschlusse SAS 16 und Goliath-90
Zur Information: Bescheinigung TUV Thuringen B-FT-11-0039-40 20120910.pdf 17-06-2016
Zur Information: Anhang Bescheinigung TUV Anlage FT-11-0039-40 20120910. pdf 17-06-2016
Thuringen
Schema und PCB Datei ANS32M GOLIATHO0 ANS32M SAS 02c 17-06-2016
Schema und PCB Datei ANS52M GOLIATHI0 ANSS52M _SAS 01a 17-06-2016
Schema und PCB Datei ANS400M GOLIATH90 ANS400M_SAS 01b 17-06-2016
Handbuch GOLIATH-30 GOLIATH-90-V122-D.pdf 07-07-2016

|Anhang 3. Uberprifte Abweichungen von den Normen
EN 81-20 par. | Anforderung Abgenommene Konstruktion
Beschreibung
59.254¢c) 5.9.2.5 Trennen von einer Stromversorgung, SAS16-102 + GOLIATH-90
die Bewegung des Motors verursachen kann
5.9.2.5.4 Speisung und Steuerung von AC oder
D.C. Motoren mit statischen Mitteln.
¢) elektrischer Stromkreis geman 5.11.2.3.
EN 81-1par. Anforderung Abgenommene Konstruktion
Beschreibung
12.7 Stillsetzen des Antriebs und Uberwachung SAS16-102 + GOLIATH-90
seines Stillstandes
EN 81-1par. Anforderung Abgenommene Konstruktion
Beschreibung
12.4.1 Stillsetzen des Antriebs und Uberwachung SAS16-102 + GOLIATH-90
seines Stillstandes

|Anhang 4. Revision von Bescheinigung und Bericht

Rev.: | Datum Zusammenfassung der Revision

- 25-10-2016 Original

1 25-10-2021 5-Jahres-Neubewertung, Aktualisierung auf EN 81-20:2020
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1.10.3 Transport und Lagerung, Montagehinweise

Die Sicherheitsschaltung SAS16-102 ist vor unzulassiger Beanspruchung bei Transport und Handhabung zu
schitzen. Die BerUhrung elektronischer Bauelemente und Kontakte ist zu vermeiden.

Elektrische Komponenten dirfen nicht mechanisch beschadigt oder zerstért werden. Klemmvorgange an den
Klemmleisten dirfen nur bei spannungsfreiem Gerat durchgefiihrt werden.

Samtliche leitenden Verbindungen flihren auch nach dem Abschalten noch Spannung, bis sich die Kondensato-
ren entladen haben (ca. 5 Minuten). GréRerer Staubanfall, Eindringen von Wasser, hohe Konzentration von che-
misch aktiven Schadstoffen, Gefahr von Schimmelbildung oder Eindringen von Schadlingen geféhrden den si-
cheren Betrieb des Komplettsystems. Daher muss die Sicherheitsschaltung SAS16-102 in einen Schaltschrank
eingebaut werden. Die Umgebungstemperatur sollte sich in einem Bereich zwischen 0 °C und +65°C befinden.

1.10.4 Verdrahtungsvorschrift fiir die Baugruppen

Grundsatzlich ist zu verhindern, dass Fremdspannungen eine irrtimliche Ansteuerung des Leistungsteils des
Umrichters erzeugen.

Exemplarisch ist an der folgenden Zeichnung der Frequenzumrichter mit Antriebsmaschine, die Bremse und der
Sicherheitskreis einer Seilaufzugssteuerung dargestelit.
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Wie bereits erwahnt, wird die Ansteuerung des Leistungsteils des Umrichters aus dem Sicherheitskreis mit Span-
nung versorgt. Sobald der Sicherheitskreis unterbrochen ist, ist die Ausgangsstufe des Umrichters gesperrt.

Die Verdrahtung innerhalb des Schaltschrankes erfolgt mit HO7V-K, bzw. HO7Z-K mit 1mm?2 Verdrahtungsleitung
in der Farbe Weil}, bzw. blau nach Firmennorm KW Aufzugstechnik GmbH. Die Kabelfiihrung erfolgt in Kabelka-
nalen.

Die Klemmbelegung an dem Regelgerat A22 GOLIATH-90 und der Steuerungsrechnereinheit DAVID D606 /
D613-ZR ist exakt einzuhalten.

Nach den Schaltkontakten der Schitze fuhrt die Verkabelung auf die Anschlussklemmen der SAS16-102. Als
Anschlussleitung zwischen SAS16-102 (LSAS1 & LSAS2 ) und dem GOLIATH-90 wird Mantelleitung PVC SLOZ-
J 3 x 1mm2 bzw. SLOZ-J/O-H 3 x 1Tmm? ausgefiihrt.
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1.10.5 Funktionspriufung — Sichere Reglersperre (SAS)

Allgemein

Unabhangig davon, dass bei gedffnetem Sicherheitskreis keine Versorgungsspannung an den Klemmen LSAS1
und LSAS2 anliegen kann, Gberwacht der Frequenzumrichter GOLIATH-90 im Stillstand die Spannung an den
Klemmen LSAS1 und LSAS2 im Frequenzumrichter.

Falls im Stillstand eine Spannung anliegt (dies kdnnte z.B. der Fall sein, falls die beiden Klemmen auf Grund
eines Verdrahtungsfehlers fest mit 400VAC verbunden waren) sperrt sich der Frequenzumrichter mit der Meldung
,F58-SAS-Fehler”. Ein Wiederanlauf ist erst nach einem Reset mdglich.

Kommt es wahrend der Fahrt zu einer Unterbrechung des Sicherheitskreises flihrt dies zu einem Fahrtabbruch
durch fehlende Freigabespannung an den Klemmen LSAS1/2 mit der Meldung "F57-SAS gesperrt".

1.) Ablauf der Fremdspannung-Simulation

1.) Bitte achten auf leeren Fahrkorb!

2.) Betatigen des Tasters ,Wartung Tiren Zu“ oben an der DAVID-Zentraleinheit ->  Tiren schlief3en sich!
3.) Umrichter Goliath Menii C5- TUV- SAS Test auf Ein umstellen und untere gelbe Taste gedriickt halten,

-> Falls vorhanden Taster S51-Reglerfernausldser driicken.

-> Anlage sperrt sich mit Fehlermeldung F58/F158 SAS-Gesperrt® >Anlage entsperren.

Verhalten

Der Frequenzumrichter GOLIATH-90 sperrt sich der mit der Meldung ,F58/F158 - SAS-Fehler*.

Entsperrung

Nachdem Sie den Hauptschalter ausgeschalten haben, schalten sie bitte den Hauptschalter wieder ein. Die An-
lage ist fahrbereit.

2.) Ablauf der Sicherheitskreisunter-brechungs-Si-

mulation

1.) Bitte auf leeren Fahrkorb achten!

2.) Betétigen des Tasters ,Wartung Turen Zu“ oben an
der DAVID-Zentraleinheit -> Tren schlielen sich!

3.) Ruf auslésen

4.) Stecker wiahrend der Fahrt LT- N1 ziehen ->
Siehe Bild!

5.) Der Umrichter wird sich mit Fehler ,F57/F157 SAS
Gesperrt“ sperren.

6.) Hauptschalter Q1 Ausschalten.

7.) Stecker LT- N1 setzen -> Siehe Bild!

S04 802 S0

8.) Hauptschalter Q1 einschalten. Baugruppe SAS16-102 mit Stecker LT-N1
Verhalten

Der Frequenzumrichter GOLIATH-90 sperrt sich der mit der Meldung ,,F57/F157 - SAS-Gesperrt®.
Entsperrung

Nachdem Sie den Hauptschalter ausgeschalten haben und die Steckverbindung gesetzt haben schalten sie bitte
den Hauptschalter wieder ein. Die Anlage ist fahrbereit.

1.10.6 Storungsbeseitigung

Im Frequenzumrichter GOLIATH-90 und den Mikroprozessorsystemen DAVID-606 / 2005 / 613 existiert ein Feh-
lerspeicher mit einer Tiefe von 100 mdglichen Eintragen. Im Untermeni C2 Fehlerspeicher findet man bei den
GOLIATH-90 Regelgeraten und DAVID-613 Steuerungsrechnern die Fehlereintrage. Die ndhere Handhabung
des Mikroprozessorsystems finden Sie im entsprechenden technischen Handbuch auf unserer Internetseite.
Anhand des Eintrages im Fehlerspeicher kann eine genaue Fehler-Diagnose vorgenommen werden.
Fehler Fehlerursachen Fehlerbeseitigung

F57 SAS Gesperrt | Kommt es wahrend der Fahrt zu einer Unter- | Uberpriifen sie bitte die elektrische und
brechung des Sicherheitskreises fiihrt dies | mechanische Installation ihrer Aufzugs-
zu einem Fahrtabbruch durch fehlende Frei- | anlage.

gabespannung
F58 SAS Fehler Im Stillstand liegt eine Spannung an den Kontrollieren Sie anhand des Schaltpla-
Klemmen LSAs1 und LSAS2 an. nes die Verdrahtung zwischen GOLIATH-

—> Dies konnte z.B. der Fall sein, falls die 90 -> SAS16-102 -> Vorsteuerrelais
beiden Klemmen auf Grund eines Verdrah- | GOLIATH-90.
tungsfehlers fest mit 400VAC verbunden.
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1.11 Baumusterprufbescheinigung Bremselementetest EN81-20/50

1.11.1 Funktionsbeschreibung Bremselementetiberwachung

Allgemein

Bei Gearless Antrieben wurden die Betriebsbremsen bereits als Schutzeinrichtung fir den aufwéarts fahrenden
Fahrkorb gegen Ubergeschwindigkeit verwendet. Die Bremseinrichtungen sind daher redundant aufgebaut und
werden mit einem Mikroschalter / N&herungsschalter je Bremskreis (iberwacht. Diese Schalter werden zur Uber-
wachung der Bremselemente zum Schutz gegen unbeabsichtigte Bewegung des Fahrkorbs verwendet.

Bei Seilaufzugsanlagen mit zertifizierten Bremseinrichtungen nach EN81-1 A3, der Fabrikate MAYER, Warner,
Sassi, ..., als Betriebsbremse an den Antrieben der Firmen, Wittur-SAD, Thyssenkrupp-Liftequipe, Ziehl-Abegg,
Dynatec, Sassi,..., oder zertifizierten Bremseinrichtungen nach EN81-1 A3 an Treibscheiben der Fabrikate
MAYER, Warner, ..., an den Winden der Fabrikate Ziehl-Abegg-ZAF, Thyssenkrupp-Liftequipe-NBS, Sassi,
Montanari, Sicor...., wird die Uberwachung durch unabhangige Eingange der Bremselementeliberwachung des
Regelgerates erfolgen.

Bei Hydraulikaufzugsanlagen der Fabrikate ALGI AZRS und AZFR wird die Senkfahrt durch zwei in Reihe ge-
schaltete Hydroventile eingeleitet, die mit einer Endlageniiberwachung ausgestattet sind. Die Uberwachung er-
folgt durch unabhangige Eingange der Bremselementeliberwachung des Regelgerates. Die Funktionsbeschrei-
bung ist Teil der Betriebsanleitung.

Funktionsablauf

A) Vor Fahrtbeginn - Motor und Steuerung befinden sich in Ruhe

Im Ruhezustand wird erwartet, dass das Bremselement abgefallen ist und die Bremselementeschalter folgen-
den Signalpegel haben:

Bremselementiiberwachung Eingang Erwarteter Zustand

Parametriert als Schlieler (NO) 0V Signalpegel am Uberwachungseingang

Parametriert als Offner  (NC) +24V Signalpegel am Uberwachungseingang
Liegt kein erwarteter Signalpegel an sperrt sich das Regelgerat GOLIATH-90 mit der Fehlermeldung "F30 Brem-
selement 1" bis "F33 Bremselement 4"
Nur durch Anwahl des Fehlers im Meni C2-Fehlerspeicher oder einem Reset-Impuls an einem Eingang mit der
programmierten Eingangsfunktion E31 kann das Regelgerat GOLIATH-90 entsperrt werden.
Durch alleiniges Ein/Ausschalten des Regelgerates wird die Regelung nicht entsperrt, d.h. falls die Fehlermeldung
F30 bis F33 anliegt und die Anlage aus- und danach wieder eingeschaltet wird, bleibt die Regelung mit der ent-
sprechenden Fehlermeldung verriegelt.

B) Fahrtbeginn - Bremselement 6ffnet

Mit Aktivierung des Bremselementes wird die Uberwachungszeit "Bremselementiiberwachung Offnen" gestar-
tet. Innerhalb dieses Zeitfensters wird erwartet, dal’ das Bremselement aktiv ist und der Signalwechsel an den
Bremselementliberwachungsschaltern vollzogen ist:

Bremselementiiberwachung Eingang Erwarteter Zustand

Parametriert als Schlieler (NO) +24V Signalpegel am Uberwachungseingang

Parametriert als Offner  (NC) 0V Signalpegel am Uberwachungseingang
Erfolgt der Signalwechsel nicht innerhalb des Zeitfensters, oder der Gleichlauf der Eingangskanale ist nicht ge-
wahrleistet, sperrt sich das Regelgerat GOLIATH-90 mit der Fehlermeldung "F30" bis "F33". Nur durch Anwahl
des Fehlers im Mend C2-Fehlerspeicher oder einem Reset-Impuls an einem Eingang mit der programmierten
Eingangsfunktion E31 kann das Regelgerat GOLIATH-90 entsperrt werden.
Durch alleiniges Ein/Ausschalten des Regelgerates wird die Regelung nicht entsperrt, d.h. falls die Fehlermeldung
F30 bis F33 anliegt und die Anlage aus- und danach wieder eingeschaltet wird, bleibt die Regelung mit der ent-
sprechenden Fehlermeldung verriegelt.
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C) Fahrtende - Bremselement schlieft

Mit Abfall des Bremselementes wird die Uberwachungszeit "Bremselementiiberwachung schlieRen” gestartet.
Innerhalb dieses Zeitfensters wird erwartet, dall das Bremselement deaktiv ist und der Signalwechsel an den
Bremselementliberwachungsschaltern vollzogen ist:

Bremselementiiberwachung Eingang Erwarteter Zustand

Parametriert als SchlieRer (NO) 0V Signalpegel am Uberwachungseingang

Parametriert als Offner  (NC) +24V Signalpegel am Uberwachungseingang
Erfolgt der Signalwechsel nicht innerhalb des Zeitfensters oder der Gleichlauf der Eingangskanale ist nicht ge-
wahrleistet, sperrt sich das Regelgerat GOLIATH-90 mit der Fehlermeldung "F30" bis "F33".
Nur durch Anwahl des Fehlers im Menl C2-Fehlerspeicher oder einem Reset-Impuls an einem Eingang mit der
programmierten Eingangsfunktion E31 kann das Regelgerat GOLIATH-90 entsperrt werden.
Durch alleiniges Ein/Ausschalten des Regelgerates wird die Regelung nicht entsperrt, d.h. falls die Fehlermeldung
F30 bis F33 anliegt und die Anlage aus- und danach wieder eingeschaltet wird, bleibt die Regelung mit der ent-
sprechenden Fehlermeldung verriegelt.

1.11.2 Digitale Eingdnge

Alle diese Kanale kénnen Eingange, wie auch Ausgange sein. Als Steuerspannungseingange sind tber Opto-
koppler potentialgetrennt und fir 24V DC ausgelegt. Die Eingadnge kénnen wahlweise Uber die +24V DC Span-
nung des Umrichters oder Uber die 24V DC Spannung der Steuerung (0V Masse-Verbindung beachten!) betrie-
ben werden.

Die Ein- und Ausgéange sind frei programmierbar. Die gewunschte Eingangsfunktion finden sie im Menii B22
Belegung Eingénge. Fiir die Bremselementeiiberwachung stehen bis zu 4 Eingangsfunktionen zur Verfii-
gung, d.h. es konnen bis zu 4 Bremskreise iiberwacht werden.

Der hardwaretechnische Anschluss erfolgt Giber einen 10-poligen Stecker. Die vier ersten Kanale, EA1 bis EA4
weisen die Besonderheit auf, dass sie auch ,,0V-Schaltend” eingestellt werden kénnen. So kénnen z.B. Brems-
[Gftiberwachungen auf NPN-Basis direkt ausgewertet werden.

Programmierung der Digitalen Eingange EA1 bis EA4

Bei der Bremsliftiiberwachung kénnen bis zu 4 unabhangige Bremswicklungen tiberwacht werden. Die Eingange
EA1 bis EA4 sollten mit den passenden Eingangsfunktionen belegt sein (E17-E20 Menii B22). Bei Bremsliftiber-
wachungen die Null-Volt schaltend sind (NPN), wie bei Thyssen Winden TW,DAF, SC... sind im Menl B23 PullUp
Widerstande die Einstellung 0V-schaltend (NPN) zu wahlen.

A) Belegung der Eingange im Menii B22

Die Eingange EA1 bis EA4 am Goliath-90 Frequenzumrichters kénnen grundsatzlich mit den unten aufgefiihrten
Funktionen belegt werden. Belegen Sie im Menii B22 nur so viele Eingange

mit Funktionen, wie Sie auch Bremskreise haben.

No. Display-Darstellung Funktion

E17 E17-Uberwachung Bremse-1 Eingangsfunktion fiir Uberwachung der Offnung der Bremsspule 1
E18 E18-Uberwachung Bremse-2 Eingangsfunktion fiir Uberwachung der Offnung der Bremsspule 2
E19 E19-Uberwachung Bremse-3 Eingangsfunktion fiir Uberwachung der Offnung der Bremsspule 3
E20 E20-Uberwachung Bremse-4 Eingangsfunktion fiir Uberwachung der Offnung der Bremsspule 4

B) Einstellung des Eingangsverhaltens im Menii B23

Die Eingdnge EA1 bis EA4 haben die Mdglichkeit, 0V Schaltpegel mit auszuwerten. Dazu kénnen Pullup-Wider-
stédnde an die Eingadnge geschaltet werden. Im Menii B23 kann fir den Eingang folgende Wahl zwischen ,,+24 V
schaltend PNP“ und ,0 V schaltend NPN* getroffen werden. Eine Thyssen DAF Gearless mit ihrem NPN-Signal
der Bremselemetelberwachung kann so ganz einfach durch den Frequenzumrichter GOLIATH-90 Gberwacht
werden.

1.11.3 Einstellen der Uberwachungszeiten

Im Menii B5 Ut?_erwachungen wird die Bremselementeiberwachung aktiviert. Auerdem kann der Schaltertyp (
Schliefl3er oder Offner) festgelegt werden. Mit Hilfe der Uberwachungszeiten kann das Verhalten auf den jeweili-
gen Bremselementetyp angepasst werden.
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Bremselementiiberwachung

| Hier wird die Bremselementeiiberwachung aktiviert. Als Defaultwert ist diese aktiv.
Bremselementiiberwachung Eingang
Hier kann das Schaltverhalten der Bremsliiftiberwachungskontakte gewéhlt werden, und zwar zwischen Offner
und SchlieBer. Der Standartwert ist Offner.
Bremselementiiberwachung Offnen

| Die Zeit fir den Vorgang der Bremso6ffnung kann maximal ein Zeitfenster von 2000 ms aufgespannt werden.

Bremselementiilberwachung Schliessen

Die Zeit fir den Vorgang des Abfallens der Bremse kann maximal ein Zeitfenster von 2000 ms aufgespannt wer-
den.

Bremselementiiberwachung Gleichlauf

Die einzelnen Bremselemente werden auf Gleichlauf Gberwacht. Der Defaultwert fir diese Toleranzzeit betragt
500 ms.

1.11.4 Fehlerausgabemeldungen und Entsperrung

Je nach Zahl der angeschlossenen Bremskreise kdnnen im Fehlerfall bis zu 4 Fehlermeldungen erscheinen. Im
Menii C2 sind alle Fehlermeldungen zeitlich angeordnet vorhanden.

Bremselementiiberwachung-1:
- Bremskreis-1 6ffnet/ schlieRt nicht -> Stimmen die Einstellungen: Offner od. SchlieRer / OV
(NPN-Thyssen ) od.+24V (z.B. Ziehl-Abegg,..)
- Wourden die Leitungen ordnungsgemalf angeschlossen?
- Offnet sich die Bremse (iberhaupt ? -> Bremsansteuerkabel ?
- Sind die Meldekontakte an die Bremswicklung in Ordnung ? -> Auf Durchgang messen !
Bremselementiiberwachung-2:
- Bremskreis-2 6ffnet/ schlieRt nicht -> Stimmen die Einstellungen: Offner od. SchlieRer / OV
(NPN-Thyssen ) od.+24V (z.B. Ziehl-Abegg,..)
- Wourden die Leitungen ordnungsgemalf angeschlossen?
- Offnet sich die Bremse (iberhaupt ? -> Bremsansteuerkabel ?
B - Sind die Meldekontakte an die Bremswicklung in Ordnung ? -> Auf Durchgang messen !
Bremselementiiberwachung-3:
- Bremskreis-3 &ffnet/ schlieRt nicht -> Stimmen die Einstellungen: Offner od. SchlieRer / OV
(NPN-Thyssen ) od.+24V (z.B. Ziehl-Abegg,..)
- Wourden die Leitungen ordnungsgemalf angeschlossen?
- Offnet sich die Bremse (iberhaupt ? -> Bremsansteuerkabel ?
- Sind die Meldekontakte an die Bremswicklung in Ordnung ? -> Auf Durchgang messen !
Bremselementiiberwachung-4:
- Bremskreis-4 6ffnet/ schlieBt nicht -> Stimmen die Einstellungen: Offner od. SchlieRer / 0V
(NPN-Thyssen ) od.+24V (z.B. Ziehl-Abegg,..)
- Wourden die Leitungen ordnungsgemaf angeschlossen?
- Offnet sich die Bremse (iberhaupt ? -> Bremsansteuerkabel ?
- Sind die Meldekontakte an die Bremswicklung in Ordnung ? -> Auf Durchgang messen !

FEHLER 30

FEHLER 31

FEHLER 32

Nach Behebung des Mangels an den Bremselementen / bzw. der externen Verdrahtung kann der Frequenzum-
richter durch Anwahl des Fehlers im MenlU C2-Fehlerspeicher entsperrt werden.

| E31 | E31 RESET Bremselement | Méglichkeit des externen Reset bei Bremselementeiiberwachung |

Es ist ebenfalls mdglich, einen freien Eingang mit der Eingangsfunktion E31 zu programmieren. Durch An-
schluss eines Schusseltasters ist es dann mdglich, die Anlage Uber einen Impuls an diesem Eingang zu ent-
sperren.

Durch alleiniges Ein/Ausschalten des Regelgerates wird die Regelung nicht entsperrt, d.h. falls die Fehlermeldung
F30 bis F33 anliegt und die Anlage aus- und danach wieder eingeschaltet wird, bleibt die Regelung mit der ent-
sprechenden Fehlermeldung verriegelt.
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Betriebsanleitung Goliath-90
1.11.5 Funktionspriifung Bremselementeiiberwachung nach EN81- 20/50

Allgemein

Aufgrund der Weiterentwicklung der Software ist die Funktion der Bremselementeliberwachung werksintern bei
KW Aufzugstechnik GmbH im Prffeld, wie auch bei der Inbetriebnahme vor Ort an der Aufzugsanlage zu prifen.

Die Beschreibung der Funktionspriifung ist Teil der Betriebsanleitung.

Test Kabelbruch - Uberwachungseingang 1

2.) Mit der Ruckholsteuerung bitte Fahrt einleiten.

3.) Der GOLIATH-90 gibt die Fehlermeldung "F30 -
Bremselementelberwachung 1" aus und verriegelt sich.
Weitere Fahrten sind nicht moglich !

4.) Signalleitung am Uberwachungseingang EA1 wieder
anklemmen.

5.) Mit der Riickholsteuerung versuchen eine Fahrt
einzuleiten. Eine Fahrt darf nicht mdglich sein !

6.) Im Menl C2 kann der GOLIATH-90 durch Anwahl des
Fehlers im Fehlerspeicher entsperrt werden. Die
Aufzugsanlage ist wieder fahrbereit.

1.) Signalleitung am Uberwachungseingang EA1 abklemmen.

[ (]
Lol | o Y

9
[4

52{MotorPTC
MotorPTC

Test Briicke - Uberwachungseingang 1

1.) Signalleitung am Uberwachungseingang EA1 abklemmen
und eine Bricke zur Klemme 20 ( +24V DC) einlegen.

2.) Mit der Rickholsteuerung bitte Fahrt einleiten.

3.) Der GOLIATH-90 gibt die Fehlermeldung "F30 -
Bremselementelberwachung 1" aus und verriegelt sich.
Weitere Fahrten sind nicht moglich !

4.) Brucke zwischen Klemme 20 und Eingang EA1 entfernen.
Signalleitung am Uberwachungseingang EA1 wieder
anklemmen.

5.) Mit der Riickholsteuerung versuchen eine Fahrt
einzuleiten. Eine Fahrt darf nicht mdglich sein !

6.) .) Im Menl C2 kann der GOLIATH-90 durch Anwahl des
Fehlers im Fehlerspeicher entsperrt werden. Die
Aufzugsanlage ist wieder fahrbereit

JU U U U UUU
D00 QO QOO

Programm E/A - I/O

Setzen der Bric

ke zwischen 20 und EA1

Wiederholung der Testschritte

Die beiden Testschritte wurden nun fur die Bremselementetiberwachung 1 durchgefiihrt. Fir alle weiteren Brems-

kreise mlssen nun aquivalent die Prufschritte durchgeflhrt werden!
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1.11.6 Baumusterpriifbescheinigung Bremselementeiiberwachung

Betriebsanleitung Goliath-90
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ing A.J. van Ommen Bescheinigungsentscheidung
International Business von

19-09-2027 Manager

- Liftinstituut B.V. - Buikslotermeerplein 381 - Postfach 36027 - 1020 MA Amsterdam Niederlande - www liftinstituut.com -
- Bei der KvK unter der Nummer 34157363 Registriert -
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1.11.7 UK-Baumusterpriufbescheinigung Bremselementeiiberwachung

Betriebsanleitung Goliath-90

Discretionary Certificate

Certificate No.

Descriptionmo'f the product -

Trademark
Type No.
Name and Address of the

Manufacturer

Name and Address of the
Certificate Holder

Certificate Issued on the
Following Requirements

Certificate Based on the
Following Standard

Test Laboratory

Date and Number of the
Laboratory Report

Date of Examination

Additional Documentation
Supporting this Certificate

Additional Remarks

Conclusion

Issue Date

Valid Until

Registered in England & Wales No: 4566351

UK12-400-1002-170-02

10 October 2022

19 September 2027

CERT

Revision No. 2

Self-Monitoring of the bfaking elements as part of the protectioh against unintended |
car movement and/or ascending car overspeed means

KW Aufzugstechnik
GOLIATH-90/921

KW Aufzugstechnik GmbH
Zimmersmihlenweg 69
D-61440 Oberursel, Germany

KW Aufzugstechnik GmbH
Zimmersmihlenweg 69
D-61440 Oberursel, Germany

Lifts Directive 2014/33/EU
EN 81-20:2020 clauses 5.6.6.2 and 5.6.7.3

None

None

September 2022

Report associated to the Examination Certificate NL12-400-1002-170-02 Rev.2 |

No:
Issued by Liftinstituut, Buikslotermeerplein 381, NL-1025XE Amsterdam.

This report has originally been issued with the Examination certificate bearing the
same certificate number and is declared to apply in full on this Discretionary
Certificate, provided that wherever reference is made to the applicable European
Directive and CE marking respectively, the applicable UK Regulation and UKCA
marking must be read.

This revision replaces certificate NL12-400-1002-170-02 Rev. 1 of 05-07-2017

The product subject to this certificate meets the cited requirements/standard taking
into account any additional remarks mentioned above.

Authorised Signature :
AM ey
Alexander Bingham Miles

Signatory Name

Certification and Approval
Director

Signatory Title

Tel: 01789 295300

Registered Office: Lift Cert Limited
40 Tiddington Road, Stratford upon Avon, Warwickshire, CV37 7BA

Email: headoffice@liftcert.co.uk

LCO10 (LI-DISCRETIONARY) Version Date: 15 October 2021 Page 1 of 1
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1.12 Herstellererklarung zur VDE 0100 — 410 bzw. VDE 0100-530

Zur Thematik der VDE 0100-410 (Schutz vor indirekter Beriihrung), bzw. der VDE 0100-530 (vorbeugender
Brandschutz) in Bezug auf unsere Frequenzregelgerate der Baureihe GOLIATH-90 kann folgender Sachverhalt
mitgeteilt werden:

Anforderung durch die VDE 0100-410:

Eine Schutzeinrichtung muss im Falle eines Fehlers vernachlassigbarer Impedanz zwischen dem Auf3enleiter
und einem Korper oder dem Schutzleiter des Stromkreises oder einem Schutzleiter des Betriebsmittels die Strom-
versorgung zu dem AuBenleiter eines Stromkreises oder des Betriebsmittels in der 411.2.2.2, 411.3.2.3 oder
411.3.2.4 geforderten Abschaltzeit automatisch unterbrechen.

Erkldrung des Herstellers:
Unter den folgenden Voraussetzungen wird zur Erfiillung der 0.g. Forderungen fiir Frequenzumrichter der Bau-
reihe GOLIATH-90 kein Fehlerstromschutzschalter (RCCB) bendétigt:
1. Der Potentialausgleich fir den Frequenzumrichter GOLIATH-90 und den Motor muss entsprechend den
glltigen Normen (VDEO100-Teil 540:2012-06 und DIN EN 50178:1997) durchgefuhrt werden.
2. Die Leitungsquerschnitte der Zuleitung und die Leitungsabsicherung muss gemaf der guiltigen Normen
ausgefihrt werden (VDE02984-4, DIN EN 60204-1)

Folgendes Szenarium ist als nachweisfahig angesehen:

1. Bei einem Erdschluss innerhalb des Zwischenkreises des Frequenzumrichters schaltet die dem Frequenzum-
richter vorgeschaltete Sicherung aufgrund des Kurzschlussstroms ab.

2. Der Stromkreis am Ausgang des Frequenzumrichters (Motorstromkreis) wird durch einen elektronischen Kurz-
schlussschutz Uberwacht. Grundsatzlich wird bei jedem Start des Frequenzumrichters ein so genannter Erd-
schlusstest durchgefuhrt. Dabei wird gepruft, ob die Motorleitung bzw. die Motorwicklung potentialfrei ist. Im
Falle eines Erdschlusses (und somit bei einem Fehler vernachlassigbarer Impedanz zwischen dem Auf3en-
leiter und einem Koérper oder dem Schutzleiter des Betriebsmittels) sperrt sich der Frequenzumrichter mit
einer Fehlermeldung. Der Ausgangsstrom wird innerhalb einer Zeit <20us abgeschaltet. Nach der Abschal-
tung ist eine Impedanz >1MOhm zwischen Zwischenkreis und Ausgang des Frequenzumrichters vorhanden
und die Ausgangsspannung ist praktisch Null.

Falls die Abschaltung nicht funktioniert und der IGBT am Ausgang leitend bleibt, sind zwei Szenarien
denkbar:

A) Durch den Kurzschluss am Ausgang des Frequenzumrichters und den geringen Leitwiderstand des IGBT
flie3t ein Strom, der die vorgeschaltete Sicherung zum Auslésen bringt. Die Einhaltung der in der VDE
0100-410 Kapitel 411.3.2.2 geforderten Abschaltzeiten, ist durch Auswahl der korrekten Sicherung sicher-
zustellen. Die Auswahl erfolgt entsprechend des Leitungsquerschnittes.

Mehrere simulierte Testserien mit dem Frequenzumrichter GOLIATH90 zeigten, dass in diesem Fall die
vorgeschalteten Sicherungen innerhalb von 10ms auslésen.

B) Falls auf Grund eines hoheren Leitwiderstandes des IGBT die vorgeschaltete Sicherung nicht auslost, wird
der IGBT auf Grund der hohen internen Verluste zerstort. Dies fiihrt entweder zur Durchdiffundierung des
IGBT (und danach zum Auslésen der vorgeschalteten Sicherung - siehe A) oder zur Unterbrechung des
IGBT und dadurch zur Unterbrechung des Stromflusses.

Wird aufgrund besonderer Wiinsche oder einem vorbeugenden Brandschutz ein Fehlerstromschutzschalter ge-
fordert, so ist nur ein allstromsensitiver Fehlerstromschutzschalter vom Typ RCCB (Typ B oder B+) zu verwenden.
Dieser Fi-Schutzschalter hat einen Bemessungsfehlerstrom von 30mA fiir den Beriihrungsschutz (Empfehlung It.
VDE 0100-530) und einen Bemessungsfehlerstrom von 300mA fir den Brandschutz gemaR der Richtlinie VdS
3501.

Der Einbauort des Fi-Schutzschalters ist die Elektro-Unterverteilung des Gebaudes. Ein Einbau in den Aufzugs-
steuerungsschrank ist nicht ratsam, da die Ubertragungsstrecke Hausunterverteilung — Aufzugsteuerung sonst
nicht durch den Fehlerstromschutzschalter Gberwacht wird!

Es gilt zu bedenken, dass bei Potentialverschiebungen in der Erde aufgrund von Blitzeinschlagen die RCCB-
Fehlerstromschutzschalter auslésen kénnen und so die Verfugbarkeit der Aufzugsanlage reduziert wird.

T~

Hans-Werner Walbert
KW Aufzugstechnik GmbH

Oberursel, den 04.02.2013
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2.0 Anschlisse / Schnittstellen
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2.1 Anschlussbilder fiir schiitzlosen Betrieb und DCP-3 Busbetrieb

N Jawyoemiadn) LN || s1eubewswaig ¥g Z Zinyosswiaig VM ||z-gmuswsjeswaig zg | [soouls-eoepsdiHiequ3-iSs puelsiopimswalg | [aulyosewuoiyouhsy
S191ySHaUIBYDIS seyd ST Joouyore 19 || L zinyossweig M ||} qmuswsjeswaig |g Jeqabpaminiosay zzg A4S LI
[4A
A ﬁ A
WV M WY (WA
@
OO > >0
LN 11 AA)\ F N—\ m—\ .VF mN NN O 000070 6600 m
£ 9 gnjyosuy
® [3swaug| | LyHv4 mm > dSl ans-a
ce e 28 3 06-H1VIT109
/ 9LSVS ] SpSpgs8
> = > = >
S 2828 ]
Zvs Zvs1 f_ 0z o=
ens ins fens 1vs| livst1. 0C G2 V2
V ﬁ 7
AN
d (]
¢ LM X g-lsd MaN
— iz 2007MdIN usabiowjoy ®
IN| ST ‘NIONNY3INIALSSONZINV e

O

sasiansyiay
-18yoIg sep apug

€-dOd uone)lunwwoy] ‘aulyssewuolyduAis Jaule Bunianajsuy 8sojz3nyss

Il

€l 27| 11
O O O

40

2.01.2024

GOLIATH-90-V132-D



e KW Aufzugstechnik GmbH Betriebsanleitung Goliath-90
2.2 Anschlussbild fiir den Betrieb von Asynchronmaschinen mit Netzschiitzen

Mit der Einfihrung der neuen schitzlosen GOLIATH-90 Version ist bei Verwendung von Netzschiit-
zen folgendes zu beachten:
1.) Die SAS Eingdnge LSAS1 und LSAS2 sind mit der Elektronikeinspeisung L1 bzw. L2 zu ver-
binden.
2.) Im internen Meni 11, Unterpunkt Sichere Ausgangssperre sollte der Parameter “Sperre SAS*
auf Nein gestellt werden.

x EN
= &
- L %
<8 _ £5
* - E'E
i W @
P £
v gg
]
W 8=
c
= -]
@ -
= (=) &5
g z e B
E EE Oy ArT+ i
> L o b A
141 -
Bun O
2 P SEERE !
-
r =1 2
& =y, <€ E
L il o
5 A o | 2 =
= o e et
—] 5"
%] = u'ﬂ'i E,\ =] =L
ﬁ = ) p g
é’« E uIeLA ) o %E
bt | Ly
E w san O ag args T §§
> 7 2 = 2g
= g; M AD T bl
L] & =
E El g ndg = m o
= -—
% % aNe A0 ) wandg = = g
= <X T} | D
< 1S o @ g
_ > §i
=3
£ s -
L
< g L JE| zew :
) — :
Q w =
P O o 2
=t L
o I =
e — M wm > = 2
G: AR = ol = = g
| E— _r'_,,-'" E
o | 2
W
. ‘_'.E
=4

GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 41



Betriebsanleitung Goliath-90

KW Aufzugstechnik GmbH
2.3 Funktionsweise und Fahrkurvenverlauf
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2.4 Gesamtiiberblick der Schnittstellen

Betriebsanleitung Goliath-90
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2.5 Netz- und Motoranschluss / SAS Anschluss / Bremswiderstand

Bei der Umristung von Altanlagen sollte die vorhandene Schwungmasse maglichst entfernt werden und durch
ein leichtes Aluminium- oder Kunststoffhandrad ersetzt werden. Die Standardausfiihrung des Goliath-90 erfordert
eine Netzspannung: 400V AC (Toleranz +10% / -15% ).

Eine Anpassung des Frequenzumrichters auf andere Netzspannungen ist moglich. Die Elektronikkarte des Fre-
quenzumrichters ist permanent Uber die Klemmen L1 und L2 zu versorgen, so dass nach dem Startvorgang,
d.h. nach Schlieen der Hauptschitze, der Motor sofort bestromt werden kann. Der Leistungsteil wird nur beim
Schutz-Betrieb ist Uber die beiden Netzschutze von der Spannung getrennt. Erst beim Startvorgang erfolgt die
Speisung des Leistungsteiles.

Die beiden Klemmen LSAS1 und LSAS2 dienen zur sicheren Reglersperre beim schitzlosen Betrieb. Bei der
Betriebsart ,mit Netzschitze" sind die Klemmen mit L1 bzw. L2 zu verbinden.

Fur die Motorleitung, sowie fiir die Brems-Chopperleitung ist eine geschirmte Leitung vorzusehen. Die Leitungen
sollten CU-Schirmgeflecht vorweisen. Der Kabelschirm ist grof3flachig, d.h. radialsymmetrisch in die vorgesehen
Metall-PG-Verschraubungen an beiden Enden aufzulegen. Die Lange der Motorleitung sollte maximal 25 Meter
betragen. Die Brems-Chopperleitung sollte hingegen extrem kurzgehalten werden. Auch hier sollte der Schirm an
beiden Enden aufgelegt werden.

Regler- Auslegung Bremswiderstand Brems-Chopperleitung ( mm?)
Nennstrom (A) |Motorleitung ( mm?) Widerstand / Leistung

12 4x 25 50 Ohm/ 1kW 3x15
22 4x 4,0 30 Ohm/ 3kW 3x25
32 4x 4,0 30 Ohm/ 3kW 3x25
42 4x 6,0 15 Ohm/ 6kW 3x25
52 4x10,0 15 Ohm/ 6kW 3x25
62 4 x16,0 15 Ohm / 6kW 3x4,0
82 4 x25,0 15 Ohm / 6kW 3x4,0
102 4 x 35,0 2 x 15 Ohm parallel 6kW 3x4,0
122 4 x 35,0 2 x 15 Ohm parallel 6kW 3x4,0
142 4 x 50,0 2 x 15 Ohm parallel 6kW 3x4,0

2.6 Lastmessung / Analog-Eingang

Der GOLIATH-90 ist in der Lage, durch Auswertung eines analogen Lastmesssignals bereits vor dem Offnen
der Bremse ein Drehmoment auszugeben, welches das Wegdrehen des Antriebs beim Start verhindert. Die
Lastmesseinrichtung muss ein Analogsignal von 0..10V , bzw. 0..5V ausgeben kénnen. Die Leitung der Last-
messeinrichtung sollte ein geschirmtes Kabel sein und wird an den Lastmesseingangen angeschlossen.

Klemme | Eingang Bedeutung Funktionsbeschreibung
341 0V-GND | Analoge Masseverbindung Bezugspotential
342 0-10V Analogspannung max. 10V | LastmeRsignal
PE PE/ Schirm| Schirm-Erde Der Schirm wird auf Erde gelegt

2.7 Motorkaltleiter

Als Eingange fiir den Motorkaltleiter stehen die Eingange 151 und 152 zur Verfliigung. Die Kontaktschwelle fiir
das Ansprechen des Motorkaltleiters ist im Meni B2 EIN-/ AUSGANGE B25 Uberwachung einstellbar ( von 0,1
Kohm bis 10,0 KOHm ).

Klemme | Eingang Bedeutung Funktionsbeschreibung
151 PTC Eingang —Motor PTC
152 PTC Eingang —Motor PTC
PE PE/ Schirm
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2.8 Relaisausgange Relais-1 bis Relais-3
Als Ausgange stehen drei Relais mit potentialfreien Schlie3erkontakten zur Verfliigung, diese sind frei program-
mierbar. Die Kontaktbelastung betragt jeweils 24 V DC bis 250 V AC bei 1000 mA ohmischer Last. Es kann in
einem Pool von 25 Ausgabefunktionen gewahlt werden. Die Belegung mit einer Ausgangsfunktion erfolgt im
Menii B2 EIN/ AUSGANGE / B21 Belegung.

Die Uberpriifung der Belegung kann sehr schnell erfolgen im Menii C-DIAGNOSE / C1 Ein-/ Ausgangssignale
( siehe Kapitel X.X). Der Hardware technische Anschluss erfolgt tGiber einen 6-poligen Stecker.

Betriebsanleitung Goliath-90

Klemmen | Relais Bedeutung Vorbelegung Rahmen-1 : Funktionsbeschreibung
10-11 Relais-1| Frei belegbarer Ausgang Ausgangsfunktion A01: Kein Fehler

12-13 Relais-2| Frei belegbarer Ausgang Ausgangsfunktion A03: Bremsschiitz

14-15 | Relais-3| Frei belegbarer Ausgang Ausgangsfunktion A04: Fahrtschiitz

2.9 Digitale Ein-/ Ausgdnge EA1 bis EA8

Alle diese Kanale kdnnen Eingange, wie auch Ausgange sein. Als Steuerspannungseingange sind tber Opto-
koppler potentialgetrennt und fiir 24V DC ausgelegt. Die Eingange kénnen wahlweise Uber die +24V DC Span-
nung des Umrichters oder Uber die 24V DC Spannung der Steuerung ( OV Masse-Verbindung beachten !) betrie-
ben werden. Werden sie als Ausgange benutzt sind sie strombegrenzt ( 200 mA pro Ausgang ).

Die Ein- und Ausgange sind frei programmierbar. Es kann in einem Pool von 50 Ein- und Ausgabefunktionen
gewabhlt werden. Falls Sie einen Kanal mit einer Ausgangsfunktion belegen wollen kénnen sie im Menii B2 EIN/
AUSGANGE / B21 Belegung Ausginge die Ausgangsfunktion inrer Wahl finden. Die gewiinschte Eingangs-
funktion finden sie im Menii B2 EIN/ AUSGANGE / B22 Belegung Einginge

Die Uberpriifung der Belegung kann sehr schnell im Menii C-DIAGNOSE / C1 Ein-/ Ausgangssignale ( siehe
Kapitel 3.16 ) erfolgen. Der hardware-technische Anschluss erfolgt iber einen 10-poligen Stecker. Die vier ersten
Kanale, EA1 bis EA4 weisen die Besonderheit auf, dass sie auch ,,0V-Schaltend” eingestellt werden kénnen. So
kénnen z.B. Bremsluftiberwachungen auf NPN-Basis direkt ausgewertet werden.

Klemme | Name | Bedeutung Vorbelegung Rahmen-1 : Funktionsbeschreibung
20 +24V | +24V DC Versorgungsspannung
21 OV DC | Masse 0V DC Masse
22 EA1 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Eingangsfunktion E17: Bremselementeiiberwachung 1
23 EA2 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Eingangsfunktion E18: Bremselementeiiberwachung 2
24 EA3 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Eingangsfunktion E21: Schiitzilberwachung 1 (Offner)
25 EA4 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Eingangsfunktion E18: Schiitziiberwachung 2 (Schliesser)
26 EA5 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Ausgangsfunktion A06: Einfahrt mit offener Tiir V< 0,3 m/s
27 EA6 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Ausgangsfunktion A10: Motortemperatur
28 EA7 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Ausgangsfunktion A01: Kein Fehler
29 EA8 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Frei

2.10 Digitale Eingdnge EO09 bis E16

Alle Steuerspannungseingange sind tber Optokoppler potentialgetrennt und fir 24V DC ausgelegt. Die Eingange
kénnen wahlweise Uber die +24V DC Spannung des Umrichters oder iber die 24V DC Spannung der Steuerung
( OV Masse-Verbindung beachten !) betrieben werden. Alle digitalen Eingange sind frei programmierbar. Die ge-
wiinschte Eingangsfunktion finden sie im Menii B2 EIN/ AUSGANGE / B22 Belegung Eingénge.

Die Uberpriifung der Belegung kann sehr schnell erfolgen im Menii C-DIAGNOSE / C1 Ein-/ Ausgangssignale
( siehe Kapitel 3.16 ). Der Hardware technische Anschluss erfolgt Uber einen 10-poligen Stecker.

Klemme | Name Bedeutung Vorbelegung Rahmen-1 : Funktionsbeschreibung
30 +24V | +24V DC Versorgungsspannung +24V DC
31 ov Masse 0V DC Masse 0V DC
32 E09 Frei belegbarer Eingang Eingangsfunktion E09: Richtungswahl Auf
33 E10 | Frei belegbarer Eingang Eingangsfunktion E10: Richtungswahl Ab
34 E11 Frei belegbarer Eingang Eingangsfunktion E01: Inspektionsgeschwindigkeit Vi1
35 E12 |Frei belegbarer Eingang Eingangsfunktion E04: Nachholgeschwindigkeit Vn
36 E13 |Frei belegbarer Eingang Eingangsfunktion E05: Einfahrgeschwindigkeit Vo
37 E14 |Frei belegbarer Eingang Eingangsfunktion E06: Zwischengeschwindigkeit V1
38 E15 |Frei belegbarer Eingang Eingangsfunktion E07: Zwischengeschwindigkeit V2
39 E16 | Frei belegbarer Eingang Eingangsfunktion E08: Endgeschwindigkeit V3

GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 44



e KW Aufzugstechnik GmbH Betriebsanleitung Goliath-90

2.11 Liftbus Schnittstelle und Inkrementalgeberausgang fiir Schachtkopierung

Die Schnittstelle fiir den Liftbus, sowie die Impulsgebernachbildung fir die Schachtkopierung erfolgt tiber die RJ-
45 Buchse. Der Liftbusanschluf? basiert physikalisch auf der RS485-Topologie. Die Protokolle fiir den KW-Liftbus1
& 2, den Thyssenliftbus LS2, sowie DCP-3 werden per Parametereinstellung gewahlt.

AuRerdem beinhaltet die Schnittstelle eine Impulsgebernachbildung fiir die Schachtkopierung, die optogalvanisch
vom eigentlichen Impulsgeber getrennt ist. Es werden 4 Spuren mit einer Pegelspannung von +5V DC ausgeben.
Die OV GND Leitung dient als Potentialanbindung an die Steuerung.

Fir die Anbindung der Gebernachbildung ist ein RJ-45-Adapter erhaltlich.

RJ-45AnschluB-G90 | Pin Bedeutung RJ-45 Adapter KW-Nr. 1000730
Pin 1 RS-485 Kanal B [
Pin 2 RS-485 Kanal A I
Pin 3 GND -0V DC '
Pin 4 N.C B 7 6.5 4 .3.2'1
Pin 5 Impulsausgang Spur A
Pin 6 Impulsausgang Spur A/
Pin 7 Impulsausgang Spur B
Pin 8 Impulsausgang Spur B/

Uber die USB Schnittstelle, Typ B, lasst sich in Zukunft durch ein
PC-Programm die Parameter verandern, sowie das Aufspielen ei-
ner neuen Betriebssystem Version bewerkstelligen. Die zur Zeit
schon erhéltliche Diagnose-Software stellt den Fahrkurvenverlauf
als SOLL / IST-Wert dar.

2.13 Serielle Schnittstelle RS232

Uber die serielle Schnittstelle (RS 232, Sub-D-Normbuchse auf der Umrichter-Frontseite) wird der Frequenzum-
richter parametriert und Zustandsinformationen gewonnen. Hierzu stehen zwei Méglichkeiten zur Auswahl. Zum
einen kann das Handprogrammiergerat HPG60 an die serielle Schnittstelle gekoppelt werden. Mit diesem Gerat
koénnen Uber die Tastatur und das vierstellige LCD-Display alle Parameter verandert werden. Auflerdem kann der
Fehlerspeicher, sowie die anliegenden Ist-Werte abgefragt werden.

2.14 Inkrementalgebereingang 9-polige D-Sub-Buchse

Zur Erfassung der Ist-Drehzahl von der Antriebseinheit, ist ein digitaler Inkrementalgeber erforderlich. Inkremen-
talgeber mit HTL-Pegel (Spannungsversorgung 5 bis 24V DC), Inkrementalgeber mit 1Vss-Sin/Cos Ausgang so-
wie auch Impulsgeber mit RS422/485-Schnittstelle (Spannungsversorgung 5V DC), werden unterstiitzt, und mit
Hilfe der Parametereinstellung wird die genaue Spannung ausgegeben.

Inkrementalgeber 9-pol. D-Sub | Pin Bedeutung
Pin 1 Impulseingang Spur A/ (sin-)
Pin 2 Impulseingang Spur A (sin+)
Pin 3 Impulseingang Spur B (cos+)
Pin 4 Impulseingang Spur B/ (cos-)
Pin 5 N.C.
Pin 6 N.C.

| | Pin7 GND -0vDC

Pin 8 N.C.
Pin 9 Versorgungsspannung +V

2.15 Inkrementalgebereingang 7-polige Steckklemme

Falls der Inkrementalgeber keine passende Pinbelegung fiir den D-Sub-Stecker aufweist, kann der Geber auch
an der 7-poligen Steckklemme angeschlossen werden. Unterstiitzt werden Geber mit HTL-Pegel (Spannungs-
versorgung 5 bis 24V DC), Inkrementalgeber mit 1Vss-Sin/Cos Ausgang sowie auch Impulsgeber mit RS422/485-
Schnittstelle (Spannungsversorgung 5V DC). Die Einstellung der Geberspannung erfolgt mit der Parametrierung.
Der maximale Stromfluss sollte 160mA betragen. Der Frequenzumrichter verarbeitet Impulszahlen zwischen 300
und 20000 Impulsen pro Umdrehung. Die Klemmenbelegung des Impulsgebereinganges finden Sie in der nach-
folgenden Tabelle:

Stecker 7-polig Klemme Bedeutung
Pin 40 Schirm / Erde
Pin 41 Impulseingang Spur A (sin+)
Pin 42 Impulseingang Spur B (cos+)
Pin 43 Impulseingang Spur A/ (sin-)
Pin 44 Impulseingang Spur B/ (cos-)
Pin 45 GND -0V DC
Pin 46 Versorgungsspannung +V
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2.16 Sinus-Encoder und Absolutwertgeber-Eingdnge

Betriebsanleitung Goliath-90

Bei den meisten handelsiblichen Synchronmaschinen ( Gearless oder mit Getriebe,
z.B. der Firmen Montanari, Ziehl-Abegg, Thyssen, Loher, Wittur-SAD,...) kommt zur
Erfassung der Ist-Drehzahl, sowie des Rotorwinkels, ein Absolutwertgeber zum Ein-
satz. Als Interface steht eine 15 polige Sub-D Buchse zur Verfiigung, die zur Zeit alle
gangigen Absolutwertgebersysteme unterstiitzt. Sinus / Cosinus-Geber fiir Asynchron-
maschinen werden ebenfalls unterstitzt.

Absolutwertceber mit SSI Schnlttstelle und 1 Vss-Sin/Cos-Inkrementalspuren:

Pin/KI. Belegung Pin/KI. Belegung

1 DATA +( Datenkanal) 9 CLK — ( Taktkanal)

2 DATA —( Datenkanal) 10 CLK + ( Taktkanal)

3 N.c. oder +5V Sensor 11 N.c. oder OV Sensor

4 +5V DC 12 A + (Sin-Inkrementalspur)
5 OV GND 13 - (Sin-Inkrementalspur
6 N.c. 14 - (Cos-Inkrementalspur)
7 B+ (Cos-Inkrementalspur) 15 n.c.

8 N.c. Schirm/ PE Erde

Absolutwertgeber mit EnDat-Schnittstelle und 1 Vss-Sin/Cos-Inkrementalspuren:

Pin/KI. Belegung Pin/KI. Belegung

1 DATA +( Datenkanal) 9 CLK — ( Taktkanal)

2 DATA —( Datenkanal) 10 CLK + ( Taktkanal)

3 N.c. oder +5V Sensor 11 N.c. oder OV Sensor

4 +5V DC 12 A + (Sin-Inkrementalspur)
5 OV GND 13 - (Sin-Inkrementalspur
6 N.c. 14 - (Cos-Inkrementalspur)
7 B+ (Cos-Inkrementalspur) 15 n.c.

8 N.c. Schirm/ PE Erde

Absolutwertgeber BiSS-C-Schnittstelle und 1 Vss-Sin/Cos-Inkrementalspuren: Kiibler & Wachendorff
Pin/KI. Belegung Pin/KI. Belegung

1 DATA +( Datenkanal) 9 CLK — ( Taktkanal)

2 DATA —( Datenkanal) 10 CLK + ( Taktkanal)

3 N.c. oder +5V Sensor 11 N.c. oder OV Sensor

4 +5V DC 12 A + (Sin-Inkrementalspur)
5 OV GND 13 - (Sin-Inkrementalspur
6 N.c. 14 - (Cos-Inkrementalspur)
7 B+ (Cos-Inkrementalspur) 15 n.c.

8 N.c. Schirm/ PE Erde

Absolutwertgeber mit Hiperface-Schnittstelle und 1 Vss-Sin/Cos-Inkrementalspuren:

Pin/KI. Belegung Pin/KI. Belegung

1 DATA +( Parameterkanal) 9 N.c.

2 DATA — ( Parameterkanal) 10 N.c.

3 N.c. 11 N.c.

4 +8VDC 12 + (Sin-Inkrementalspur)
5 OV GND 13 - (Sin-Inkrementalspur)
6 N.c. 14 - (Cos-Inkrementalspur)
7 B + (Cos-Inkrementalspur) 15 n.c.

8 N.c. Schirm/ PE Erde

Absolutwertgeber mit Sin / Cos-Schnittstelle und 1 Vss-Sin/Cos-Inkrementalspuren:

Pin/KI. Belegung Pin/KI. Belegung

1 D+ (Cos-Kommutierung) 9 C- (Sin-Kommutierung)

2 D- (Cos-Kommutierung) 10 C+ (Sin-Kommutierung)
3 N.c. oder +5V Sensor 11 N.c. oder OV Sensor

4 +5V DC 12 A+ (Sin-Inkrementalspur)
5 OV GND 13 - (Sin-Inkrementalspur
6 N.c. 14 - (Cos-Inkrementalspur)
7 B+ (Cos-Inkrementalspur) 15 n.c.

8 n.c. Schirm/ PE Erde

Absolutwertgeber Adapter fiir folgende Gearless-Maschinen:

1000601| Absolutwertgeber-Adapter - EnDat fiir Thyssen ( HD ECN 1313) DAF & SC

1000602| Absolutwertgeber-Adapter - EnDat fiir SAD

( KEB F5-ECN1313) WSG08 & 16

1000603| Absolutwertgeber-Adapter - Sin/ Cos fiir Xinda

1000604| Absolutwertgeber-Adapter - EnDat fiir Xinda (HD ECN 413)

1000605| Absolutwertgeber-Adapter - Sin/ Cos fiir Monitor ( ECN 1385)

1000606| Absolutwertgeber-Adapter - SSI fiir Blocher / SwissTraction (Dietz) GA41/42

1000607| Absolutwertgeber-Adapter - EnDat fiir Xinda ( ERN487 )
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Absolutwertgeberkabel Verlingerungen:

1000610| Absolutwertgeberkabel, fertig konvektioniert, - 15P D-Sub Verldngerung, 5m Lange
1000611| Absolutwertgeberkabel, fertig konvektioniert, - 15P D-Sub Verldngerung, 10m Lénge
1000612 Absolutwertgeberkabel, fertig konvektioniert, - 15P D-Sub Verldngerung, 15m Lénge
1000613| Absolutwertgeberkabel, fertig konvektioniert, - 15P D-Sub Verldngerung, 20m L&nge
1000614| Absolutwertgeberkabel, fertig konvektioniert, - 15P D-Sub Verldngerung, 25m Lange
1000615Absolutwertgeber-Adapter - SSI fiir Blocher / SwissTraction ( Dietz) GA41/42

G90-Klemmadapter-ABS-Geber

Dieser Adapter ermdglicht es, Absolutwertgeberkabel mit offenem Ende, d.h. es ist
kein Stecker vorhanden, sondern nur die Kabelenden, iber Schraubklemmen mit
dem Absolutwertgebereingang des Umrichters zu verbinden.

Der Schirm des Kabels ist auf kiirzestem Wege in die PE-Schraubklemme zu ver-
schrauben.

Die Klemmenbezeichnungen entsprechen der Pinbelegung des 15-poligen-D-Sub-
Steckers.

Die Funktion an der Klemme ist abhangig vom eingestellten Absolutwertgeber

-typ.

Bitte beachten sie die vier verschiedenen Absolutwertgebersysteme auf der
vorgehenden Seite!

2.17 Zusatzkarte Resolverinterface am Expansionport

Bei Synchronmaschinen der Firma Alpha Getriebebau GmbH kommt zur Erfassung der Ist-Drehzahl ein Resolver
zum Einsatz. Bei diesem Resolver handelt es sich um eine analoge Baugruppe die Sinus- und Cosinuskurven
erzeugt, woraus durch Analog-Digitalwandlung die IST-Drehzahl und der Winkel gewonnen werden kann.

Um die Resolverleitung anschlieBen zu kénnen, bendtigt man die G90-Resolverkarte-01. Im Gehause des Fre-
quenzumrichters befindet sich Uber der seriellen Schnittstelle ein vorgestanzter Gehauseausbruch fir den Ex-
pansionport. Dieser vorgestanzte Gehauseausbruch muf} entfernt werden.

Nach Abnahme des Gehausedeckels kann rechts vorn auf zwei Gewindebolzen die Resolverkarte RES01 aus-
fallsicher montiert werden. Wird der Resolversteckplatz verwendet, dann missen die beiden Impulseingdnge A
und B an der Standard-Impulsgebereingang fest verdrahtet werden, um Einstreuungen zu verhindern. Dies ge-
schieht am einfachsten am 7-poligen Tachostecker:

HTL-TTL-Encoder ABS: SSIEnDats|
S5SRSTS 3 nDat-SinCos
.
Resolver-CAN-Bus

LIFTBUS Usse D- -0
Encoder Anschiu® Hgg? P?S?’?.c')e\s'z
Output PC-\nterface

~ BRUCKE VON

| SPUR B ZUR +V DC

Klemme-41 (A) verbinden mit Klemme 45 (OV)
Klemme-42 (B) verbinden mit Klemme 46 (+V)

Die G90-Resolverkarte_01 besitzt eine 15-pol-Sub-D HD Buchse. Die Pin-Belegung ist folgenderma-
Ren:

Pin Belegung Pin Belegung
1 n.c. 9 COS +

2 n.c. 10 REF +

3 SIN - 11 n.c.

4 COS - 12 n.c.

5 REF - 13 n.c.

6 n.c. 14 n.c.

7 n.c. 15 n.c.

8 SIN + Schirm Erde
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Betriebsanleitung Goliath-90

2.18 Zusatzkarte CANOpen Interface am Expansionport

Die Zusatzkarte fir CANOpen wird im Expansionport angeschlossen. Im Gehause des Frequenzumrichters be-
findet sich iber der seriellen Schnittstelle ein vorgestanzter Gehauseausbruch fiir den Expansionport. Dieser
vorgestanzte Gehauseausbruch muf entfernt werden.

2.19 Zusatzkarte ALGI AZFR fur frequenzgeregelte Hydraulikanlagen

Bei frequenzgeregelten Hydraulikanlagen der Firma ALGI kommt zur Er-
fassung der Daten des Drucksensors, der Turbine und zur Ansteuerung
des Regelventils eine Zusatzkarte TYP ALGI AZFR zum Einsatz.
Die Karte wird auf die Buchsen des 5 poligen Analog-Steckers, wie auch
auf den 10 poligen Ein- und Ausgangsstecker EA1-EA8 gesteckt.
- o - Die Kabel der Sensorik kbnnen von vorne aufgelegt werden.
Drucksensor Typ 4-20mA Ste- Bedeutung (Jumper auf der Karteno-
cker 4-polig Klemme berseite gesteckt! ) Farbe
200156 500 PE Pin 200 Versorgungsspannung +24V Braun
Pin 156 Druckeingang Blau
Pin 500 Orange
: Pin PE Schirm PE
Motorkaltleiter PTC
Stecker 2-polig Klemme Bedeutung Farbe
Pin 151 Motorkaltleiter
518102 Pin 152 Motorkaltleiter
Turbine Stecker 4-polig Klemme Bedeutung Farbe
200 155 500 PE Pin 200 V.ersorgungsspannung +24V Braun
Pin 155 Signal Schwarz
Pin 500 Masse 0V Blau
Pin PE Schirm PE
Regelventil Stecker 2-polig Klemme Bedeutung Farbe
Pin 200 Versorgungsspannung +24V Schwarz
Pin 157 Druckeingang Schwarz
Einspeisung Stecker 2-polig Klemme Bedeutung Farbe
Pin 200 Versorgungsspannung +24V Intern
Pin 500 Masse 0V Intern

Motorinkrementalgeber Typ Siko ,fir den Unterélmotor, Ausfiihrung TTL mit 4 Spuren und 1024 Im-
ulsen. Die Pin-Belegung ist laut der nachfolgenden Tabelle aufgefihrt:

Stecker 7-polig Klemme Bedeutung Farbe
Pin 40 Schirm / Erde PE
Pin 41 Impulseingang Spur A Rot
Pin 42 Impulseingang Spur B Orange
Pin 43 Impulseingang Spur A/ Gelb
Pin 44 Impulseingang Spur B/ Grin
Pin 45 GND - 0V DC Schwarz
Pin 46 Versorgungsspannung +5V Braun

Klemme |Name | Bedeutung Vorbelegung Rahmen : frequenzgeregelte Hydraulik
1 200 | +24V DC Versorgungsspannung
2 500 | Masse OV DC Masse 0V
3 EA2 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Frei
4 EA3 | Frei belegbarer Ein- & Ausgang Frei
5 EAS5 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Frei
6 EA6 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Frei
7 EA7 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang Frei
8

EA8 |Frei belegbarer Ein- & Ausgang

Druckschwelle —1 fiir Uberlasterkennung
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2.20 Akku-Evakuierungseinheit EVA-60 Light - Evakuierung zur nachsten Haltestelle

Betriebsanleitung Goliath-90
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Die EVA-60-Light Einheit besteht
aus einer starken USV-Einheit mit
3,5 kVA.

Damit lassen sich Evakuierungs-
fahrten zur nachsten Haltestelle
realisieren.

Das Kabinenlicht, die Prozesso-
reinheit und der geregelte 230VAC
Turantrieb werden mitversorgt, so
dass die Turen sich nach Beendi-
gung der Fahrt 6ffnen.

2.21 EVA-90 - Evakuierung zur Haupthaltestelle - lastunabhéngiq

Kompakte Evakuierungseinheit fiir
frequenzgeregelte Seil-Aufzugsan-
lagen. Die Leistungsbandbreite er-
streckt sich von 4 kW bis 42 kW.

Das Gerat erzeugt ein drei phasiges
sinusférmiges Drehstromnetz 400V
AC 50 Hz, welches eine Evakuie-
rungsfahrt gegen die Last mit ver-
minderter Fahrgeschwindigkeit in
die unterste Ebene ermdglicht.

Ein Beschleunigungsstrom in Hohe
von 120% des Nennstroms steht
fur 10 Sekunden zur Verfligung.

Nach Beendigung der Fahrt werden
die Tilren gedffnet. Das Gerat bein-
haltet ein LCD-Display zur Fehlerdi-
agnose.

Technische Details MaRe und Gewichte

Typ- Max. Breite | Hohe | Tiefe | Gewicht

Grolken | Leistung | (mm) | (mm) | (mm) | (kg)
(kVA)

EVA-90- 2,50 420 180 23*

12

EVA-90- 4,00 420 180 26*

21

EVA-90- 8,00 565 | 250 44~

42

*zusitzliche Akkueinheit
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2.22 Umbau GOLIATH-60 auf GOLIATH-90 mit MK96 und Phasenbriicke

Wird ein bewahrer Goliath-60

Frequenzumrichter gegen einen neuen i

Frequenzumrichter der  Baureihe

GOLIATH-90  ersetzt, in einem

Steuerungssystem DAVID-D606, bzw.

- D2005, muss folgendes beachtet —

werden:

1) Da der GOLIATH-60 eine 9-
poligen D-Sub-Busleitung hatte,
aber die GOLIATH-90 ein RJ-45-
Buskabelanschluf® hat, braucht man
den MK96 Adapter.
Fir die Motorkopierung missen die
Leitungen wvon der MK96 zum
Impulsgeberstecker am DAVID
hergestellt werden.

1

=
= F8
=

et |

2) Da der GOLIATH-90 ein schitz-

loser Umrichter ist, der G60 aber noch

Schiitze hat, muss der Eingang LSA1
—LSAZ2 am G90 mit Spannung versorgt
werden. Dafir kommt eine sogenannte
Phasenbriicke zum Einsatz.

3) Der Impulsgeber muss am
GOLIATH-90 neu aufgelegt werden.

D_er G90 h_at im Gegensatz zum G60 i T m—— TR m— e T
eine einstellbare Spannungs- it pll ol o i, R e [ eaea™
versorgung. Im Menii Ad-Motor/ Bt e Eres

Getriebe wird der Gebertyp, TUnd

B ol |Mus|erumneu GEO->GOD mit KIS * Zulofung Motor, Bramse M gg1.50
damit die Spannung eingestelit. i I IR " Bt 1

Der MK96 Adapter wird benétigt, wenn ein bewéhrter
Goliath-60 Frequenzumrichter gegen einen neuen
Frequenzumrichter der Baureihe GOLIATH-90 ersetzt
wird, da der Frequenzumrichter mit der Steuerung
(DAVID-806, bzw. -2005) per BUS kommuniziert.

Da der GOLIATH-60 eine 9 poligen D-Sub-
Busleitung hatte, aber die GOLIATH-80 ein RJ-45-
BuskabelanschiuR® hat, braucht man natirlich einen
Adapter!

Viele der alteren Steuerungen fahren mit einer Motor- \\
kopierung, d.h. die Impulse des Motorimpulsgebers =
werden fir die digitale Kopierung der Steuerung
verwendet. Darum muss auch die MK26 die Impulse
fur die Schachtkopierung zur Verfiigung stellen. Die  D-Sub 9 pol.
finf Leitungen sind zwischen Steuerung (D608, Liftbuskabel
D2005) und der MKS6 herzustellen.

DAVID-D606

-----

Frequenzumrichter GOLIATH90 RJ-45 Liftbuskabel | -
MK96-Interface
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Der MK96 Adapter wird bendtigt, wenn ein bewéhrter
Goliath-60 Frequenzumrichter gegen einen neuen
Frequenzumrichter der Baureihe GOLIATH-90 ersetzt
wird, da der Frequenzumrichter mit der Steuerung
(DAVID-808, bzw. -2005) per BUS kommuniziert.

Da der GOLIATH-80 eine 9 poligen D-Sub- 4
Busleitung hatte, aber die GOLIATH-90 ein RJ-45-
Buskabelanschiul® hat, braucht man natirlich einen
Adaptert — |(NSES s
Viele der &lteren Steuerungen fahren mit einer Motor- | = mms s
kopierung, d.h. die Impulse des Motorimpulsgebers £
werden fiir die digitale Kopierung der Steuerung
verwendet. Darum muss auch die MK96 die Impulse
fir die Schachtkopierung zur Verfligung stellen. Die
funf Leitungen sind zwischen Steuerung (D606,
D2005)und der MK26 herzustellen.

ssscsaal saakiisl Sassssa =eeses

D-Sub 9 pol.
Liftbuskabel|

.....

Da der GOLIATH-90 ein schiitzloser Um- . » Stecker L1-L2 [ Stecker LSA1-LSA2
richter ist, der GOLIATH-60 aber noch * .

Schitze hat, muss zuséatzlich zum 400V
Versorgungseingang L1- L2 der Eihgang
LSA1- LSA2 am GB80 mit Spannung
versorgt werden. Dafir kommt eine -
sogenannte Phasenbriicke zum Einsatz.

Bei den bestehenden kurzschluss-festen
Gummileitungen wird der vorhandene griine 1
Stecker abgeklemmtund die Leitungen &\_'L
werden auf die eine Seite der Klemmenbei 52 |2
L1 bzw. L2 aufgelegt. Auf der anderen Seit Phassrhiicken oy
sind bereits jeweils zwei Gummileitungen K
mit griinen Steckern vorhanden. 4 EL

Ein griiner Stecker wird an den bisherigen
Versorgungseingang L1-L2 angeschlossen, Lo L270n
der anderean der Gehauseseite, LoadL1, L2_L3 -L g = P == f
Position LSA1- LSA2! A LUTLZLE T L2058 D ¢ ) @

S =]

2|
L8]

ARl e

&
A22 GOLIATH-90 00«00
LB-Intern
MNPE A B

P—G-——-09¢
Schaltplanausschnitt Phasenbriicke 2x L1- L2
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3. Parameterbeschreibung

A-Fahren

A1 Sollwerte Werkseinstellung Anlageneinstellung
Nachregulieren Vn 0,5 UpM bis 20,0 UpM 1,0 UpM
Inspektion Vi1 10,0 UpM bis 20,0 UpM 15,0 UpM
Inspektion Vi2 15,0 UpM bis 100,0 UpM 20,0 UpM
Riickholgeschwindigkeit VR 10,0 UpM bis 100,0 UpM 20,0 UpM
Evakuierungsgeschwindigkeit VE 10,0 UpM bis 100,0 UpM 30,0 UpM
Einfahrgeschwindigkeit Vo0 1,0 UpM bis 20,0 UpM 10,0 UpM
Zwischengeschwindigkeit VAl 10,0 UpM bis 70,0 UpM 50,0 UpM
Zwischengeschwindigkeit V2 50,0 UpM bis 100,0 UpM 70,0 UpM
Endgeschwindigkeit V3 70,0 UpM bis 100,0 UpM 100,0 UpM
Maximale Geschwindigkeit 0,1 UpM bis 100,0 UpM 100,0 UpM
Beschleunigung 010% 0,10m/s2 bis 200% 2,00m/s2 050% 0,50m/s2
Ruck-Beschleunigung 010% 0,10m/s3 bis 200% 2,00m/s3 050% 0,50m/s3
Verzégerung 010% 0,10m/s2 bis 200% 2,00m/s2 080% 0,80m/s2
Ruck-Verzégerung 010% 0,10m/s2 bis 200% 2,00m/s2 080% 0,80m/s3
Bremswegoptimierung V1 Aus/ Lernfahrt Aus
Bremswegoptimierung V2 Aus/ Lernfahrt Aus
Bremswegoptimierung V3 Aus/ Lernfahrt Aus
Startverzogerung Ende durch Bremse/ Zeit Zeit
Startverzogerung Zeit Omsek bis 10000msek 700msek
Expert-Startrampe 0,001m/s2 bis 0,100m/s2 0,020 m/s2
Expert-Startgeschwindigkeit Aus/ 0,0001UpM bis 50,0 UpM 1,0UpM
Expert-Startgeschwindigkeit Zeit 0 ms bis 2000ms 100ms
Schnellstart Aus/ Vormagnet.+ Bremse/ nur Vormag. Aus
Direkteinfahrt Aus/Ein Aus
Einfahrrampe V0>0 Verzégerung 0,001m/s2 bis 1,000m/s2 0,050m/s2
Nachbremse Ende durch Zeit/ Bremse Zeit
Nachbremsen 10mSek bis 3000mSek 1500mSek
Fangbefreiung Aus/Ein Aus
Lageregelung Aus/Ein Aus
Expert-Trigger Lageregler-Start durch Bremse / 1 bis x Impulse 1 Impuls
Expert- Trigger Lageregler Verzégerung 000-500mSek 100 mSek
Expert-Lageregler-Bremse P-Anteil 10 bis 32000 8000
Expert-Lageregler-Bremse [-Anteil 10 bis 3000 80
Expert-Lageregler-Bremse Zeit 0 bis 1000 450mSek
Expert-Lageregler-Drehzahl P-Anteil 10 bis 32000 8000
Expert-Lageregler-Drehzahl I-Anteil 10 bis 3000 80
Expert-Lageregler-Drehzahl Zeit Immer aktiv / 0000-1000mSek 400mSek
Expert-Startregler-Drehzahl-0 P-Anteil 100 bis 32000 12000
Expert-Startregler-Drehzahl-0 I-Anteil 10 bis 03000 100
Expert-Startregler-Drehzahl-0 Zeit 0 mSek bis 1000mSek 400mSek
Expert-Startregler-S-Rampe P-Anteil 100 bis 32000 12000
Expert-Startregler-S-Rampe [-Anteil 10 bis 3000 100
Expert-Startregler-S-Rampe Zeit 0 msek bis 1000 400mSek
Expert-Startregler-Filter PT1 Aus/ 1 ms bis 60ms Aus
Lastmessung Aus/Ein Aus
Kalibrierung leer Aus/Ein Aus
Kalibrierung voll Aus/Ein Aus
Lastkompensation Aus/Ein Aus
Druckaufbau - Startdrehzahl 70 U/Min
Druckaufbau - Rampe 0,005 m/s2
Druckaufbau - Max. Drehzahl 500 U/Min
Druckaufbau - Schwelle 0,40 Bar
Startrampe Auf - Beschleunigung 0,010m/s2
Startrampe Auf - Zeit 500 ms
Startrampe Ab - Zeit Ventil 100 ms
Startrampe Ab - Beschleunigung 0,020 m/s2
Startrampe Ab - Zeit 1000 ms
Schnellstart Aus/ Vormagnet.+ Bremse/ nur Vormag. Aus
Direkteinfahrt Aus/Ein Aus
Einfahrrampe V0>0 Verzégerung 0,001m/s2 bis 1,000m/s2 0,080 m/s2
Nachbremsen Zeit 10mSek bis 3000mSek 300 mSek
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Expert-Startregler-S-Rampe P-Anteil 100 bis 32000 12000
Expert-Startregler-S-Rampe I-Anteil 10 bis 3000 100
Expert-Startregler-S-Rampe Zeit 0 msek bis 1000 400mSek

Antrieb

Asynchron- / Synchron- / Hydraulik

Expert-Startregler-Filter PT1 Aus/ 1 ms bis 60ms Aus
A4 Motor/ Getriebe - Asynchron-Seil

Asynchron-Maschine

A4 Motor/Getriebe - Synchron-Seil
Antrieb

Asynchron-/ Synchron- / Hydraulik

Motor Typenschild Nenndrehzahl 0300UpM bis 3000UpM 1420UpM
Motor Typenschild Nennfrequenz 01,0Hz bis 99,9 Hz 50,0Hz
Motor Typenschild Nennstrom 002,0A bis 999,9A 3,8A
Motor Typenschild Cosinus PHI 0,65 bis 0,95 0,85
Motor Drehfeld Rechts/ Links Rechts
Gebersystem Aus; TTI +5V ; sin/cos-1Vss+5V; TTL +5V
HTL +15V; HTL +24V
Gebersystem Auflésung 65 ImP/U bis 99999ImP/U 02500ImP/U
Gebersystem Impulsspur A-B/ B-A A-B
Getriebe Ubersetzung 1: 001,0 bis 1: 100,0 1:040,0
Getriebe Treibscheibe 100mm bis 2000mm 500mm
Getriebe Aufhangung 1:1 bis 8:1 1:1

Synchron-Maschine

A4 Motor/Getriebe — Hydraulik Asynchron

Betrieb Normalbetrieb / Betrieb im Leerlauf Normalbetrieb
Synchronmotortyp Universal /ALPHA ECD100/ ALPHA universal

ECD300/ ALPHA ECD300a/ ALPHA

EPM100/ ALPHA EPM300/ ALPHA

EPM500/ ZA ZETASYN SM700/ ZA

ZETASYN SM850/ ZA ZETASYN SM860/
ZA ZETATOP SM200/ ZA ZETATOP
SM225/ ZA ZETATOP SM250
Synchronmotor Motorpolzahl 2-60 Pole 16 Pole
Synchronmotor maximale Drehzahl 0001UpM bis 1000UpM 0100UpM
Motor Typenschild Nennstrom 002,0A bis 999,9A 005,0A
Motor Drehfeld Rechts/ Links Rechts
Gebersystem Resolver; SSI +5V; EnDAT +5V; EnDAT +5V
sin/cos-1Vss+5V: Hiperface +8V
BiSS-C +5V

Gebersystem Auflésung 512ImP/U bis 4096ImP/U 2048ImP/U
Gebersystem Offset-Winkel 1:360,0° 1:000,0°
Gebersystem Rechts/ Links Rechts
Gebersystem Offset-Messung Aus/ Ein Aus
Getriebe Ubersetzung 1:001,0 bis 1:100,0 1:001,0
Getriebe Treibscheibe 100mm bis 2000mm 0400mm
Getriebe Aufhdngung 1:1 bis 8:1 1:1

Antrieb Asynchron- / Synchron- / Hydraulik Hydraulik Asynchron
Inbetriebnahmemodus Aus / Ein Aus
Test Uberdruckventil Aus / Ein Aus
Hydraulikmotor Universal oder ALGI-Motoren
ALGI — Motortypen oder Von 7,7 KW bis 77 KW
Universal: Motor Nenndrehzahl 0300UpM bis 3000UpM 1420 UpM
Universal: Motor Nennfrequenz 01,0Hz bis 99,9 Hz 50,0Hz
Universal: Motor Nennstrom 002,0A bis 999,9A 25A
Universal: Motor Cosinus PHI 0,65 bis 0,95 0,85
Motor Drehfeld Rechts/ Links Rechts
Gebersystem Aus; TTI +5V ; sin/cos-1Vss+5V; TTL +5V
HTL +15V; HTL +24V
Gebersystem Auflésung 65 ImP/U bis 99999ImP/U 1024 ImP/U
Gebersystem Impulsspur A-B/ B-A A-B
P — Konstant Begrenzung: Aus/...... KW Aus oder Leistungsgrenze in KW Aus
Heber Anzahl 1 oder 2 1
Heber Durchn 30mm bis 600mm 300mm
Heber Ubersetzung 1:1 bis 1:2 1:1
Hydraulik-Pumpe Durchflul pro Minute 300 I/min
Turbine K-Faktor I/min —1 KHz 230L/min — 1 KHz
Nachholen abwirts Geregelt mit Pumpe / mit Regelventil Mit Pumpe
Inspektion abwaérts Geregelt mit Pumpe / mit Regelventil Mit Pumpe
Regelventil Offset Einstellung 5,0 V 50V
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Drucksensor 4-20mA / 0-10V max.100 Bar 4-20 mA 100Bar
A5 Regelung

Dampfung Anfahren 00% bis 100% 50%
Dampfung Beschleunigen-1 00% bis 100% 50%
Dampfung Beschleunigen-2 00% bis 100% 50%
Dampfung Fahrt 00% bis 100% 50%
Dampfung Verzégerung-1 00% bis 100% 50%
Dampfung Verzégerung-2 00% bis 100% 50%
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Dampfung Einfahren

00% bis 100%

50%

Dampfung Halt

00% bis 100%

50%

Dynamik Stromregler 00% bis 100% 50%
A5 Regelung -Hydraulik Asynchron

Regler Turbine P -Anteil 4000
Regler Turbine | - Anteil 20
Regler R- Ventil P- Anteil 7000

Regler R- Ventil I- Anteil

B Schnittstellen
B1 Fahrkommandos

7

Default:

Anlageneinstellung

B2 Ein/Ausgange
B21 Belegung Ausgange

Liftbus-Auswahl: Kein Bus/ KW1-Bus/ KW2-Bus/ DCP3/ KW1-Bus
Thyssen Liftbus / Rekoba Liftbus/

Kommandoeingénge: 1 aus N/ Binar 1aus N

Freigabeeingange: Fahrtrichtung m. AUF & AB/ Freigabe m. | Fahrtrichtung mit AUF &
AUF od. AB AB

Freigabe HALT: Standart m. AUF & AB/ Verlangert oh. Standart mit AUF & AB

AUF & AB

Default: Rahmen-1

Relais-1 A00 bis A2x AQ01 - Kein Fehler
Relais-2 A00 bis A2x A03 — Bremsschitz
Relais-3 A00 bis A2x A04 - Fahrtschitz
Klemme 22: EA 1 A00 bis A2x A00 — Keine Funktion
Klemme 23: EA 2 A00 bis A2x AO00 — Keine Funktion
Klemme 24 : EA 3 AO00 bis A2x AO00 — Keine Funktion
Klemme 25: EA 4 AO00 bis A2x AO00 — Keine Funktion
Klemme 26 : EA 5 AO00 bis A2x AO00 — Keine Funktion
Klemme 27 : EA 6 AO00 bis A2x AO00 — Keine Funktion
Klemme 28 : EA7 AO00 bis A2x A00 — Keine Funktion
Klemme 29: EA 8 A00 bis A2x A00 — Keine Funktion
B22 Belegung Eingénge Default: Rahmen-1
Klemme 22: EA 1 EO00 bis E2x EO00 — Keine Funktion
Eingang 24\ PNP schaltend / OV-NPN schaltend 24V PNP schaltend
Klemme 23: EA 2 EO00 bis E2x EO0O0 — Keine Funktion
Eingang 24V PNP schaltend / 0V-NPN schaltend 24V PNP schaltend
Klemme 24: EA3 EO00 bis E2x E00 — Keine Funktion
Eingang 24V PNP schaltend / 0V-NPN schaltend 24V PNP schaltend
Klemme 25: EA 4 EO00 bis E2x E00 — Keine Funktion
Eingang 24V PNP schaltend / 0V-NPN schaltend 24V PNP schaltend
Klemme 26 : EA 5 EO00 bis E2x EO00 — Keine Funktion
Klemme 27 : EA 6 EO00 bis E2x EO0O0 — Keine Funktion
Klemme 28 : EA7 EOQ0 bis E2x EO00 — Keine Funktion
Klemme 29: EA 8 EO00 bis E2x EO0O0 — Keine Funktion
Klemme 32: A 09 EO00 bis E2x EQ9 - Fahrt AUF
Klemme 33: A10 EO00 bis E2x E10 - Fahrt AB
Klemme 34: A 11 EO00 bis E2x E01 — Kommando Vi1
Klemme 35: A 12 EO00 bis E2x E04 — Kommando Vn
Klemme 36: A 13 EO00 bis E2x E05 — Kommando V0O
Klemme 37: A14 EO00 bis E2x E06 — Komamando V1
Klemme 38: A 15 EO00 bis E2x EQ7 — Kommando V2
Klemme 39: A 16 EO00 bis E2x E08 — Kommando V3

Alle moglichen Ausgangsfunktionen:
AO00 Keine Funktion

A01 Kein Fehler

A02 Fahrbereit

AO03 Bremse

A04 Fahrschitz

A05 Kurzschlussschiitz

A06 V< 0,3m/s

A07 V< 0,8 x Vmax

A08 V<Vx

A09 Warnung Motortemperatur
A10 Motortemperatur

A11 Warnung KK-Temperatur
A12 KK-Temperatur

A13 HYD Ventil Ab

A14 HYD Druckschalter-1

A15 HYD Druckschalter-2

A16 HYD Druckschalter-3

A17 Standby-Modus Aktiv

A18 V<Vy

Alle moglichen Eingangsfunktionen:
E00 Keine Funktion
EO01 Kommando Vi1
E02 Kommando Vi2
E03 Kommando VR
E04 Kommando Vn
E05 Kommando VO
E06 Kommando V1
EO07 Kommando V2
E08 Kommando V3
EQ09 Fahrt AUF

E10 Fahrt AB

E11 Freigabe

E12 Fahrt AUF/ AB
E13 Kommando binar-0
E14 Kommando binar-1
E15 Kommando binar-2
E16 Akkuevakuierung
E17 Uberwachung Br.1

E18 Uberwachung Br.2

E19 Uberwachung Br.3

E20 Uberwachung Br.4

E21 Schutzuberwachung

E22 Parametersatz-0

E23 Parametersatz-1

E24 Uberwachung Bremsverschleil 1
E25 Uberwachung Bremsverschleil 2
E26 Uberwachung Bremsverschleil 3
E27 Uberwachung Bremsverschleil 4
E28 Kommando VE

E29 Kommando binar-3

E30 Standby-Betrieb

E31

E32 Kabinentur offen

E33 Schiitziiberwachung 2 (schliesser)

B23 Eingang Pull UP

Klemme 22: EA 1

24V PNP schaltend / OV-NPN schaltend

Klemme 23: EA 2

24\ PNP schaltend / OV-NPN schaltend

Klemme 24: EA 3
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Klemme 25: EA 4

24V PNP schaltend / OV-NPN schaltend

B24 1/0-Vorbelegung

B3 Funktionen

Keine Vorbelegung/
Rahmen-1:standart in/
Rahmen-2: Liftbus in/

Rahmen-3: standart ex/
Rahmen-4: Liftbus ex

Keine Vorbelegung

Komparator V03 Schwelle: 0,01m/s bis 5,00m/s 0,30m/s
Komparator V08 Schwelle:0,01m/s bis 5,00m/s 0,80m/s
Komparator Vx Schwelle:0,01m/s bis 5,00m/s 1,00m/s
Komparator Vy Schwelle:0,01m/s bis 5,00m/s 1,00m/s
Druckschalter - 1 Einstellbar von 0,1 bis 100 Bar 20 Bar
Druckschalter — 2 Einstellbar von 0,1 bis 100 Bar 40 Bar
Druckschalter — 3 Einstellbar von 0,1 bis 100 Bar 50 Bar

Parametersatz Menii

Parametersatz-1/ Parametersatz-2/
Parametersatz-3/ Parametersatz-4

Parametersatz-1

Parametersatz Fahrt

Parametersatz-1/ Parametersatz-2/
Parametersatz-3/ Parametersatz-4

Parametersatz-1

Parametersatz kopieren Nein/ PAR1->PAR2/ PAR1->PAR3/ Nein

PAR1->PAR4/ PAR2->PAR1/

PAR2->PAR3/ PAR2->PAR4/

PAR3->PAR1/ PAR3->PAR2/

PAR3->PAR4/ PAR4->PAR1/

PAR4->PAR2/ PAR4->PAR3
Parametersatz zuriicksetzen Nein/ Par.1/ Par.2/ Par.3/ Par.4 Nein
PE-Relais EMV-Filter Betrieb Schaltet / immer aus schaltet
Gebernachbildung an RJ-45 Ein/ Aus Ein
KurzschluBrelais Aktiv / Ausgeschalten Aktiv
Standby-Betrieb Eingang E30 Aktiv / Deaktiv Deaktiv

Standby-Betrieb Timer Aus / 1 bis 60 Minuten Aus
B4 Benutzeroberflache

Zeit / Datum / Wochentag xx:xx:xx Uhr Tag:Monat.Jahr Mo bis So
Sommer/Winterzeitumstellung Nein/Auto Nein
Sprache Deutsch/ Englisch / Polnisch Deutsch
Displayzeite-1 XXXXXXXXXXXXXXXXXX KW-Aufzugstechnik
Displayzeile-2 XXXXXXXXXXXXXXXXXX Oberursel-Germany
Software CPU G90-1.05j, oder besser

Software 10-PIC 0.02

Software Geber-PIC 0.08

Software LCD-PIC

RESOLVER-PIC

Password Code

Aus/ 4 beliebige Zahlen

Aus

Parameteransicht Standartmodus / Expertenmodus Standartmodus
B5 Uberwachungen

2Motorkaltleiter Keine Uberwachung / Uberwachung aktiv| Keine Uberwachung
Expert-Motorkaltleiter Abschaltung 0,1-9,9KOHM 3,6 KOHM
Expert-Motorkaltleiter Warnschwelle 0,1-9,9KOHM 3,3KOHM

Bremsliiftiiberwachung

Aus / nur Br-1/ E.Br.-1-2/ E.Br.-1-2-3/
Eingange Br.-1-2-3-4

Keine Uberwachung

Bremsliiftiiberwachung Eingang SchlieRer / Offner Offner
Schiitziiberwachung Aus /Eingang Schitziiberwachung Keine Uberwachung
Schiitzliiftiiberwachung Eingang SchlieRer / Offner Offner
Minderdruckiiberwachung Aus / 1 bis 20 Bar Aus

BremsverschleiBiiberwachung

Aus / nur Br-1/ E.Br.-1-2/ E.Br.-1-2-3/
Eingange Br.-1-2-3-4

Keine Uberwachung

C-Diagnose
C1-Ein- & Ausgangssignale

Alle Ein- und Aus- - = Kein Signal / * = +24V Signal

C2-Fehlerspeicher
C20 Loschen Fehler-

BremsverschleiBiuberwachung Eingang

SchlieRer / Offner

Fehlerspeicher I6schen

Offner

|Exoox = Eingangssignal | Avce= Ausgangssignal

C21 Fehlerspeicher

C3-Fehlerbehandlung
FEHLER xx

Fehler-Nummer & Text mit Uhrzeit und Datum

Keine Sperre/ Sperre nach X Fehler

C41 Test-Motorkaltleiter

C42 Test Bremsiiberwachung

D1-Zustandsmeldungen
D2-Fahrtenzahler
Gesamtfahrtenzahler

Fahrtenzahler léschbar

Fahrtenzahler Auf I6schbar
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Fahrtenzihler Ab l6schbar
Fahrtenzahler l6schen
Netzstundenzidhler
Betriebsstundenzahler
Betriebsstunden I6schen
Betriebsstundenzahler I6schen
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3.1 Menii A1 SOLLWERTE

Nachreguliergeschwindigkeit Vn

Nachreguliergeschwindigkeit, einstellbar von 0,5 bis 100 UpM. Einstellung erfolgt so, dass der Aufzug
beim Nachregulieren blindig halt. Verwendung bei hoher Seildehnung, bei der nach der Entladung
die Kabine nicht mehr bindig steht.

Inspe

ktionsgeschwindigkeit Vi 1

Inspektionsgeschwindigkeit 1, einstellbar zwischen 10 bis 1500 UpM. Einstellung wie gewlnscht bei
Inspektionsfahrten auf dem Kabinendach und fiir die Rickholfahrt.

Inspe

ktionsgeschwindigkeit Vi 2

Inspektionsgeschwindigkeit 2, einstellbar zwischen 10 bis 1500 UpM. Einstellung wie gewulnscht bei
Inspektionsfahrten auf dem Kabinendach und fiir die Rickholfahrt.
Der Umrichter kann die Fahrkurve beliebig zwischen VO, Vi1 und Vi2 umschalten

Riickholgeschwindigkeit VR

Ruckholgeschwindigkeit, einstellbar zwischen 10 bis 1500 UpM. Einstellung wie gewiinscht fiir die
Ruckholfahrt.

Evakuierungsgeschwindigkeit VE

Evakuierungsgeschwindigkeit, einstellbar zwischen 10 bis 1500 UpM. Einstellung wie gewilnscht fur
die Evakuierungsfahrt bei Akku- bzw. USV-Betrieb.

Einfahrgeschwindigkeit VO

Einfahrgeschwindigkeit, einstellbar von 1 bis 100 UpM. Einstellung erfolgt so, dass der Aufzug bundig
halt: Bei vorzeitigem Anhalten, muss die VO erhéht werden, falls die Kabine tUberfahrt, muss die VO
verringert werden.

1. Zwischengeschwindigkeit V1

Zwischengeschwindigkeit, einstellbar von 10 bis 3000 UpM. Wird nur benétigt bei unterschiedlichen
Bremswegen im Schacht, d. h. bei unterschiedlichen Etagenabstanden.

‘2. Zwischengeschwindigkeit V2

Zwischengeschwindigkeit, einstellbar von 10 bis 3000 UpM. Anwendung analog dem vorhergehendem
Punkt.

Endgeschwindigkeit V3

Endgeschwindigkeit, einstellbar von 10 bis 3000 UpM
Der Umrichter kann die Fahrkurve beliebig zwischen V0, V1, V2 und V3 umschalten

Maximale Geschwindigkeit

Maximale Endgeschwindigkeit, Maximalwert von Motornenndrehzahl (Meni A4) abhangig. V3 wird auf

diesen Wert begrenzt

3.2 Menii A2 FAHRKURVE

Beschleunigung

| Rampe von 0 auf Vmax, einstellbar von 10% bis 200% bzw. in 0,1 bis 2,0 m/s2.

Ruck-Beschleunigung

Ubergang von Beschleunigungsphase auf Vmax. Einstellbar von 10% bis 200% bzw. in 0,1 bis 2,0
m/s3. Dabei entspricht 10% einer weichen Verrundung.

Verzégerung

| Rampe von Vmax auf V0. Einstellbereich: Von 10% bis 200% bzw. 0,1 bis 2,0 m/s.

Ruck-Verzégerung

Ubergang von Vmax auf Verzégerungsphase. Einstellbereich: Von 10% bis 200% bzw. 0,1 bis 2,0
m/s3. Dabei entspricht 10% einer weichen Verrundung.

Brem

swegoptimierung V1: -Aus- -Ein- -Lernfahrt-

Bremswegermittlung bei Kurzhaltestellen, bei denen mit der Geschwindigkeit V1 gefahren wird. Bei

der Aktivierung der Lernfahrt errechnet der Umrichter aus dem Bremsweg vom Verzdgerungspunkt

zum Bindigschalter den optimalen Verzégerungspunkt im Umrichter. Bei nochmaliger Fahrt V1 wird
der von der Steuerung ausgegeben Verzégerungspunkt ignoriert und bis zum errechneten Verzoge-
rungspunkt weitergefahren. Die Dauer der Einfahrgeschwindigkeit VO wird daher minimiert.

Brem

swegoptimierung V2: -Aus- -Ein- -Lernfahrt-

| Bremswegermittlung mit Geschwindigkeit V2. Der Prozess verlduft wie beim vorherigen Punkt.

Brem

swegoptimierung V3: -Aus- -Ein- -Lernfahrt-

Bremswegermittlung mit Geschwindigkeit V3. Der Prozess verlauft wie beim vorherigen Punkt.
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3.3a Menii A3 ANFAHREN / HALTEN - Seilanlagen

Startverzégerung - Ende durch: Zeit/Bremse

Mit der Startverzdgerung kénnen die Verzdgerungszeiten der Schiitze und der Steuerung ausgeglichen werden, so dass
die mechanische Bremse sicher gedffnet werden kann. Als Abschaltkriterium kann zwischen den Bremsliftkontakten oder
der Zeitabschaltung gewahlt werden.

Startverzégerung durch Zeit

Wird als Kriterium ,Zeit“ gewahlt, ist diese einstellbar. Standardwerte: 150ms bei Asynchronmaschinen — 700-1000ms bei
Synchronmaschinen.

ExpertenModus: Startrampe Beschleunigung

Die Startrampe ermdglich die Haftreibung beim Start komfortabel zu iiberwinden. Die Beschleunigung ist einstellbar von 0,01 bis 0,1 m/s2 Der Stan-
dartwert ist 0,02 m/s2

ExpertenModus: Startgeschwindigkeit

Die Startrampe erméglich die Haftreibung beim Start komfortabel zu iiberwinden. Die Geschwindigkeit ist einstellbar von 1 bis 50U/min. Der Standart-
wert ist 1 U/min.

ExpertenModus: Startgeschwindigkeit Zeit

Die Startrampe ermdglich die Haftreibung beim Start komfortabel zu iiberwinden. Das Zeitfenster ist einstellbar von 0 bis 2000 ms. Der Standartwert
ist 100 ms.

Schnellstart

Durch Aufmagnetisieren des Antriebsmotors wahrend des Tir-SchlieBvorgangs ist es mdglich, die Haltestellenverlustzeit zu
reduzieren. Zwei Einstellungen stehen zur Verfligung: ,Nur Aufmagnetisieren” oder ,Aufmagnetisieren und Bremsoéffnung*.

Direkteinfahrt

Direktes Einfahren bedeutet, dass der Aufzug ohne Schleichfahrt direkt in die Ebene verzdgert und blindig halt. Dies setzt
voraus, dass eine Bremswegoptimierungsfahrt mit der entsprechenden Geschwindigkeit ausgefiihrt wurde.

Einfahrtrampe Verzégerung

Bremsverzdgerung von der Einfahrgeschwindigkeit bis zum Stillstand. Einstellbar von 1% bis 100%, bzw. 0,01 bis 1,0 m/ s2.
Die Einfahrrampe wird auch zur Einstellung der Haltegenauigkeit verwendet.

Nachbremsen - Ende durch: Zeit/ Bremse

Das elektrische Halten des Fahrkorbes mi_’g ,Drehzahl 0“ kann auf zwei Arten beendet werden. Zum einen durch
eine Zeitvorwahl, zum anderen durch die Uberwachung der Bremsluftiberwachungskontakte.

Nachbremsen durch Zeit

| Wird als Kriterium ,Zeit“ gewahlt, ist diese einstellbar. Standardwerte: 500 ms.

Fangbefreiung

Mit Hilfe der Fangbefreiung wird kurzzeitig der Motorstrom auf das Zweifache des Nennstromes erhéht. Somit kann bei der
Wahl der Inspektionsgeschwindigkeit innerhalb von 10 Versuchen der Fahrkorb aus dem Fang gezogen werden.

Lageregelung
Bei Synchronmaschinen ist sie immer aktiv, bei Asynchronmaschinen ( ALT ) kann sie ausgeschaltet werden.

ExpertenModus: Trigger Lageregler Bremse / Impulse

Der Lageregler bestimmt das Anfahrverhalten nach Offnen der Bremse. Als Kriterium fiir den Start kann die Bremsliiftiiberwachung oder die ankom-
menden Geberimpulse verwendet werden.

ExpertenModus: Trigger Lageregler Verzé6gerung

Der Lageregler bestimmt das Anfahrverhalten nach Offnen der Bremse. Als Standartverzégerungswert ist 100 ms gewéhit.

Der Lageregler bestimmt das Anfahrverhalten nach Offnen der Bremse. Der P-Anteil ist einstellbar von 10 bis 32.000. Der Standartwert ist 8.000.

ExpertenModus: Lageregler-Bremse I-Anteil

Der Lageregler bestimmt das Anfahrverhalten nach Offnen der Bremse. Der |-Anteil ist einstellbar von 10 bis 3.000. Der Standartwert ist 80.

ExpertenModus: Lageregler-Bremse Zeit

Der Lageregler bestimmt das Anfahrverhalten nach Offnen der Bremse. Der Zeitraum ist einstellbar von 0 bis 1.000 ms. Der Standartwert ist 450 ms.

ExpertenModus: Lageregler-Drehzahl-0 P-Anteil

Der Lageregler Drehzahl 0 bestimmt das Halten nach Offnen der Bremse. Der P-Anteil ist einstellbar von 10 bis 32.000. Der Standartwert ist 8.000.

ExpertenModus: Lageregler-Drehzahl-0 I-Anteil

Der Lageregler Drehzahl 0 bestimmt das Halten nach Offnen der Bremse. Der I-Anteil ist einstellbar von 10 bis 3.000. Der Standartwert ist 80.

ExpertenModus: Lageregler-Drehzahl-0 Zeit

Der Lageregler Drehzahl 0 bestimmt das Halten nach Offnen der Bremse. Der Zeitraum ist einstellbar von 0 bis 1.000 ms. Der Standartwert ist 400
ms.

ExpertenModus: Startregler-Drehzahl-0 P-Anteil

Der Startregler Drehzahl 0 bestimmt das Halten nach Offnen der Bremse. Der P-Anteil ist einstellbar von 10 bis 32.000. Der Standartwert ist 12.000.

ExpertenModus: Startregler-Drehzahl-0 I-Anteil

Der Startregler Drehzahl 0 bestimmt das Halten nach Offnen der Bremse. Der |-Anteil ist einstellbar von 10 bis 3.000. Der Standartwert ist 100.

ExpertenModus: Startregler-Drehzahl-0 Zeit

Der Startregler Drehzahl 0 bestimmt das Halten nach Offnen der Bremse. Der Zeitraum ist einstellbar von 0 bis 1.000 ms. Der Standartwert ist 400
ms.

ExpertenModus: Startregler-S-Rampe P-Anteil

Der Startregler S-Rampe bestimmt das Losfahren nach Offnen der Bremse. Der P-Anteil ist einstellbar von 10 bis 32.000. Der Standartwert ist 12.000.

ExpertenModus: Startregler-S-Rampe I-Anteil

Der Startregler S-Rampe bestimmt das Losfahren nach Offnen der Bremse. Der I-Anteil ist einstellbar von 10 bis 3.000. Der Standartwert ist 100.

ExpertenModus: Startregler-S-Rampe Zeit

Der Startregler S-Rampe bestimmt das Losfahren nach Offnen der Bremse. Der Zeitraum ist einstellbar von 0 bis 1.000 ms. Der Standartwert ist 400
ms.

ExpertenModus: Startregler-Filter PT1-Filter

Um den Startregler unempfindlicher zu machen, ist es méglich den PT1-Filter flir maximal 6m ms einzuschalten. Standartwert ist Aus.
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Lastmessung

Der Frequenzumrichter GOLIATH-90 ist in der Lage, durch Auswertung eines analogen Lastmesssignals bereits vor dem
Offnen der Bremse ein Drehmoment auszugeben, welches das Wegdrehen des Antriebs beim Start verhindert. Dies kann
insbesondere bei grof3en getriebelosen Antrieben von Vorteil sein.

Die Lastmesseinrichtung muss ein Analogsignal von 0..10V ausgeben kdnnen. Die Leitung der Lastmesseinrichtung sollte
ein geschirmtes Kabel sein und wird am Frequenzumrichter an den Klemmen 341 (analog-0V), 342 (analog 10V) sowie PE
angeschlossen.

Zu Beginn muss die Lastmesseinrichtung entsprechend der Beschreibung des Herstellers so kalibriert werden, dass bei lee-
rer Kabine ein Signal von ca. OV ausgegeben wird und bei voller Kabine ein Signal von ca. 10V ausgegeben wird.

Stellt das Lastmesssystem bereits bei 5V das Volllastsignal zur Verfigung, wird die Genauigkeit (Auflésung) reduziert.

Kalibrier.leer: ein

Nun wird der Lastsensor am Frequenzumrichter eingelernt. Dazu wird im Men ,A3 Anfahren/Halten“ der Parameter ,Last-
messung: Kalibrier.leer: ein“ eingestellt. Die Kabine muss nun leer sein und es wird mit der Riickholsteuerung ein Fahrkom-
mando solange ausgegeben, bis im Display die Meldung ,Kalibrier.leer: ok® erscheint.

Kalibrier.voll: ein

Nun wird die Kabine mit der Nennlast beladen und der Parameter ,Lastmessung: Kalibrier.voll: ein“ eingestellt. Jetzt wird
erneut mit der Riickholsteuerung ein Fahrkommando ausgegeben, bis im Display die Meldung ,Kalibrier.voll: ok“ erscheint.
Danach den Parameter ,Lastmessung: - ein — “ einstellen, die Lastmessung ist jetzt aktiviert.

Lastko

mpensation

In einigen Fallen, bei denen keine Lastmesseinrichtung vorhanden ist, kann es von Vorteil sein, die automatische Lastkom-
pensation zu aktivieren. Dabei wird das Drehmoment des Antriebes beim Anhalten gemessen und beim nachsten Start vor
dem Offnen der Bremse wieder angelegt. Dies kann sich insbesondere bei groRen getriebelosen Anlagen vorteilhaft auswir-
ken.

Dadurch kann ein Gerausch beim Offnen der Bremse vermieden werden, welches durch die Verdrehung der Motorwelle
verursacht wird.

Die automatische Lastkompensation kann im Menu ,A3 Anfahren/Halten“ durch Einstellen des Parameters ,Lastkomensa-
tion: ein“ aktiviert werden. Diese Funktion lasst sich nur dann aktivieren, wenn der Parameter ,Lastmessung® auf ,aus”
steht.
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3.3b Menii A3 ANFAHREN / HALTEN - Hydraulikanlagen ALGI AZFR

Hydraulik Frequenzgeregelt Asynchron ALGI
Druckaufbau - Startdrehzahl: 70 UpM

Hier wird die Startdrehzahl eingestellt, bei welcher der Druckaufbau beginnt. Bei  einem zu niedrigen Wert
dauert der Startvorgang langer, bei einem zu hohen Wert  wird der Druck zu schnell aufgebaut und ein Ruck
ist spurbar.

Druckaufbau - Rampe: | 0,005 m/s?

Mit diesem Parameter wird eingestellt, mit welcher Geschwindigkeit der Druck beim  Start erhdht wird. Bei ei-
nem zu niedrigen Wert dauert der Startvorgang langer, bei einem zu hohen Wert wird der Druck zu schnell
aufgebaut und ein Ruck ist spurbar.

Druckaufbau - maximale Drehzahl: | 500,0 Upm
| Vorgabe des oberen Drehzahlgrenzwertes beim Druckaufbau: Standardwert ist 500 U/min.

Druckaufbau - Schwelle: | 0,40 Bar
| Bei der eingestellten Druckerhéhung wird der Startvorgang abgeschlossen.

Startrampe Auf - Beschleunigung: 10,010 m/s?

Mit dieser Anfangsbeschleunigung startet der Aufzug und Uberwindet die Haftreibung in Fahrtrich-
tung aufwarts.

Startrampe Auf - Zeit: 1500 ms
Die Startrampe in Fahrtrichtung aufwarts wird nach der eingestellten Zeit beendet und die Fahrkurve
beginnt.

Startrampe Ab - Zeit Ventil: 1100 ms

In Fahrtrichtung Abwarts wird nach dem Druckaufbau das AB-Ventil gedffnet. Nach der Wartezeit
beginnt die Startrampe Abwarts.

Startrampe Ab - Beschleunigung: | 0,020m/s?
Mit dieser Anfangsbeschleunigung startet der Aufzug und Gberwindet die Haftreibung in Fahrtrichtung auf-
warts.

Startrampe Ab - Zeit: 11000 ms

| Die Startrampe in Fahrtrichtung aufwérts wird nach der eingestellten Zeit beendet und die Fahrkurve beginnt.
Schnellstart | AUS / EIN

Durch Aufmagnetisieren des Antriebsmotors wahrend des Tur-SchlieRvorgangs ist es mdglich, die Haltestellen-
verlustzeit zu reduzieren. Beim Einsatz einer KW-Steuerung kann der Druckaufbau bereits beim Schlieen der
Tare erfolgen und der Aufzug startet nach dem TurschlieBen verzégerungsfrei

Direkteinfahrt |AUS / EIN

Direktes Einfahren bedeutet, dass der Aufzug ohne Schleichfahrt direkt in die Ebene verzogert und blindig halt.
Dies setzt voraus, dass eine Bremswegoptimierungsfahrt mit der entsprechenden Geschwindigkeit ausgefihrt
wurde.

Einfahrrampe - Vo -> 0: 10,080 m/s?
Bremsverzdgerung von der Einfahrgeschwindigkeit bis zum Stillstand. Einstellbar von 1% bis 100%, bzw. 0,01
bis 1,0 m/ s2.  Durch einen niedrigen Wert wird die Anhalterampe flacher und das Anhalten weicher, ein héhe-
rer Wert macht die Anhalterampe steiler.

Nachbremsen - Zeit: 1300 ms

Beim Anhalten in Abwartsrichtung muss das Senkventil schlieRen. Ist die Zeitzu  kurz, kann der Aufzug beim
Halten durchsacken, ist die Zeit zu lange, hebt der Aufzug beim Anhalten leicht an.

ExpertenModus: Startregler-S-Rampe P-Anteil _

Der Startregler S-Rampe bestimmt das Losfahren nach Offnen der Bremse. Der P-Anteil ist einstellbar von 10 bis 32.000. Der Standartwert ist 12.000.
ExpertenModus: Startregler-S-Rampe I-Anteil _

Der Startregler S-Rampe bestimmt das Losfahren nach Offnen der Bremse. Der I-Anteil ist einstellbar von 10 bis 3.000. Der Standartwert ist 100.
ExpertenModus: Startregler-S-Rampe Zeit _

Der Startregler S-Rampe bestimmt das Losfahren nach Offnen der Bremse. Der Zeitraum ist einstellbar von 0 bis 1.000 ms. Der Standartwert ist 400
ms.

ExpertenModus: Startregler-Filter PT1-Filter

Um den Startregler unempfindlicher zu machen, ist es méglich den PT1-Filter flir maximal 6m ms einzuschalten. Standartwert 5 ms.
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3.4a Menii A4 MOTOR / GETRIEBE

Asynchronmaschine / Synchronmaschine / Hydraulik-asynchron -> Asynchronmaschine Seil
Motor-Typenschild Nenndrehzahl

Den Wert fur die Nenndrehzahl findet man auf dem Motortypenschild. Bei Werten von 1500 empfehlen
wir Rucksprache mit dem Motorhersteller zu halten, da dies der Synchrondrehzahl entspricht!

Motor-Typenschild Nennfrequenz

Nennfrequenz des Motors. Den Wert findet man auf dem Motortypenschild.

Motor-Typenschild Nennstrom

Den Wert flr den Nennstrom findet man auf dem Motortypenschild.

Motor-Typenschild Cosinus p

Den Wert fur den Cosinus p findet man auf dem Motortypenschild.

Motor-Drehfeld

Dreht der Motor in die falsche Richtung (Kommando "AUF”, Motor fahrt aber "AB”), dann sollte das Dreh-
feld in diesem Menl von [RECHTS] auf [LINKS] geandert werden.

Gebersystem

Folgende Einstellung kdnnen getroffen werden:
- AUS -> Ohne Impulsgeber, Openloop

- TTL +5V

- SIN/COS-1Vss

- HTL +15V

- HTL +24V

Gebersystem Auflésung

Eingabe der Impulszahl pro Umdrehung des Inkrementalgebers. Mdgliche Eingaben: Von 300 bis 20000
Impulse pro Umdrehung.

Inkrementalgeber Impulsspur

Sollte bei der Inbetriebnahme der Fehler "/RICHTUNG FALSCH?” erscheinen, dann von [A-B] auf [B-A]
andern.

Getriebe Ubersetzung

Eingabe der Getriebelibersetzung, siehe Stempelung des Getriebes.

Getriebe Treibscheibe

Bitte den Durchmesser der Treibscheibe in mm eingeben.

Getriebe Aufhiangung

Seilauthangung eingeben. Von 1:1 bis 8:1!
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3.4b Meni A4 MOTOR / GETRIEBE — Synchron mit ABS-Geber

Asynchronmaschine / Synchronmaschine > Synchronmaschine Seil mit ABS-Geber

Betrieb: Normalbetrieb / Betrieb im Leerlauf
Maschinentyp: Universal Mit dieser Einstellung kann man die Maschine mit der Motorpolzahl und Dreh-
zahl einstellen
Wird ein vorprogrammierter Motortyp eingestellt, so werden alle erforderlichen Parameter wie Motor-
polzahl, Geberoffset und diverse Regelungseinstellungen automatisch auf diesen Motortyp voreinge-
stelit.
Ziehl-Abegg ZETASYN SM700 - SM850 — SM860 - ZETATOP SM132-190-160 — 200 — 225 — 250 ..
Thyssen: DAF210 - DAF270 - SC300 — SC400 -SC500 -PMC125/ 145/ 170
SASSI, Alpha, SWISS TRACTION, SAD, WITTUR, XINDA, LOHER...
Motor-Typenschild Motorpolzahil:
| Den Wert fiir die Motorpolzahl findet man auf dem Motortypenschild / Datenblatt.
Motor-Typenschild max.Drehzahl:
Den Wert fur die max.Drehzahl findet man auf dem Motortypenschild / Datenblatt. Vor Inbetriebnahme
auf die maximale Anlagendrehzahl einstellen.
Motor-Typenschild Nennstrom
Den Wert flr den Nennstrom findet man auf dem Motortypenschild. Auf den maximalen Strom wahrend
einer Konstantfahrt mit leerer Kabine abwarts einstellen.
Motor-Drehfeld
Dreht der Motor in die falsche Richtung (Kommando "AUF”, Motor fahrt aber "AB”), kann das Drehfeld in
diesem Menl von [RECHTS] auf [LINKS] abgeandert werden.
Gebersystem- Typ: Hier wurde die Variante mit ABS Geber gewahilt

Eingabe des Gebertyps: Umschaltung ins Untermenii Gebersystem liber die ENTER-Taste

- Resolver

- 8SI  +5V

- EnDat +5V

- BiSS +5V

- SIN/COS 1Vss >

- Hiperface +8V

- BISS-C +5V

Untermenii Gebersystem ABS-Geber:

Geberinfo: Drehzahl: 0000,0UpM -> aktuelle Motordrehzanhl

Geberinfo: Spur-A: - Spur-B: * -> aktuelle Impulse A-B-Spur

Geberinfo: Winkel: xxx,xx° -> aktueller Rotorlagewinkel

Geberinfo: Vervielfachung: x16 -> Impulsinterpolation immer auf x16

Geberinfo: Geberspannung IST: 05,0V -> Geberversorgungsspannung vorgegeben

Geberinfo: Geberspannung SOLL: 05,0V -> gemessene Geberversorgungsspannung
GEinstellung Uberwachung Start: 1500 ms ( Toleranzzeit Geberausfalliberwachung )
GEinstellung Uberwachung Fahrt: 500 ms ( Toleranzzeit Geberausfalliberwachung )

Rickkehr ins Menii A4 Motor / Getriebe — Synchronmaschine: >TASTER QUIT driicken! <

Gebersystem- Auflésung
Eingabe der Impulszahl pro Umdrehung des Absolutwertgebers. Mdgliche Eingaben: [ 512 / 1024 / 2048
/ 4096 ]
Gebersystem- Offsetwinkel

| Hier sollte nach Herstellervorgabe der Offsetwinkel des Absolutwertgebers eingestellt werden.
Gebersystem- Drehrichtung
Sollte bei der Inbetriebnahme der Fehler "/RICHTUNG FALSCH?” erscheinen oder der Motor nicht losdre-
hen, dann in diesem Menl von [RECHTS] auf [LINKS] andern.
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Gebersystem- Offset-Messung

Aus / Offsetmessung ohne Seil: Ja / Offsetmessung Stillstand: Ja
Offsetmessung ohne Seil: wie bisher, Seile von Treibscheibe ablegen, Fahrkommando mit Rickhol
oder Inspektion bis Offsetmessung beendet (ca. 5-10 Sek, Bremse 6ffnet, Motor dreht langsam).

Offsetmessung Stillstand: Seile bleiben auf Treibscheibe, Bremse bleibt geschlossen. Fahrkommando
mit Rickhol oder Inspektion bis Offsetmessung beendet (ca. 1 Sek., kurzzeitig Gerausche hoérbar, Motor
dreht nicht).

Getriebe Ubersetzung

| Eingabe der Getriebeiibersetzung. Siehe Stempelung Getriebe.

Getriebe Treibscheibe

| Bitte den Durchmesser der Treibscheibe in mm eingeben

Getriebe Aufhdngung

| Seilaufhdngung eingeben [ Von 1:1 bis 8:1 ]
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3.4c Menii A4 MOTOR / GETRIEBE — Synchron mit Inkrementalgeber

Menii A4 MOTOR/GETRIEBE > Synchronmaschine

Wird ein vorprogrammierter Motortyp eingestellt, so werden alle erforderlichen Parameter wie Motorpolzahl,
Geberoffset und diverse Regelungseinstellungen automatisch auf diesen Motortyp voreingestellt.

KONE: NMX-07 / NMX-11 /| MX-05 / MX-05/10 /MX-06 /MX-06/10 /MX-10 /MX-18 / MX-20

Motor-Typenschild Motorpolzahl: Eingestellt durch Typ MX06
Motor-Typenschild max. Drehzahl: MX06: 95 U/min
Motor-Typenschild Nennstrom MX06: 11 A
Motor-Drehfeld [RECHTS]

-> | Dreht der Motor in die falsche Richtung (Kommando "AUF”, Motor fahrt aber "AB”),
kann das Drehfeld in diesem Menu von [RECHTS] auf [LINKS] abgeéandert werden.
Gebersystem- Typ: Hier wird die Variante mit Inkrementalgebern gewahit: | Inkremental HTL +15V

Umschaltung ins Untermenii GEBERSYSTEM: > Taster ENTER driicken!

Fannund)

Geberinfo: Drehzahl: 0000,0UpM -> Anzeige aktuelle Motordrehzahl
Geberinfo: Spur-A: - Spur-B: * -> Anzeige aktuelle Impulse A-B-Spur
Geberinfo: Winkel: xxx,xx° -> Anzeige aktueller Rotorlagewinkel
Geberinfo: Geberspannung IST: 15,0V -> Geberversorgungsspannung vorgegeben
Geberinfo: Geberspannung SOLL: 15,0V -> gemessene Geberversorgungsspannung
GEinstellung Inkrementalgeber Nullimpuls: aus/ ein MX06: ein

GEinstellung Inkrementalgeber Reibrad:  nein/ ja MX06: ja

Ja GEinstellung Inkrementalgeber Reibrad: 37,02 mm (Durchmesser des Gummireibrades)
GEinstellung Inkrementalgeber Treibscheibe: 615,0 mm (Durchmesser der Treibscheibe)
GEinstellung Uberwachung Start: 1500 ms (Toleranzzeit Geberausfall)
GEinstellung Uberwachung Fahrt: 500 ms (Toleranzzeit Geberausfall)

Ruickkehr ins Menii A4 Motor / Getriebe — Synchronmaschine: > Taster QUIT driicken!
Gebersystem- Auflésung (Impulszahl pro Umdrehung des Impulsgebers): | MX06: 4096
Gebersystem- Drehrichtung ([RECHTS] <> [LINKS] bei "RICHTUNG FALSCH”): | MX06: Links
Gebersystem- Offset-Messung (Erste Fahrt/ Jede Fahrt/ 1xtaglich/ Alle xxxx Fahrten): | MX06: Jede Fahrt

Getriebe Ubersetzung (Eingabe der Getriebelibersetzung): | MX06: 1 : 001,0
Getriebe Treibscheibe (Bitte den Durchmesser der Treibscheibe in mm eingeben): | MX06: 400 mm
Getriebe Aufhdngung (Seilaufhangung eingeben [ Von 1:1 bis 8:1 ]): | MX06: 2:1
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3.4d Menii A4 MOTOR / GETRIEBE — Hydraulik-Asynchron

Asynchronmaschine / Synchronmaschine / Hydraulik-Asynchron -> Hydraulik Asynchron ALGI
Hydraulik Inbetriebnahme-Modus: aus/ein

Dieser Parameter wird benétigt, um ein Aggregat ohne Oldruck in Betrieb zu nehmen. Wenn aktiv,
werden folgende Einstellungen vorgenommen:
- keine Turbinenregelung
- keine Minderdruckauswertung
- keine Druckrampe bei Start
- nur Kommando AUF wird angenommen
Hydraulik-Test Uberdruckventil: aus/ein
Dieser Parameter wird benétigt, um das Uberdruckventil zu testen bzw. einzustellen. Wenn aktiv,
dann werden folgende Einstellungen vorgenommen:
- keine Turbinenregelung
- keine Minderdruckauswertung
- keine Druckrampe bei Start
- nur Kommando AUF wird angenommen
- bei Kommando Vi wird die Drehzahl automatisch auf 2500UpM festgelegt
Hydraulikmotor: universal / ALGI-Motortypen
Mit diesem Parameter kénnen verschiedene ELMO-Motoren ausgewahlt werden. Gleichzeitig werden
alle Motordaten des ausgewahlten Motors voreingestelit.
Motortypenschild Nenndrehzahl (nur bei Universalmotor)
Motortypenschild Nennfrequenz (nur bei Universalmotor)
Motortypenschild Nennstrom  (nur bei Universalmotor)
Motortypenschild Cosinus Phi (nur bei Universalmotor)

Vorhandene Motortypen ALGI-ELMO:

1) S$342Y-77-T690 7,7 KW
2) V342Y-9-T690 9,0 KW
3) S442Y-11-T690 11 KW
4) S$462Y-13-T690 13 KW
5) S442A147-T690 14,7 KW
6) S462Y-16-T690 16 KW
7) S462Y-20-T690 20 KW
8) S462Y-24-T690 24 KW
9) S462Y-29-T690 29 KwW
10) S762L-33-T690 33 KW
11) S762K-40-T690 40 KW
12) S762K-47-T690 47 KW
13) S762K-60-T690 60 KW
14) S762K-77-T690 77 KW

Motor-Drehfeld

Dreht der Motor in die falsche Richtung (Kommando "AUF”, Motor fahrt aber "AB”), dann sollte das Dreh-
feld in diesem Menl von [RECHTS] auf [LINKS] geandert werden.

Gebersystem

Folgende Einstellung kénnen getroffen werden: [ AUS / TTL +5V / SIN/COS-1Vss / HTL +15V / HTL
+24V ]. Die Werkseinstellung fiir ALGI-Aggregate lautet TTL +5V.

Gebersystem Auflésung

Eingabe der Impulszahl pro Umdrehung des Inkrementalgebers. Mogliche Eingaben: Von 300 bis 20000
Impulse pro Umdrehung. Die Werkseinstellung fiir ALGI-Aggregate lautet 1024 Impulse.
Inkrementalgeber Impulsspur

Sollte bei der Inbetriebnahme der Fehler "/RICHTUNG FALSCH” erscheinen, dann von [A-B] auf [B-A]
andern.
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P-Konstant Begrenzung: aus/ .... KW

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, ob der Hydraulikaufzug mit konstanter Geschwin-
digkeit unabhangig von der Beladung (V-konstant) oder mit beladungsabhangiger Geschwindigkeit
in Aufwartsfahrt bei begrenzter Leistung (P-konstant) betreiben werden soll. In Abwartsfahrt wird immer
die Maximalgeschwindigkeit erreicht. Um bei P-Konstant keine unterschiedlichen Einfahrzeiten zu erhal-
ten muss im Men(-A2 die Bremswegoptimierung durchgefuhrt werden.

P-Konstant Druck bei Volllast: xx,xBar (nur bei P-Konst. Aktiv)

Hier muss der Druck bei Volllast eingestellt werden

P-Konstant Druck bei Leerlast: xx,xBar (nur bei P-Konst. Aktiv)

Hier muss der Druck bei leerer Kabine eingestellt werden

P-Konstant Geschwindigkeit bei Volllast: x,xm/s (nur bei P-Konst. Aktiv)

Hier muss die errechnete Geschwindigkeit bei Volllast Fahrtrichtung aufwarts eingegeben werden

P-Konstant Geschwindigkeit bei Leerlast: x,xm/s (nur bei P-Konst. Aktiv)

Hier muss die errechnete Geschwindigkeit bei leerer Kabine Fahrtrichtung auf eingegeben werden

Heber Anzahl

| Hier bitte die Anzahl der Heber eintragen (1 oder 2).

Heber Durchmesser

| Bitte den Durchmesser des Hebers in mm eingeben. Der Bereich erstreckt sich von 30mm bis 600mm.

Heber Ubersetzung

| Bitte hier die Heberiibersetzung eingeben ( Von direkt 1:1 oder indirekt 1:2 )

Hydraulik-Pumpe

| Bitte hier die Literférdermenge pro Minute eingeben, z.B. 300 I/min

Turbine

| Bitte den KHz-Faktor eingeben, z.B. 230 I/min —1 KHz

Nachholen abwarts

| Zwei Einstellungen sind méglich ( geregelt mit Pumpe oder mit Regelventil )

Inspektion abwarts

Zwei Einstellungen sind méglich ( geregelt mit Pumpe oder mit Regelventil )

Regelventil Offset

Einstellung 5,0 V. Der Offset sollte so eingestellt werden, dass beim Nachholen mit Regelventil der
Aufzug zlgig, aber ohne Ruck absenkt

Drucksensor

| Zwei Einstellungen je nach Typ sind méglich ( 4 — 20mA max.=100Bar oder 0 — 10V max.=100Bar)
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3.5 A5 Menii Regelung
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DAMPFUNGEN

©7 777~~~ Beginn des Startvorganges
~~ "~ Einfahrgeschwindigkeit erreicht

~©77 " Startverzégerung beendet
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=J Dampfung 35m_|.:)fung 2 P—
Dimpfung Beschleunigung-1 erzogerung- D3
ampfung
Anfahren Einfahren
Dampfung Anfahren 1 50%

Einstellbereich 0 bis 100 %. Bei Schwingungen oder Gerduschen wahrend des Startvorganges kann die-
ser Wert erhéht werden.

Dampfung Beschleunigung - 1 | 50%

Einstellbereich 0 bis 100 %. Bei Schwingungen beim Beschleunigen in der unteren Verrundung der
Fahrkurve kann dieser Wert erhéht werden.

Dampfung Beschleunigung - 2 1 50%

Einstellbereich 0 bis 100 %. Bei Schwingungen beim Beschleunigen in der oberen Verrundung der Fahr-
kurve kann dieser Wert erhéht werden.

Dampfung Fahrt | 50%
| Einstellbereich 0 bis 100 %. Bei Schwingungen in der Konstantfahrt kann dieser Wert erhéht werden.
Dampfung Verzégerung - 1 1 50%

Einstellbereich 0 bis 100 %. Bei Schwingungen beim Verzdgern in der oberen Verrundung der Fahrkurve
kann dieser Wert erhéht werden.

Dampfung Verzégerung - 2 1 50%

Einstellbereich 0 bis 100 %. Bei Schwingungen beim Verzdgern in der unteren Verrundung der Fahr-
kurve kann dieser Wert erhéht werden.

Dampfung Einfahren | 50%

Einstellbereich 0 bis 100 %. Bei Schwingungen beim Einfahren mit VO oder Fahren mit Vn kann dieser
Wert erhdht werden.

Dampfung Halt 1 50%

Einstellbereich 0 bis 100 %. Bei Schwingungen oder Gerauschen beim Anhalten kann dieser Wert er-
héht werden.

Dynamik Stromregler 150%

Einstellbereich 0 bis 100 %.
-> Einstellungen beim ALGI frequenzgeregelten Hydrauliker
Regler Turbine P-Anteil: 4000

Geschwindigkeitsregler bei Normalfahrt. Zu hoher Wert: Fahrt wird ,rau“, zu niedriger Wert: Aufzug
schwingt langsam.

Regler Turbine I-Anteil: [ 20

Geschwindigkeitsregler bei Normalfahrt: Zu hoher Wert: Aufzug schwingt, zu niedriger Wert: Unter- bzw.
Uberschwingen beim Einfahren.

Regler R-Ventil P-Anteil: 17000

Geschwindigkeitsregler bei Fahrt mit Regelventil (Inspektion/Nachholen abwarts). Zu hoher Wert: Fahrt
wird ,rau®, zu niedriger Wert: Aufzug schwingt langsam

Regler R-Ventil I-Anteil: 7 |7

Geschwindigkeitsregler bei Fahrt mit Regelventil (Inspektion/Nachholen abwarts). Zu hoher Wert:
schwingt, zu niedriger Wert: Unterschwinger, ungenaue Regelung.
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3.6 SCHNITTSTELLEN

B1 Menu Fahrkommandos

Liftbus

Hier kann das entsprechende Liftbusprotokoll gewahlt werden. [ Kein / KW1-Liftbus /| KW2-Liftbus / DCP-3 /
Thyssen Liftbus LS2 / Rekoba Liftbus ].

Kommandoeingéange

Wird der Frequenzumrichter ohne Liftbus betrieben, sonder diskret angesteuert, kann gewahlt werden zwischen
einer ,1ausN-,, und einer ,,Bindaren-Ansteuerung*.

Wurde Binar gewabhlt, so ist der Standartwert fiir den KEB-F4 hinterlegt. Fiir die Steuerung Haushahn MC3000
mussen 4 Eingénge binar codiert werden.

Binérkodierung

Wird der Frequenzumrichter ,binér“ angesteuert, so kann fir jeden Binarkode von 000b — 111b der entspre-
chende Fahrbefehl kodiert werden. Dadurch ist es mdglich, bei einem Geratetausch jede vorhandene Ansteuer-
kodierung zu simulieren.

Freigabeeingénge

Wird der Frequenzumrichter diskret angesteuert , kann hier festgelegt werden, ob der Umrichter mit beiden
Fahrtrichtungen (Auf & Ab) betrieben wird oder mit Freigabe und einer Fahrtrichtung

Freigabe HALT

Hier kann man einstellen, ob der Umrichter bei Wegfall der Fahrtrichtungssignale sofort abschaltet oder trotz feh-
lendem Fahrtrichtungssignal die Fahrt beendet, solange das Fahrtschiitz noch angezogen hat. Die Einstellung
.Standard mit Auf / Ab-Kommando* ist fir B&B / Kollmorgen zu wahlen. Fir Steuerungen, bei denen die Rich-
tungskommandos wahrend des elektrischen Haltens abfallen, wie z.B. NEWLIFT EST/KST/FST ist die Einstellung
,verldngert ohne A/A* zu wahlen.

B2 Menii EIN- / AUSGANGE

3.7 _B21 Belequng der Ausginge

Die Ausgédnge Goliath-90 Frequenzumrichters kdnnen grundsatzlich mit den unten aufgefiihrten Funktionen
belegt werden:

No. Display-Darstellung Funktion

A0 AQ0-KEINE FUNKTION Dem Ausgang / Relais wird keine Funktion zugeordnet.

A1l A01-Kein Fehler Ausgangsfunktion gibt an, dass kein Fehler vor liegt.

A2 A02-Fahrbereit Ausgangsfunktion gibt an, dass der Umrichter fahrbereit ist.

A3 A03-Bremse Ausgangsfunktion zur Ansteuerung des Bremsschutzes.

A4 A04-Fahrschiitz Ausgangsfunktion zur Ansteuerung des/ der Fahrtschitze(s).

A5 A05-Kurzschlufschiitz Ausgangsfunktion zur Ansteuerung des Kurzschlussschiitzes.

A6 A06-V < 0,3 m/s Ausgangsfunktion fiir die Geschwindigkeitsschwelle V < V03.

A7 A07-V <0,8m/s Ausgangsfunktion fiir die Geschwindigkeitsschwelle V < V08.

A8 A08-V <Vxm/s Ausgangsfunktion fiir die Geschwindigkeitsschwelle V < Vx.

A9 A09-Warnung Motortemperatur Ausgangsfunktion zur Warnung vor Ubertemperatur des Motors.

A10 A10-Motortemperatur Ausgangsfunktion zur Fehlermeldung Ubertemperatur des Motors.
A11 A11-Warnung KK-Temperatur Ausgangsfunktion zur Warnung vor Ubertemperatur des Kiihlkorpers.
A12 A12- KK-Temperatur Ausgangsfunktion zur Fehlermeldung Ubertemperatur des Kiihlkérpers.
A13 A13-HYD Ventil Ab Hydraulikaufzug, Ventilsteuerung AB

A14 A14-Druckschalter-1 Hydraulikaufzug, Druckkomperator-1 fiir Minderlast / Volllast / Uberlast
A15 A15-Druckschalter-2 Hydraulikaufzug, Druckkomperator-2 fiir Minderlast / Volllast / Uberlast
A16 A16-Druckschalter-3 Hydraulikaufzug, Druckkomperator-3 fiir Minderlast / Volllast / Uberlast
A17 A17-Standby-Modus aktiv Ruickmeldung fur den Standby-Modus

A18 A18-V <Vym/s Ausgangsfunktion fiir die Geschwindigkeitsschwelle V < Vy
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Die Eingange Goliath-90 Frequenzumrichters kdnnen grundsatzlich mit den unten aufgefiihrten Funktionen be-

legt werden:
No. Display-Darstellung Funktion
EOQ EO00-KEINE FUNKTION Dem Eingang wird keine Funktion zugeordnet.
E1 E01-Kommando Vi1 Eingangsfunktion fiir die Inspektionsgeschwindigkeit 1
E2 E02-Kommando Vi2 Eingangsfunktion fir die Inspektionsgeschwindigkeit 2
E3 E03-Kommando VR Eingangsfunktion flr die Rickholgeschwindigkeit
E4 E04-Kommando VN Eingangsfunktion fir die Nachreguliergeschwindigkeit
E5 E05-Kommando V0 Eingangsfunktion flr die Einfahrgeschwindigkeit
E6 E06-Kommando V1 Eingangsfunktion fiir die Zwischengeschwindigkeit 1
E7 EQ7-Kommando V2 Eingangsfunktion fir die Zwischengeschwindigkeit 2
E8 E08-Kommando V3 Eingangsfunktion fir die Endgeschwindigkeit
E9 EQ09-Fahrt Auf Eingangsfunktion fir die Fahrtrichtung Auf
E10 E10-Fahrt Ab Eingangsfunktion flir die Fahrtrichtung Ab
E11 E11-Freigabe Eingangsfunktion fiir die Freigabefunktion
E12 E12-Fahrt Auf/ Ab Eingangsfunktion fir die Fahrtrichtung Auf /Ab in Verbindung Freigabe
E13 E13-Kommando binar-0 Eingangsfunktion flir Bindrkommando 0 = 2°
E14 E14-Kommando binar-1 Eingangsfunktion fiir Bindrkommando 1 = 2
E15 E15-Kommando binar-2 Eingangsfunktion fiir Binarkommando 2 = 22
E16 E16-Akkuevakuierung Eingangsfunktion fiir die Akkuevakuierung
E17 E17-Uberwachung Bremse-1 Eingangsfunktion fiir Uberwachung der Offnung der Bremsspule 1
E18 E18-Uberwachung Bremse-2 Eingangsfunktion fiir Uberwachung der Offnung der Bremsspule 2
E19 E19-Uberwachung Bremse-3 Eingangsfunktion fiir Uberwachung der Offnung der Bremsspule 3
E20 E20-Uberwachung Bremse-4 Eingangsfunktion fiir Uberwachung der Offnung der Bremsspule 4
E21 E21-Schitziiberwachung Eingangsfunktion fiir die Schiitzilbberwachung Offner
E22 E22-Parametersatz-0 Eingangsfunktion flr die Aktivierung des Parametersatzes 1
E23 E23-Parametersatz-1 Eingangsfunktion fir die Aktivierung des Parametersatzes 2
E24 E24-Bremsverschleil3iiberwachung-1 Eingangsfunktion fiir Uberwachung des BremsverschleiRes Bremse 1
E25 E25-BremsverschleiRiilberwachung-2 | Eingangsfunktion fiir Uberwachung des BremsverschleiRes Bremse 2
E26 E26-Bremsverschleiilberwachung-3 | Eingangsfunktion fiir Uberwachung des BremsverschleiRes Bremse 3
E27 E27-Bremsverschleifilberwachung-4 | Eingangsfunktion fiir Uberwachung des BremsverschleiRes Bremse 4
E28 E28-Kommando VE Eingangsfunktion fir die Evakuierungsgeschwindigkeit
E29 E29-Kommando binar-3 Eingangsfunktion fiir Binarkommando 2 = 23
E30 E30-Standby-Betrieb Bei aktivem Eingang springt der Umrichter in den Standby-Modus (B3-Menii!)
E31 E31 Reset Bremselement Eingangsfunktion zum Anschluss eines Resettasters
E32 E32-Kabinentiir offen Meldung an dem Umrichter, dass die Kabinentir offen ist
E33 E33-Schitziberwachung 2 Eingangsfunktion fiir die Schitziiberwachung Offner

3.9 B23 Menu Eingangs-Pull Up Widerstdande

Die Eingédnge EA1 bis EA4 haben die Mdglichkeit, 0V Schaltpegel mit auszuwerten. Dazu kénnen Pullup-Widerstande an die Eingange
geschaltet werden. Per Parameter kann folgende Wahl zwischen ,,+24 V schaltend PNP“ und ,0 V schaltend NPN* getroffen werden.
Eine Thyssen DAF Gearless mit ihnrem NPN-Signal der Bremsliftauswertung kann so ganz einfach durch den Umrichter BremslUfttber-
wacht werden.

3.10 B24 Menii I/0 Vorbelegung

Rahmen -1 Rahmen - 2 Rahmen - 3 Rahmen - 4
Intern 1 aus N- Ansteue- | Intern Bus- Ansteuerung Extern 1 aus N- Ansteue- | Extern Bus- Ansteuerung
rung rung
K501 Relais A01: Kein Fehler A04: Fahrtschitz A01: Kein Fehler A04: Fahrtschitz
K502 Relais A03: Bremsschitz A03: Bremsschiitz A03: Bremsschitz A03: Bremsschiitz
K503 Relais A04: Fahrtschitz A04: Fahrtschitz A04: Fahrtschitz A04: Fahrtschitz
EA 1 Ein- / Ausgang | E17: Bremsliftuberw. S1 E17: Bremsluftiberw. S1 E17: Bremsluftiberw. S1 E17: Bremsluftiberw. S1
EA 2 Ein-/ Ausgang | E18: Bremsliftiberw. S2 E18: Bremsliftiberw. S2 E18: Bremsliftiberw. S2 E18: Bremsliftiberw. S2
EA 3 Ein-/ Ausgang | E21: Schitziberwachung1 | E21: Schiitziiberwachung1 E21: Schitziiberwachung1 | E21: Schiitziiberwachung1
EA 4 Ein- / Ausgang | E33: Schitziberwachung2 | E33: Schitziuberwachung2 | E33: Schutziberwachung2 | E33: Schitziberwachung2
EA 5 Ein-/ Ausgang | A06: Einfahrt 0.TUr
EA 6 Ein-/ Ausgang | A10: Motortemperatur
EA 7 Ein- / Ausgang | A01: Kein Fehler
EA 8 Ein-/ Ausgang
E 09 Eingang E09: Richtung Auf E09: Richtung Auf
E 10 Eingang E10: Richtung Ab E10: Richtung Ab
E 11 Eingang EO01: Inspektionsgeschw.1 EO1: Inspektionsgeschw.1
E 12 Eingang E04: Nachreguliergeschw. E04: Nachreguliergeschw.
E 13 Eingang EOQ5: Einfahrgeschw. VO EOQ5: Einfahrgeschw. VO
E 14 Eingang E06: Zwischengeschw.V1 E06: Zwischengeschw.V1
E 15 Eingang E06: Zwischengeschw.V2 E06: Zwischengeschw.V2
E 16 Eingang E06: Endgeschw. V3 E06: Endgeschw. V3
Motorkaltleiter Aus Aus Aktiv Aktiv
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3.11 B3 Meni FUNKTIONEN

Komparator V<03

Geschwindigkeitsschwelle fiir die Einfahrt mit offener Tur. Ausgang ist high aktiv bzw. Relais schlieft bei Unter-
schreiten der einstellbaren Schwelle. Der Zustand wird auf der Ausgangsfunktion-A6 ausgegeben

Komparator V<08

Geschwindigkeitsschwelle fiir die Einfahrt mit verkirztem Schachtkopf. Ausgang ist high aktiv bzw. Relais
schlieRt bei Unterschreiten der einstellbaren Schwelle. Der Zustand wird auf der Ausgangsfunktion-A7 ausgege-
ben

Komparator V<Vx

Einstellbare Geschwindigkeitsschwelle. Ausgang ist high aktiv bzw. Relais schlie3t bei Unterschreiten der einstell-
baren Schwelle. Der Zustand wird auf der Ausgangsfunktion-A8 ausgegeben

Komparator V<Vy

Einstellbare Geschwindigkeitsschwelle. Ausgang ist high aktiv bzw. Relais schlief3t bei Unterschreiten der einstell-
baren Schwelle. Der Zustand wird auf der Ausgangsfunktion-A18 ausgegeben

Druckschalter - 1

| Beim Uberschreiten des eingestellten Wertes wird der Ausgang A14 gesetzt . Standardwert 20,0 Bar

Druckschalter - 2

| Beim Uberschreiten des eingestellten Wertes wird der Ausgang A15 gesetzt . Standardwert 40,0 Bar

Druckschalter - 3

| Beim Uberschreiten des eingestellten Wertes wird der Ausgang A16 gesetzt . Standardwert 50,0 Bar

Parametersatz Menii

Es besteht die Méglichkeit 4 unterschiedliche Parametersatze zu hinterlegen, z.B. kdnnen vier unterschiedliche
Maschinentypen hinterlegt werden! Hier kann man einstellen, welcher Parametersatz im Display angezeigt wird.

Parametersatz Fahrt

| Hier wird der Parametersatz ausgewahlt, der nach Anlegen eines Fahrkommandos verwendet wird.

Parametersatz kopieren

| Der gewahlte Parametersatz kann zur ,Rettung” in einen anderen Parametersatz kopiert werden.

Parametersatz zuriicksetzen

Ein Parametersatz kann auf Werkseinstellung zuriickgesetzt werden. Achtung: Alle vorherigen Einstellungen des
Parametersatzes werden zurlickgesetzt.

PE-Relais / EMV-Filter

Bei Betrieb mit Bau-FI-Schaltern besteht die Mdglichkeit das PE-Relais abzuschalten und so den Ableitstrom zu
verhindern.

Impulsnachbildung an RJ45-Buchse

An der RJ45-Buchse kann zur Erzeugung von Schachtkopiersignalen das Gebersignal galvanisch getrennt aus-
gegeben werden.

Kurzschlussrelais

Bei eingebauter Kurzschlussschitzkarte kann diese ber diese Funktion aktiviert werden. Dadurch wird verhin-
dert, dass bei 6ffnen der Bremse bei Gearless Maschinen der Fahrkorb in Ubergeschwindigkeit gelangt.

Standby-Betrieb  E30 aktiv / ausgeschalten

Falls die Eingangsfunktion E30 aktiviert wurde und ein +24V Signal am Eingang anliegt, springt der Umrichter in
den Standby-Modus.

Standby-Timer Aus / 1 bis 60 Minuten

| Wourde der Standby-Timer aktiviert, springt der Umrichter nach der eingestellten Zeit in den Standby-Modus
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3.12 B4 Menii BENUTZEROBERFLACHE

Zeit / Datum / Wochentag

| In diesem Parameter erfolgt die Eingabe der Uhrzeit, des Datums und des Wochentags.

Sommer / Winterzeitumstellung

Hier kann gewahlt werden, ob eine Zeitumstellung auf Sommer-/ Winterzeit automatisch erfolgen soll!
Als gewahlte Zeitzone ist MEZ / Deutschland hinterlegt.

Sprache

| Hier kann die Sprachversion fiir die Meniidarstellung gewahlt werden -> Deutsch, Englisch und Polnisch

Displayzeile -1 & 2

Es steht der Platz fiir jeweils 20 Zeichen zur Verfiigung, um eine Bezeichnung der Aufzugsanlage oder des Un-
ternehmens einzutragen. Diese beiden Zeilen sind beim Startvorgang am HPG-60 sichtbar. Als Zeichensatz ste-
hen 95 Zeichen ( Buchstaben, Ziffern, Satzzeichen & Sonderzeichen ) zur Verfiigung

Software

In diesem Parameterpunkt ist die Versionsnummer der Software abgelegt. Bitte vor Kontaktaufnahme zur Hotline
in Erfahrung bringen.

CPU : G90-1.03 i oder hoher
10-PIC : 0.01 oder hoher
GEBER-PIC: 0.02 oder hoher
LCD-PIC : -.-- oder hoher
Passwort

| Eingabe eines 4-stelliges Zugangscodes zum Sperren / Andern der Parameter.

Parameteransicht

Mit Einschalten des Experten-Modus ist es moglich, ausgeblendete Parameter wie z.B. im Meni ANFAHREN /
HALTEN sichtbar zu machen. Die Standarteinstellung ist Standardmodus.

3.13_B5 Menii UBERWACHUNGEN

Motorkaltleiter Aktiv / Passiv

| Aktivieren des Motorkaltleitereingangs

Expert Motorkaltleiter Abschaltschwelle

Bei aktiver Uberwachung des Motorkaltleiters kann der Widerstandswert des Kaltleiters (PTC) eingestellt wer-
den, bei dem der Umrichter die Fahrt abbricht. Standartwert 3,60 kOhm.

Expert Motorkaltleiter Warnschwelle

Bei aktiver Uberwachung des Motorkaltleiters kann der Widerstandswert des Kaltleiters (PTC) eingestellt wer-
den, bei dem der Umrichter den Warnausgang setzt (A9). Standartwert 3,30 kOhm.

Bremselementiiberwachung

Bei der Bremsliiftiiberwachung kdnnen bis zu 4 unabhangige Bremswicklungen tiberwacht werden. Nach der
Aktivierung sollten die Eingange EA1 bis EAx mit den passenden Eingangsfunktionen belegt sein (E17-E20
Menl B22). Bei Bremsliftiberwachungen die Null-Volt schaltend sind (NPN), wie bei Thyssen Winden TW,DAF,
SC... sind im Meni B23 PullUp Widerstande die Einstellung 0V-schaltend (NPN) zu wéhlen.

Bremselementiiberwachung Eingang

Hier kann das Schaltverhalten der Bremsliiftiberwachungskontakte gewéhlt werden, und zwar zwischen Offner
und SchlieBer. Der Standartwert ist Offner.

Bremselementiiberwachung Offnen

| Die Zeit fir den Vorgang der Bremsoffnung kann maximal ein Zeitfenster von 2000 ms aufgespannt werden.

Bremselementiilberwachung Schliessen

Die Zeit fir den Vorgang des Abfallens der Bremse kann maximal ein Zeitfenster von 2000 ms aufgespannt wer-
den.

Bremselementiiberwachung Gleichlauf

Die einzelnen Bremselemente werden auf Gleichlauf Giberwacht. Der Defaultwert fir diese Toleranzzeit betragt
500 ms.

Minderdruckiiberwachung

Hier kann der Minderduckwert in einem Wertebereich von 1,0 bis 20 Bar eingestellt werden. Ein Uberschreiten
der Schwelle flhrt zu einer Fehlermeldung.

Schiitziiberwachung

Bei der Schitziiberwachung werden die beiden Netzschitze, sowie der Bremsschiitz auf sein Anzugsverhalten,
wie auch auf sein Abfallverhalten tGberwacht. Nach der Aktivierung sollten ein Eingang mit der passenden Ein-
gangsfunktion belegt sein (E21 Menl B22).

Schiitziiberwachung Eingang

Hier kann das Schaltverhalten der Schiitziiberwachungskontakte gewahlt werden, und zwar zwischen Offner
und SchlieBer. Der Standartwert ist Offner.

BremsverschleiBiiberwachung

Bei der BremsverschleiRliberwachung kdnnen bis zu 4 unabhangige Bremsbelage Gberwacht werden. Nach der
Aktivierung sollten die Eingédnge mit den passenden Eingangsfunktionen belegt sein (E24-E27 Meniu B22).

Bremsverschleifiiberwachung Eingang

Hier kann das Schaltverhalten der BremsverschIeiB[]berv_\{achungskontakte gewahlt werden, und zwar zwi-
schen Offner und SchlieBer. Der Standartwert ist Offner.

3.14 CO0 Diagnose
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Zur Diagnose befindet sich ein Informationsmeni in der neuen Frequenzumrichterbaureihe GOLIATH-90. Durch
Driicken der linken roten Taste beim Oberpunkt C DIAGNOSE gelangt man aus jedem Menu ins Informati-

onsmenii.

Aktuelle Kiihlkorpertempera-
tur

Minimale Kiihlkorpertempe-
ratur

PWM-Taktfrequenz

Ein-Ausgédnge EA1 — EA8 ak-
tiv?

Relais-1 & Relais-2 aktiv?

Aktueller Widerstand Motor-
kaltleiter (PTC)

| Aktuelle Drehzahl

|Aktueller Strom / Spannung

‘Aktuelle Frequenz

Gelbe Taste nach Oben \

Gelbe Taste nach Oben \

‘ Lifterdrehzahl |

‘Maximale Kihlkorpertemperatur |

‘ Taktfrequenz Bremschopper

[Eingéinge E9 bis E16 aktiv?

[Relais-3 aktiv?

‘Aktuelle Fahrgeschwindigkeit

‘ Zwischenkreisspannung

|
|
|
|
‘Lastmessung: Kabinenlast in % |
|
|
|
|

‘ Schlupf-Frequenz

Bei Synchronmotor: aktueller Ge-
berwinkel

‘ Istwert-Menii Seite 4:

\ALGI frequenzgeregelte

| Hydraulik |

|
|
|
|
| | Gelbe Taste nach Oben [ |
‘ =
|

Frequenz des Turbinensignals |

\ Aktueller Oldruck |

{| Aussteuerung des Regel-ventils
bei Abwartsfahrt

£Rot:

Z, &
Pt
: $
Linke Taste £Rot 3
W7 7 &
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iy,
S
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S
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3.15 C1 DIAGNOSE EIN- UND AUSGANGSSIGNALE

Im Untermenii C1 Ein- und Ausgangssignale ist es mdglich, die anstehenden Signale zu betrachten, sowie die program-

mierten Ausgangs- und Eingangsfunktionen auf dieser Klemme zu erkennen!

Mit den oberen und unteren roten Tasten kann der ge-
wulnschte Stecker gewahlt werden, z.B. Relais. Mit den
beiden rechten gelben Tasten kann das Bit gewahlt wer-
den, z.B. wie hier Relais-1.

In abwechselnder Darstellung wird das Bit und die hinterlegte Aus-
gangs- und Eingangsfunktion dargestellt. Z.B. befindet sich an der
Klemme Reais-1 die Ausgangsfunktion ,A01 Kein Fehler Relais“.
Eine Eingangsfunktion wird nicht dargestellt, da ein Relais nur aus-
geben kann!

Stecker | Gerat | Bit 0 bis7

Relais FU R1, R2, R3, Rvorl, R-PE, R-KS Zeichenerklarung:

EA1..8 FU EA1 bis EA8 »= » ES liegt keine Spannung an der Klemme an

E9.. 16 FU E9 bis E16 »* ‘“ Es liegt eine +24V Spannung an der Klemme an
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IPM — Uberstrom:

—  Fehlermeldung durch falsche Motordaten ( Nenndrehzahl - Motortypenschild,..)!

— Fehlermeldung durch falsche Motordaten ( Nennstrom - Motortypenschild,..)!

— Bei Altmaschinen: Wurde der Lageregler ausgeschalten? Oder missen die Eingaben korrigieren.
— Bei Gearless: Wurde die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt?

— Wurde ein Kurzschluss an der Motorleitung verursacht?

— Sind die Impulsgeberspuren richtig aufgelegt? Notfalls Spuren A/B tauschen !

— Sind die FUihrungsschuhe freigangig, Schmierung?, stimmt das Stichmal}? Stimmt die Halblast?

FEHLER 01

Uberstrom U

— Fehlermeldung durch falsche Motordaten ( Nenndrehzahl - Motortypenschild,..)!

— Fehlermeldung durch falsche Motordaten ( Nennstrom - Motortypenschild,..)!

— Bei Altmaschinen: Wurde der Lageregler ausgeschalten? Oder missen die Eingaben korrigieren.
— Bei Gearless: Wurde die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt?

—  Wurde ein Kurzschluss an der Motorleitung verursacht?

— Sind die Impulsgeberspuren richtig aufgelegt? Notfalls Spuren A/B tauschen !

— Sind die Fuhrungsschuhe freigangig, Schmierung?, stimmt das Stichmaf3? Stimmt die Halblast?

FEHLER 02

Uberstrom V

— Fehlermeldung durch falsche Motordaten ( Nenndrehzahl - Motortypenschild,..)!

— Fehlermeldung durch falsche Motordaten ( Nennstrom - Motortypenschild,..)!

— Bei Altmaschinen: Wurde der Lageregler ausgeschalten? Oder missen die Eingaben korrigieren.
— Bei Gearless: Wurde die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt?

—  Wurde ein Kurzschluss an der Motorleitung verursacht?

— Sind die Impulsgeberspuren richtig aufgelegt? Notfalls Spuren A/B tauschen !

— Sind die Fuhrungsschuhe freigangig, Schmierung?, stimmt das Stichmaf3? Stimmt die Halblast?

FEHLER 03

Uberstrom W

— Fehlermeldung durch falsche Motordaten ( Nenndrehzahl - Motortypenschild,..)!

— Fehlermeldung durch falsche Motordaten ( Nennstrom - Motortypenschild,..)!

— Bei Altmaschinen: Wurde der Lageregler ausgeschalten? Oder missen die Eingaben korrigieren.
— Bei Gearless: Wurde die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt?

—  Wurde ein Kurzschluss an der Motorleitung verursacht?

— Sind die Impulsgeberspuren richtig aufgelegt? Notfalls Spuren A/B tauschen !

— Sind die Fuhrungsschuhe freigangig, Schmierung?, stimmt das Stichmaf3? Stimmt die Halblast?

FEHLER 04

Kiihlkorpertemperatur zu hoch:
- Frequenzumrichter wird Uberlastet, stimmt die Leistungsklasse?
- Ist der Schaltschrank entliiftet? Wurde der Abluftfreiraum eingehalten?
- Schalten die Lifter des Frequenzumrichters ein?
- Befinden sich Ablagerungen am Gehause und Kihlkorper?

Zwischenkreisiiberspannung:
— Bremswiderstand fehlt, defekt oder falscher OHM-Wert -> Widerstandswert nachmessen
— Netzeingangsspannung zu hoch -> Bitte nachmessen -V 400V AC!
— Spannungsspitzen aus dem Netz -? Netzdrossel einsetzen
— Fehlende Erdung des Frequenzumrichters

Zwischenkreisunterspannung:
- Zwischenkreisspannung zu niedrig —> Netzspannung zu niedrig
- Hauptschitz fallt wahrend der Fahrt ab -> Phasenausfall in der Zuleitung
- __Frequenzumrichter-Leistung zu niedrig flr den eingesetzten Motor

Hauptschiitz-Start:
- Beim Start zieht der Hauptschiitz nicht an, weil die Netzspannung zu niedrig ist.
- Beim Start zieht der Hauptschiitz nicht an, weil der Sicherheitskreis unterbrochen ist (Tlrkon-
takte?).
- Beim Start zieht der Hauptschutz nicht an, weil die Sicherung ausgeschalten ist.

Hauptschiitz-Fahrt:
- In der Fahrt fallt der Hauptschiitz ab, weil die Netzspannung zu niedrig ist.
- In der Fahrt fallt der Hauptschitz ab, weil der Sicherheitskreis unterbrochen ist( Tlrkontakte?).
- In der Fahrt fallt der Hauptschitz ab, weil die Sicherung ausgeschalten ist.

Freigabe fehlt:

- Fahrtrichtung AUF oder AB fehlt beim Ende der Fahrt -> Steuerung —Wegnahme der Richtung verzégern
- Fahrtrichtung AUF oder AB fehlt beim Ende der Fahrt -> Sicherheitskreis -> Tlransteuerung !

- Fahrtrichtung AUF oder AB fehlt beim Ende der Fahrt -> Steuerung —> Abfall Schiitze 1500 ms.

Freigabe AUF und AB liegt an:
2310 k- Es darf nur eine Fahrtrichtung anliegen -> Falls Steuerung mit einer Richtung und Freigabe arbeitet, bitte
Umrichter auf diese Kommandoeingabe umstellen!

Richtung falsch
- Das Impulspaar A/B tauschen, da die Maschine in die andere Richtung dreht

FEHLER 12
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- Der Impulsgebertyp wurde falsch gewahlt -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Gebersystem
- Die Auflésung des Gebers ist falsch (Impulszahl) -> Menii A4 Motor/Getriebe -> GeberAuflésung
- Das Geberkabel ist defekt oder zu Lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- Die Abschirmung des Geberkabels fehlt oder nicht beidseitig aufgelegt! -> Sofort andern!
- Das Geberkabel ist parallel zur Motorleitung gefiihrt -> Sofort &ndern!

Die Geberkupplung, bzw. der Hohlwellengeber ist nicht fest mit der Motorwelle verbunden

Soll/ Ist-Vergleich
- Der Motor dreht aber der Geber ist defekt oder falsch angeschlossen -> Kontrolle Pinbelegung
- Der Impulsgebertyp wurde falsch gewahlt -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Gebersystem
- Die Auflésung des Gebers ist falsch (Impulszahl) -> Menii A4 Motor/Getriebe -> GeberAuflésung
- Das Geberkabel ist defekt oder zu Lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- Die Abschirmung des Geberkabels fehlt oder nicht beidseitig aufgelegt! -> Sofort andern!
- Das Geberkabel ist parallel zur Motorleitung gefihrt -> Sofort andern!
- Motor / Maschinenrahmen ist nicht / oder schlecht geerdet -> Sofort andern!
- Der Umrichter ist nicht / oder schlecht geerdet -> Sofort andern!
- Die Abschirmung des Motorkabels fehlt oder nicht beidseitig aufgelegt! -> Sofort andern!
- Die Abschirmung des Bremswiderstandskabels fehlt oder nicht beidseitig aufgelegt!
- Die Geberkupplung, bzw. der Hohlwellengeber ist nicht fest mit der Motorwelle verbunden
- Der Umrichter ist in Vollaussteuerung oder Strombegrenzung -> Leistung des Umrichters zu klein
- Sind die Fihrungsschuhe freigangig, Schmierung?, stimmt das Stichmalf3? Stimmt die Halblast?

FEHLER 13

Tachoausfall:
- Der Motor dreht aber der Geber ist defekt oder falsch angeschlossen -> Kontrolle Pinbelegung
- Der Impulsgebertyp wurde falsch gewahlt -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Gebersystem
- Die Auflésung des Gebers ist falsch (Impulszahl) -> Menii A4 Motor/Getriebe -> GeberAuflésung
- Das Geberkabel ist defekt oder zu Lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- Die Abschirmung des Geberkabels fehlt oder nicht beidseitig aufgelegt! -> Sofort andern!
- Das Geberkabel ist parallel zur Motorleitung gefiihrt -> Sofort &ndern!
- Motor / Maschinenrahmen ist nicht / oder schlecht geerdet -> Sofort &ndern!
- Der Umrichter ist nicht / oder schlecht geerdet -> Sofort andern!
- Die Abschirmung des Motorkabels fehlt oder nicht beidseitig aufgelegt! -> Sofort andern!
- Die Abschirmung des Bremswiderstandskabels fehlt oder nicht beidseitig aufgelegt! Die Geber-
kupplung, bzw. der Hohlwellengeber ist nicht fest mit der Motorwelle verbunden

FEHLER 14

Zwischenkreisvorladung:
- Nach dem Einschalten zu niedrig: Erdschluss am Bremswiderstand
- Netzspannung zu niedrig
- Feinsicherungen im Umrichter defekt -> asymmetrisches Stromnetz -> Neutralleiter kontrollieren!

Freigabe AUF und AB wechseln wahrend der Fahrt
- Steuerungsfehler oder falsche Einstellung in der Steuerung / Umrichter -> Reglerfreigabe

Liftbuskommunikation wahrend Fahrt unterbrochen/ gestort:
- falsches Liftbusprotokoll
- Liftbusleitung ungeeignet/ nicht geschirmt

SSI-Kommunikation:
- Ist ein SSI-Geber tatsachlich angeschlossen? -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Gebersystem
- Geber kann defekt sein, z.B. nach der Fangprobe?
FEHLER 18 - Geber falsch angeschlossen-> Kontrolle Pinbelegung -> wurde der richtige Adapter verwendet?
- Das Geberkabel ist defekt oder zu Lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- Das Geberkabel ist parallel zur Motorleitung gefuhrt -> Sofort andern!
- Die Geberkupplung, bzw. Der Hohlwellengeber ist nicht fest mit der Motorwelle verbunden.

EnDAT-Kommunikation:
- Ist ein EnDAT-Geber tatsachlich angeschlossen? -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Gebersystem
- Geber kann defekt sein, z.B. nach der Fangprobe?
FEHLER 19 - Geber falsch angeschlossen-> Kontrolle Pinbelegung -> wurde der richtige Adapter verwendet?
- Das Geberkabel ist defekt oder zu Lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- Das Geberkabel ist parallel zur Motorleitung gefihrt -> Sofort andern!
- Die Geberkupplung, bzw. Der Hohlwellengeber ist nicht fest mit der Motorwelle verbunden.

GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 74



et KW Aufzugstechnik GmbH Betriebsanleitung Goliath-90

Hiperface Kommunikation:
- kein Hiperface-Geber tatsachlich angeschlossen? -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Gebersystem
- Geber kann defekt sein, z.B. nach der Fangprobe?
FEHLER 20 - Geber falsch angeschlossen-> Kontrolle Pinbelegung -> wurde der richtige Adapter verwendet?
- Das Geberkabel ist defekt oder zu Lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- Das Geberkabel ist parallel zur Motorleitung gefiihrt -> Sofort andern!
- Die Geberkupplung, bzw. Der Hohlwellengeber ist nicht fest mit der Motorwelle verbunden.

Sin/Cos Kommunikation:
- Ist ein Sin/Cos-Absolutwertgeber tatsachlich angeschlossen? -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Ge-
bersystem
- Geber kann defekt sein, z.B. nach der Fangprobe?
- Geber falsch angeschlossen-> Kontrolle Pinbelegung -> wurde der richtige Adapter verwendet?
- Das Geberkabel ist defekt oder zu Lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- Das Geberkabel ist parallel zur Motorleitung gefihrt -> Sofort andern!
- Die Geberkupplung, bzw. der Hohlwellengeber ist nicht fest mit der Motorwelle verbunden.

FEHLER 21

Winkelabweichung:
- falsche Absolutwertgeberauflésung
- Sin/Cos-Inkrementalspuren defekt
- falsch angeschlossen

Geberspannung zu niedrig:
- Kurzschluss an der Geberklemme -> Stecker kontrollieren, Stimmt die Pinbelegung?
- Geber kann defekt sein, z.B. nach der Fangprobe?
- Geber falsch angeschlossen-> Kontrolle Pinbelegung -> wurde der richtige Adapter verwendet?
- Das Geberkabel ist defekt oder zu lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- falscher Geber angeschlossen -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Gebersystem

FEHLER 23

Motortemperatur - Motor zu heiB:
- Umgebungstemperatur zu hoch
- Uberlastung des Motors
- Motorlufter defekt

Kommandospannung zu niedrig:
- Kurzschluss an der 24V-Klemme, bitte sofort Gberprifen!
- 24V-Ausgang wird Uberlastet

Ausgangstreiber:
- Kurzschluss an der Ausgangsklemme
- Die Ausgange EA1 bis 8 sind Uberlastet -> Entweder Sie haben einen Kurzschluss an einem Ver-
braucher, oder Sie belasten die Ausgange zu stark -> Setzen Sie Koppelrelais ein!

Relaisiiberwachung-1:
- Internes Relais-1 defekt oder Arbeitskontakt klebt -> Die Schaltlast (Induktiv) war zu gro3! Benut-
zen Sie Schutze zum Schalten der Bremse!

Relaisiiberwachung-2:
- Internes Relais-1 defekt oder Arbeitskontakt klebt -> Die Schaltlast (Induktiv) war zu gro! Benut-
zen Sie Schutze zum Schalten der Bremse!

Relaisiiberwachung-3:
- Internes Relais-1 defekt oder Arbeitskontakt klebt -> Die Schaltlast (Induktiv) war zu gro! Benut-
zen Sie Schitze zum Schalten der Bremse!

Bremselementiiberwachung-1:
- Bremskreis-1 6ffnet/ schlieBt nicht -> Stimmen die Einstellungen: Offner od. SchlieRer / OV (NPN-
Thyssen) od.+24V (z.B. Ziehl-Abegg,.)
- Wurden die Leitungen ordnungsgemaf angeschlossen?
- Offnet sich die Bremse (iberhaupt ? -> Bremsansteuerkabel ?
- Sind die Meldekontakte an die Bremswicklung in Ordnung? -> Auf Durchgang messen !

FEHLER 30

Bremselementiiberwachung-2:
- Bremskreis-2 6ffnet/ schlieBt nicht -> Stimmen die Einstellungen: Offner od. SchlieRer / OV (NPN-
Thyssen) od.+24V (z.B. Ziehl-Abegg,.)
- Wurden die Leitungen ordnungsgemaf angeschlossen?
- Offnet sich die Bremse liberhaupt ? -> Bremsansteuerkabel ?
- Sind die Meldekontakte an die Bremswicklung in Ordnung? -> Auf Durchgang messen !

FEHLER 31
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Bremselementiiberwachung-3:
- Bremskreis-3 6ffnet/ schlieBt nicht -> Stimmen die Einstellungen: Offner od. SchlieRer / OV (NPN-
Thyssen) od.+24V (z.B. Ziehl-Abegg,.)
- Wurden die Leitungen ordnungsgemaf angeschlossen?
- Offnet sich die Bremse liberhaupt ? -> Bremsansteuerkabel ?
- Sind die Meldekontakte an die Bremswicklung in Ordnung? -> Auf Durchgang messen !

FEHLER 32

Bremselementiiberwachung-4:
- Bremskreis-4 6ffnet/ schlieBt nicht -> Stimmen die Einstellungen: Offner od. SchlieRer / OV (NPN-
Thyssen ) od.+24V (z.B. Ziehl-Abegg,..)
- Wurden die Leitungen ordnungsgemaf angeschlossen?
- Offnet sich die Bremse liberhaupt ? -> Bremsansteuerkabel ?
- Sind die Meldekontakte an die Bremswicklung in Ordnung ? -> Auf Durchgang messen !

FEHLER 33

Schiitziiberwachung:
- Fahrtschitz zieht nicht an oder ist verklebt -> Schiitze kontrollieren, Kontaktsatze wechseln!
- Offnerkontakte Uberpriifen, notfalls wechseln oder reinigen!
- Sind die Schitz-Offnerkontakte fiir 24VDC geeignet ? -> Datenblattkontrolle!

ADC1-Nullpunkt:
- Stromsensor-U defekt, interner Fehler. Bitte Kundendienst Uber die Hotline Nummer verstandigen.

ADC2-Nullpunkt:
- Stromsensor-V defekt, interner Fehler. Bitte Kundendienst tber die Hotline Nummer verstandigen.

ADC1-Offset:
- AD-Wandler defekt, interner Fehler. Bitte Kundendienst Uber die Hotline Nummer verstandigen.

ADC2-Offset:
- AD-Wandler defekt, interner Fehler. Bitte Kundendienst Uber die Hotline Nummer verstandigen.

Erdschuss:
- Motor defekt, bitte Wicklungen mit Ohmmeter messen und Ergebnisse vergleichen.
- Motorleitung oder Bremswiderstandsleitung ist mit Erde verbunden.-> Uberprifung der Leitungen

IPM-Fehler:
- Ubertemperatur im IGBT-Chip. -> Befinden sich Ablagerungen am Gehaduse und Kiihlkérper ?
- Treiberspannung zu niedrig -> Stimmt die Netzspannung ?

Lageregelung:

- Zu grole Abweichung beim Start, falsche Motorparameter ( Nenndrehzahl - Motortypenschild,..)!

- Der Motor dreht aber der Geber ist defekt oder falsch angeschlossen -> Kontrolle Pinbelegung

- Der Impulsgebertyp wurde falsch gewahlt -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Gebersystem
FEHLER 41 - Die Auflésung des Gebers ist falsch (Impulszahl) -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Geberauflésung
- Das Geberkabel ist defekt oder zu Lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- Die Abschirmung des Geberkabels fehlt oder nicht beidseitig aufgelegt! -> Sofort andern!
- Das Geberkabel ist parallel zur Motorleitung gefiihrt -> Sofort &ndern!

Kuhlkoérper-Temperatur:
- Fahler gibt falschen Wert an: Temperaturfuhler nicht richtig angeschlossen
- Temperaturfuhler defekt. Bitte Kundendienst Uber die Hotline Nummer verstandigen.

ZK-Batteriespannung:
- Bei Batterieevakuierung zu niedrige Batteriespannung oder Hauptschutz fallt wahrend der Fahrt ab.
- Batteriespannung kontrollieren!

Watchdog-Reset
- Interner Reset durch Watchdog. Bitte Kundendienst Uber die Hotline Nummer verstandigen

Bremsverschleissiiberwachung-1
Der Eingang fir die Bremsverschleiftiberwachung ist aktiv geworden-> Bremsbelag erneuern, oder
Bremse falsch eingestellt !

Bremsverschleissiiberwachung-2
Der Eingang fir die Bremsverschleifiiberwachung ist aktiv geworden-> Bremsbelag erneuern, oder
Bremse falsch eingestellt !

Bremsverschleissiiberwachung-3
Der Eingang fir die Bremsverschleiftiberwachung ist aktiv geworden-> Bremsbelag erneuern, oder
Bremse falsch eingestellt !

Bremsverschleissiiberwachung-4
Der Eingang fir die Bremsverschleifdtiberwachung ist aktiv geworden-> Bremsbelag erneuern, oder
Bremse falsch eingestellt !

Offsetmessung Polzahl
S |NS R Die bei der Offsetmessung des Absolutwertgeberwinkels ermittelte Motorpolzahl stimmt nicht mit der
Motorpolzahl des ausgewahlten Synchronmotors Uberein Ursache: falscher Synchronmotor ausgewahlt.
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Offsetmessung Bremse
S INS &I Motor dreht wahrend der Offsetmessung nicht. Ursache: Bremse 6ffnet nicht=»Ansteuerung Uberprifen,
Motor nicht im Leerlauf = Seile abhangen, Motor ist nicht oder falsch angeschlossen.

Offsetmessung Ungililtig
Der gemessene Offsetwinkel des Absolutwertgebers ist unglltig. Ursache: Das Fahrt-Kommando oder
die Freigabe wurde vor Beendigung der Offsetmessung unterbrochen.

Bremswiderstand
Der Bremswiderstand hat einen Kurzschluss. Ursache: Der Bremswiderstand ist defekt, oder falsch
angeschlossen.

Hydraulik Drucksensor
Der Analogeingang fiir den Drucksensor meldet kein Signal. Bitte Anschluss des Drucksensors Uiberpri-
fen

Hydraulik Turbine
Der Eingang flr die Turbine meldet kein Signal. Bitte Anschluss der Turbine Uberprifen!

Hydraulik Minderdruck
Bei aktivierter Minderdruckauswertung wurde die Minderdruckschwelle unterschritten. Entweder hat das
Hydrauliksystem zu wenig Druck, oder die Schwelle fir den Minderdruck wurde zu niedrig eingestellt.

SAS Gesperrt
Bei aktivierter SAS Funktion (Sichere Ausgangssperre bei schitzlosen Betrieb) wurde ein Fehler ange-
zeigt und der Umrichter gesperrt.

SAS Fehler

Bei aktivierter SAS Funktion ( Sichere Ausgangssperre bei schiitzlosen Betrieb) wurde ein Fehler ange-
zeigt. Bitte Uberprifen Sie, ob die Verdrahtung des Umrichters fiir schiitzlosen Betrieb vorgesehen ist (->
Schalten der Freigabespannung bei Fahrtbeginn, Abschalten bei Stillstand).

V > 0,2 m/s:

Hat die Uberwachungsfunktion “V > 0,2 m/s bei offener Tiire* angesprochen und wurde (iber die Ein-

2= |HS &1 Bgangsfunktion E32 oder dem Liftbus gemeldet, dass die Kabinentur offen ist, so liegt der A3-Fall vor, bei
dem die Aufzugskabine mit offener Kabinentur die Etage verlasst. Die Folge ist eine Abschaltung des Fre-
Bauenzumrichters.

BiSS-C-Kommunikation:

- Ist ein BiSS-C-Geber tatsachlich angeschlossen? -> Menii A4 Motor/Getriebe -> Gebersystem

- Geber kann defekt sein, z.B. nach der Fangprobe?

FEHLER 60 - Geber falsch angeschlossen-> Kontrolle Pinbelegung -> wurde der richtige Adapter verwendet?

- Das Geberkabel ist defekt oder zu Lang ( >30m) oder falsch gekuppelt! -> Geberspannung erhéhen
- Das Geberkabel ist parallel zur Motorleitung gefuhrt -> Sofort andern!

Die Geberkupplung, bzw. Der Hohlwellengeber ist nicht fest mit der Motorwelle verbunden.

GOLIATH-90-V132-D 2.01.2024 77



e KW Aufzugstechnik GmbH Betriebsanleitung Goliath-90
3.17 C3 Fehlerbehandlung

In diesem Menu kann eingestellt werden, wie jeder einzelne Fehler zu behandeln ist. Zur Auswahl stehen:
[ Keine Sperre / Sperre nach 1 Fehler / ... / Sperre nach 10 Fehler ].

3.18 C4 TUV Abnahme

Im Untermenii C41 Motorkaltleitertest des Frequenzumrichters GOLIATH-90 ist es mdglich, fur eine Fahrt den
Motorkaltleiter softwaretechnisch abzuschalten, um so eine Fehlerreaktion zu erzeugen. Wenn im TUV-Men(i der
Motorkaltleitertest aktiviert wird, wird ein Abziehen des Kaltleiters simuliert und der Fehler-F24 ausgeldst, falls die
Motorkaltleiterberwachung im Mend-B5 aktiv ist.

Im Untermenii C42 Test Bremselemente des Frequenzumrichters GOLIATH-90 ist es moglich, fir eine Fahrt
die Uberwachung des Bremelementes 1 oder 2 oder 3 softwaretechnisch abzuschalten, um so eine Fehlerreak-
tion zu erzeugen. Dies wird benétigt bei Uberwachungspflichtigen Bremselementen, um so ein Versagen eines
Bremselementes nach EN 81-1/2 A3 - 9.13.2 zu simulieren.

Wenn im TUV-Menii der Bremselementtest aktiviert wird, wird ein Abziehen der Leitung am entsprechenden Ein-
gang simuliert und der Fehler-F30..F33 ausgeldst, falls der entsprechende Eingang fir die Brems-elementiber-
wachung im Men(-B5 aktiv ist.

Falls die Bremselementiberwachung anspricht ( Fehler F30..F33), dann bleibt dieser Fehler auch nach Netz
aus/ein gespeichert. Der Fehler kann nur durch Anwahlen des Menipunktes ,C2 Fehlerspeicher* oder durch
einen Reset-Impuls am Eingang E31 (Reset Bremsmonitor) zuriickgesetzt werden. Hierzu muss im Meni ,C3
Fehlerbehandlung — F30..F33: Sperre nach 1 Fehler* eingestellt sein ( Default-Wert).

3.19 D1 Zustandsmeldungen

Das Untermenii D1 ist noch nicht realisiert.

3.20 D2 Fahrtenzahler

Im Untermenii D2 ist der Fahrtenzahler realisiert. Es stehen zwei Fahrtenzahler zur Verfligung:

Gesamtfahrtenzahler nicht Idschbar

Gesamtfahrtenzahler I6schbar, fir die Statistikauswertung
Gesamtfahrtenzahler Auf I6schbar, fir die Statistikauswertung
Gesamtfahrtenzahler Ab I6schbar, fur die Statistikauswertung
Etagenfahrtenzahler fir jede Etage I6schbar, fir die Statistikauswertung

3.21 D3 Betriebsstundenzahler

Im Untermenii D3 ist der Betriebsstundenzahler realisiert. Es stehen zwei Betriebsstundenzahler zur Verfi-

gung:
Netzstundenzahler Zeitzadhlung seit Anlegen der Spannung, nicht I6schbar
Betriebsstundenzahler Zeitzahlung der Fahrten, nicht I6schbar
Betriebsstundenzahler I6schbar, fir die Statistikauswertung

Der letzte Parameterpunkt in diesem Menu ist Anforderung zum Léschen des Betriebsstundenzahlers.
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4. Montage - Bedienung - Inbetriebnahme

4.1 Anschluss der Netzzuleitung ( Betrieb mit Fi-Schutzschalter )

Die Standardausfiihrung des Goliath-90 erfordert eine 3 phasige Netzspannung von 400V AC (Toleranz +10% /
-15% ) mit PE-Leiter. Die Elektronikkarte des Frequenzumrichters ist permanent iber zwei Phasen zu versorgen,
so dass nach dem Startvorgang, der Motor sofort bestromt werden kann. Fiir den normalen Betrieb benétigt der

GOLIATH-90 Frequenzumrichter keinen Fi-Schutzschalter.

AUSNAHMEN - BETRIEB MIT FI-SCHUTZSCHALTER

Temporaérer Fi-Schutzschalterbetrieb
( Bau-Fi-Schutzschalter )

Alle Goliath-90 Umrichter bis 32A Inenn kOnnen per Parameter den
PE-Leiter im Filter abschalten. Bei allen gréeren Modellen kann der
Filter ausgeklemmt werden.

Permanenter Fi-Schutzschalterbetrieb
in der Hausunterverteilung

Der Goliath-90 Frequenzumrichter bendtigt fir seinen Betrieb kei-
nen Fi-Schutzschalter. Ist in der Hausunterverteilung ein Fi-Schutz-
schalter vorgesehen, so kann nur ein allstromsensitiver Fehler-
stromschutzschalter vom Typ RCCB zum Einsatz kommen. Dieser
Fi-Schutzschalter hat einen Bemessungsfehlerstrom von 30 mA fir
den Berlhrungsschutz (Empfehlung It. VDE 0100-530) und einen
Bemessungsfehlerstrom von 300mA fiir den Brandschutz gemaf
der Richtlinie VdS 3501.

4.2 Anschluss der Motor- und Bremschopperleitung (EMV- konform)

Fur die Motorleitung, sowie fiir die Brems-Chopperleitung ist eine geschirmte Leitung vorzusehen. Der PE-Leiter
ist grundsatzlich im Klemmkasten aufzulegen. Die Leitungen sollten CU-Schirmgeflecht vorweisen. Der Kabel-
schirm ist grof¥flachig, d.h. radialsymmetrisch in die vorgesehen Metall-PG-Verschraubungen an beiden Enden
aufzulegen. Bei Synchronmaschinen muss die Motorleitung phasenrichtig angeschlossen sein ( U-V-W ). Die
Lange der Motorleitung sollte maximal 25 Meter betragen.

Sollte die Motorleitung verlangert werden missen (Zetatop SM200 -> Kein Klemmkasten, nur Kurzleitung!), so
muss dies mit einem metallischen Klemmkasten unter Auflegung des Motorschirms erfolgen.

Die Brems-Chopperleitung sollte hingegen extrem kurz gehalten werden. Auch hier sollte der Schirm an beiden

Enden aufgelegt werden.

FALSCH

zu verbinden!

Ein Anschluss der Motorleitung ohne Auflegen
des Schirms ist unzulassig! Bei Kunststoffklemm-
kasten ist der Schirm elektrisch in die PE-Klemme

RICHTIG
Anschluss der Motorleitung in einer Metallver-
schraubung am Motorklemmkasten.
Die PG-Verschraubung muss leitend ( Entfernen
von isolierendem Lack ) eingebaut werden.

B

Das Frequenzspektrum lasst vermuten, dass der | Frequenzspektrum entspricht den EN-Richtlinien
Radio- und Fernsehempfang, sowie der WLAN- fiir die Klasse B Wohnriaume
Betrieb gestort wird.
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4.3 Anschluss der Sollwerte — Konventionelle Verdrahtung

Betriebsanleitung Goliath-90

Wie bereits im Kapitel 2.9 bereits erwahnt sind alle Steuerspannungseingange ber Optokoppler potential-ge-
trennt und fur 24V DC ausgelegt. Die Eingange sind frei mit Softwarefunktionen belegbar -> Menii B22. Allerdings
bei Werksauslieferung die Eingange bereits vorbelegt, wie im Kapitel 2.9 ersichtlich.

Grundsatzlich kénnen die Richtungs- und Fahrbefehle wahlweise tber die +24V DC Spannung des Umrichters
oder Uber die 24V DC Spannung der Steuerung ( OV Masse-Verbindung beachten !) betrieben werden. Beide
Varianten finden sie unterhalb dargestellt.

Anschluss mit externer Steuerspannung

interner Steuerspannung

+ O M MI ZMN MM
NS OO H 0 5E 33
AT ITgo0oa>aaQ
<zZZ2o3IBY L/
Uy 22x25500
0boo=0Tg00
w T T0 T :)EE
o 23005
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N 3 3 ECD
JO‘Q‘Q g%z
3 > > .
2225555585
@Um
Programm. Eingénge
W W W W W W WW|wW
SEEEEEEEEE
oV- +24V
Steuerung

Bei Verwendung der
+24V Spannung der
Steuerung ist eine OV
Verbindung zwischen
Umrichter und Steuerung
herzustellen.

Falls geschirmte Leitun-
gen verwendet werden,
mul der Schirm an bei-
den Seiten aufgelegt wer-
den.

Anschluss mit
+O MMy ZMNMM
NSO 05 oIS
2' 23930
SHEELTEE LY
Onw 0= 2=2 /o
w I 30 1 355
Do Z 23005
g' S5 0%q
jc)u:u: £ gg
560> > :
22255558
30T
Programm. Eingange
R EEEEEERE

Bei Verwendung der in-
ternen +24V Spannung
des Umrichters ist keine
OV Verbindung zwischen
Umrichter und Steuerung
erforderlich.

Falls geschirmte Leitun-
gen verwendet werden,
mul der Schirm an bei-
den Seiten aufgelegt wer-
den.

Ebenfalls bietet Ihnen der Goliath-90 Frequenzumrichter die Méglichkeit, mit nur einer Richtung und dem Frei-
gabesignal zu arbeiten. Binar kodierte Fahrbefehle kdnnen ebenfalls verarbeitet werden.

abe und Richtung

Anschluss mit binar Eingangen

Anschluss mit Frei
to TS ZmNmm
RTsssgz22a

Q 3 o [
SE 53233599
Oon @ g_—- 270 < s

7] o >
N o E‘S G)OG)
T 51 0%¢g
%O @ =Z¥g
2 > <<
£z 3S5SSSS
Programm. Eingange
oV- +24V
Steuerung

Bei zu ersetzenden Rege-
lungen ( Dietz, Struck-
maier,..), die mit Freigabe-
signal und einer Richtung
arbeiten, kann, statt mit
zwei Richtungen, ein Frei-
gabe-Eingang (Funktion

E11) programmiert werden.

-asSeN -AO

funuueds DaAnvz+
4Nv Bunjyouiye

gv bunjyouiyey
0 JeuUlq OpuBW WO
| Jeuiq opuewWw Oy
Z Jeuiq opuewwo)
€ JBUIQ OpUBWWOY

aNo
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O[=IN|W(A~ OO N|o|w©

Bei zu ersetzenden Regel-
ungen ( KEB F2-F4, Haus-
hahn MC3000,..), die mit bi-
naren Eingangs-signalen
arbeiten, kann im Menu B1
Kommandoeingange die
Einstellung von ,1ausN* auf
,binar* verandert werden.
An die Eingange mussen
die binaren Eingangs-funk-
tionen programmiert wer-
den.

Im Menupunkt B1-Binar-ko-
dierung kann den einzelnen
Geschwindigkeitsschwellen
Binarwerte zugeordnet wer-
den.
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4.4 Anschluss mit dem DCP-3 Liftbus

Betriebsanleitung Goliath-90

Grundsatzlich kénnen alle Aufzugssteuerungen, die die Nomenklatur des DCP-3 Protokolls integriert haben den
GOLIATH-90 im Busbetrieb DCP-3 betreiben. Die Softwareeinstellung erfolgt im Meni B SCHNITTSTELLEN:

B SCHNITTSTELLEN / Menii B1 Fahrkommandos / Liftbusauswahl -> DCP3

A) Meniifiihrung bei der KOLLMORGEN MPK400c

MPK400c
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Wie bereits im Kapitel 2.10 beinhaltet die RJ-45 Buchse das Liftbusinterface, die fir viele Busprotokolle einstell-
bar ist. Die ersten drei Pins stellen die Busverbindung dar.

RJ-45AnschluB-G90 Pin Bedeutung

Pin 1 RS-485 Kanal B
Pin 2 RS-485 Kanal A
Pin 3 GND -0V DC

Pin 4
Pin 5
Pin 6
Pin 7
Pin 8

Kollmorgen DCP-3 Kabel Nr. 2R50-26-723

Thyssen LS-2 Bus

Wie bereits im Kapitel 2.11 erwahnt stellt das Liftbusinterface ebenfalls das Protokoll fiir den Thyssen Liftbus LS-
2 zur Verfligung. Damit kénnen die Frequenzumrichter der Baureihe GOLIATH-90 an den Steuerungen der Bau-
reiche Thyssen-Graz LS-2 betrieben werden. Zum Anschluss am LS-2 Bus steht eine Interfacekarte zur Verfu-

gung.

RJ-45AnschluB-G90 Pin Bedeutung

Pin 1 RS-485 Kanal B
Pin 2 RS-485 Kanal A
Pin 3 GND -0V DC

Pin 4
Pin 5
Pin 6
Pin 7
Pin 8

Interfacekarte Thyssen LS-2 Bus
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4.5 Anschluss / Montage des Gebersystems

Bei neuen Aufzugswinden mit Asynchronmotor ist meistens der Inkrementalgeber bereits an der Maschine an-
gebaut, bzw. integriert. Viele Hersteller versehen bereits das Impulsgeberkabel mit einem vorkonfektioniertem
Stecker. Bei den Asynchron-Maschinen der Firma ThyssenKrupp der Baureihen TW 45/ 63 /130 /160 / 263 /
191 .. ist ein Impulsgeber mit einem 9-poligen Sub-D Stecker vorhanden, der direkt am Goliath-90-Inkremental-
gebereingang angeschlossen werden kann. Alle anderen Inkrementalgeber kénnen an der 7-poligen Schraub-
klemme angeschlossen werden.

Fur die Aufzugsmodernisierung unter Beibehaltung der alten Aufzugsmaschine ist der Inkrementalgeberanbau-
satz SOLUTION mit Gewindedornen fiir M8, M10, M12, M16 und M20 Wellenbohrungen erhaltlich. Er zeichnet
sich durch Vorzug der schnellen Montage aus. Der Geber wird auf dem Gewindedorn arretiert. Ein verstarkter
Blechstreifen mit Z-Feder soll das Mitdrehen des Gebers verhindern. Das axiale Spiel des Motorankers kann den
Geber nicht beschadigen, da er fest mit der Welle verbunden ist.

Das Montageset des Solution-Drehimpulsgebersystems umfasst fol-
gende Komponenten:

- Solution. Hohlwellengeber mit 10m Verbindungsleitung und
Stecker fur GOLIATH-90 Frequenzumrichter D-Sup-9P

- Gewindedorn mit Gewindedurchmesser M xx

- Drehmomentstitze, als Z-Feder mit 3 Stick Schrauben M3.

Der Drehimpulsgeber wurde bereits vorab am Antrieb geprift. Bitte
sorgfaltig behandeln, das Teil ist Schlag empfindlich!

Die Drehmomentstiitze verhindert nur ein Mitdrehen des Hohlwellenge-
bers!

Der Hohlwellengeber darf nicht starr mit dem Antrieb verbunden wer-
den.

Bitte 16sen Sie die serienmafig vorhandene Kunststoffhalterung am
Drehgeber und montieren Sie die Drehmomentstitze mit den drei M3
Schrauben.

Schrauben Sie den Gewindedorn in die Bohrung der Antriebswelle ein.
Alle Gewindedorne wurden auf Gleichlauf getestet.

Vermeiden Sie Schlage auf den Wellenzapfen!

Fir die Thyssen Winde W149 ist ein spezieller Gewindedorn Typ
W149 vorratig.

Fir Kasper-AuBenlaufer sind verlangerte Gewindedorne vorratig.

Schieben Sie vorsichtig mit der Hand, ohne Gebrauch von Werkzeug
den Geber auf die Welle und fixieren Sie den Befestigungsring mit ei-
nem Inbusschlissel.

AnschlieRend verbinden Sie die Drehmomentstlitze mit dem Gehause
des Antriebs. Der Geber sollte sich nicht mitdrehen, aber es sollte keine
starre Verbindung auftreten!

Bei Synchronmaschinen / Gearless ist der Absolutwertgeber an der Maschine montiert. Bei einer Gearless der
Firma Ziehl-Abegg der Baureihen SM 160 /200 / 225/ 250/ 700 / 850 / 860 ..und der Firma Alberto Sassi G100
/ G200 / G300 / G400 / G500 ist ein EnDat-Geber mit einem 15-poligen Sub-D Stecker vorhanden, der direkt am
Goliath-90-Absolutwertgebereingang angeschlossen werden kann.

Bei einer Gearless der Firma ThyssenKrupp der Baureihen DAF 210 /270 / SC300 / 400 .. ist ein EnDat-Geber
mit einem 15-poligen Sub-D Stecker vorhanden, der einen Adapter zum Anschluss am Umrichter bendtigt.

Fir die Gearless der Firmen SwissTraction, Wittur SAD, Montanari, Xinda, Loher... wird ebenfalls ein Adapter
zum Anschluss am Umrichter benétigt.

ACHTUNG!  Stecken des Impulsgebers im spannungslosem Zustand erst
A nach Einstellen des Geber-Typs im Meni A4 MOTOR/ GETRIEBE !  Achten

sie auf die Betriebsspannung des Gebers!
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4.6 Grundlagen der Bedienung / HPG-60 / Internes Display

Allgemein:
Das Handprogrammiergerat HPG-60, bzw. das interne Display weisen 6 Tasten, ein vierzeiliges LCD-Display,
eine rote Leuchtdiode auf.

Kommunikation:

Das mitgelieferte serielle Kabel ist zum einen in die 9-polige Schnittstellenbuchse am HPG-60, sowie am Fre-
quenzumrichter ebenfalls in die 9-polige Schnittstellenbuchse zu stecken.

Stimmt die Zugangsberechtigung des HPG-60 mit dem des Frequenzumrichters Uberein, so erscheint im Display
,GOLIATH-90 Selbsttest erfolgreich.

Navigation:

Die sechs Tasten sind in zwei Gruppen unterteilt. Zum einen bilden die vier roten Tasten eine Zweiachsensteue-
rung, d.h. mit der linken und rechten Taste kann durch die einzelnen MenUlpunkte geschritten werden.

Es gibt acht Hauptmenis, zwischen denen Sie mit den rechten Tasten, bzw. linken Tasten von eins bis acht
und wieder zuriickblattern kénnen. Mit der Pfeil AB-Taste bzw. Pfeil AUF-Taste konnen im Meni die einzelnen
Parameter angewahlt werden. Der Wert des Parameters erscheint rechts daneben.

Soll der Wert des Parameters verandert werden, so treten die beiden gelben Tasten in Aktion. Mit der oberen
gelben Taste wird der Wert erhdht, mit der unteren erniedrigt.

Der Parameterwert ist blinkend dargestellt. Soll der neue Wert gespeichert werden, so ist die rechte Taste
(ENTER) zu driicken.

Soll der neue Wert verworfen werden, so kann die linke rote Taste gedriickt werden (ESCAPE). Die jeweils gliltige
Tastenbelegung wird in der vierten Displayzeile angezeigt. Parameter kdnnen nur bei Stillstand des Gerates,
sowie ohne Kommandovorgabe verandert werden.

Han PC-Software

I(w PROGRAMMER UNIT MPGEO

rogrammiergerat HPG-60 | Internes Displa ‘

Die Software zum Frequenz-um-
richter Goliath-90 ermdglicht es,
die eingestellten Parameter im
Ubersichtsbild darzustellen und
anlagenspezifisch abzuspeichern.
-> |n Vorbereitung.

4.7 Einstellung von Asynchronmaschinen

Im Ment A4 MOTOR / GETRIEBE kann man anhand des Typenschildes von dem Impulsgeber, bzw. des Motors
und dem Getriebes alle Daten in die Untermenipunkte eintragen. Die einzelnen Punkte wurden im Kapitel 3.4
S.24 beschrieben. Es sind die exakten Werte des Typenschildes einzutragen, da nur so das Software-Motormo-
dell gut funktionieren kann!

Motor/Getriebe Asynchron ThyssenKrupp TW | Asynchron Montanari M xx Asynchron Sassi Geko,Toro,..
Nenndrehzahl Typenschild ca.1380 - 1460 Typenschild ca. 1400 Typenschild ca. 1400
Nennstrom Typenschild oder Unterlagen Typenschild oder Unterlagen Typenschild oder Unterlagen
Cosinus Typenschild 0,82 - 0,86 Typenschild Ca. 0,8 Typenschild Ca. 0,8

Motordrehfeld

Rechts oder Links,
je nach Lage der Treibscheibe

Rechts oder Links,
je nach Lage der Treibscheibe

Rechts oder Links,
je nach Lage der Treibscheibe

Gebersystem

TTL +5V

TTL +5V

TTL +5V

Geber-Auflésung

Meistens 4096 (1024)

1024

1024

Geber-Drehrichtung

Rechts oder Links,
je nach Lage der Treibscheibe

Rechts oder Links,
je nach Lage der Treibscheibe

Rechts oder Links,
je nach Lage der Treibscheibe

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Danach werden erst im Meni A1 SOLLWERTE die einzelnen Geschwindigkeiten eingestellt ( Kapitel 3.1— S.22).

Als nachstes wird das Meni A2 FAHRKURVE eingestellt. Zu beachten ist, dass am Anfang nur eine mittlere
Beschleunigung und Verzégerung (50%) eingestellt wird, da eventuell wahrend des Baubetriebes nur mit dem
Grundrahmen gefahren wird, das Gegengewicht noch nicht voll aufgefillt ist und daher hohe Eingabewerte zum
Rutschen der Seile tber die Treibscheibe fuhren kdnnen.
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4.8 Einstellung Synchron Gearless Typ Alpha ECD100-300-300A, EPM100, 300, 500

Betriebsanleitung Goliath-90

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kdénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.
Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig auflegt werden. Ein Drehen der Motordrehrichtung kann
nur Uber die Softwareeinstellung erfolgen.
Auch beim Resolverkabel ist das richtige Auflegen der Kabelader wichtig. Da es sich beim Resolver um ein Ana-
logbauteil handelt, ist die Auflegung des Kabelschirms besonders wichtig. Es gibt vorgefertigte Resolverkabel der
Firma Alpha Getriebebau, die nur auf den 15-poligen HD-Sub der Resolverkarte aufgesteckt werden missen.

ECD 100 ECD 300 ECD 300A
Motor/Getriebe | Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii ECD 100 ECD 300 ECD 300 A
Nennstrom Typenschild od.Unterlagen Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links, je nach

Rechts oder Links, je nach Lage

Rechts oder Links, je nach Lage

Lage der Treibscheibe der Treibscheibe der Treibscheibe
Gebersystem Resolver Resolver Resolver
Geber-Auflo- 4096 4096 4096
sung
Offsetwinkel 30 Grad Grad Grad
Geber-Drehrich- | Rechts Rechts Rechts
tung
Geber-Offset- Nicht erforderlich, nur nach | Nicht erforderlich, nur nach Re- | Nicht erforderlich, nur nach Resol-
Messung Resolverwechsel solverwechsel verwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

EPM 100 EPM 300 EPM 500
Motor/Getriebe | Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii EPM 100 EPM 300 EPM 500
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links, je nach

Rechts oder Links, je nach Lage

Rechts oder Links, je nach Lage

Lage der Treibscheibe der Treibscheibe der Treibscheibe
Gebersystem Resolver Resolver Resolver
Geber-Aufl6- 4096 4096 4096
sung
Offsetwinkel 0 Grad 180 Grad 30 Grad
Geber-Drehrich- | Rechts Rechts Rechts
tung
Geber-Offset- Nicht erforderlich, nur nach | Nicht erforderlich, nur nach Re- | Nicht erforderlich, nur nach Resol-
Messung Resolverwechsel solverwechsel verwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang
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4.9 Einstellung Synchron Gearless Montanari MCB2000, MCG 150, MG 250, MG 340, MDD, MGV

Betriebsanleitung Goliath-90

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kénnen diese Parameter bei

Bedarf noch verandert werden.

Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig auflegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung kann
nur Uber die Softwareeinstellung erfolgen. Die Pin-Belegung des Absolutwertgeberanschlusses entspricht dem

des EnDat-gebers (Ausnahme MCG150-> Hiperface).

MCB 200 MCG 150 MDD
Motor/Getriebe | Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Ja Ja Ja
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen 16,1A im Dreieck Typenschild od. Unterlagen
Motordrehfeld | Rechts oder Links, je nach Rechts oder Links, je nach Rechts oder Links, je nach
Lage der Treibscheibe Lage der Treibscheibe Lage der Treibscheibe

Gebersystem | EnDat-Geber Hiperface EnDat-Geber
Geber-Auflo- | 2048 1024 2048
sung
Offsetwinkel Uber Offset-Messung Uber Offset-Messung Uber Offset-Messung
Geber-Dreh- Rechts Rechts Rechts
richtung
Geber-Offset- | Erforderlich — Kann mit aufge- | Erforderlich — Kann mit aufge- | Erforderlich — Kann mit aufge-
Messung legten Seilen erfolgen! legten Seilen erfolgen legten Seilen erfolgen
Bremsliift- Uber Goliath-Eingang Uber Goliath-Eingang Uber Goliath-Eingang
iiberw.

MG 250 MG 340 MGV25ML
Motor/Getriebe | Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Ja Ja Ja
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen
Motordrehfeld Rechts oder Links, je nach Rechts oder Links, je nach Rechts oder Links, je nach

Lage der Treibscheibe Lage der Treibscheibe Lage der Treibscheibe
Gebersystem EnDat-Geber EnDat-Geber EnDat-Geber
Geber-Aufl6- 2048 2048 2048
sung

Offsetwinkel

Uiber Offset-Messung

Uber Offset-Messung

Uber Offset-Messung

Geber-Drehrich- | 2048 Rechts Rechts

tung

Geber-Offset- Erforderlich — Kann mit aufge- | Erforderlich — Kann mit aufge- | Erforderlich — Kann mit aufge-
Messung legten Seilen erfolgen legten Seilen erfolgen legten Seilen erfolgen
Bremsliift- Uber Goliath-Eingang Uber Goliath-Eingang Uber Goliath-Eingang
iiberw.
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4.10 Einstellung SynchronGearless SwissTraction GA-32, 42, 52, 62 Z24x, Z32x, Z42x, Z52X,

Betriebsanleitung Goliath-90

262x

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kdénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.
Hardware technisch muf3 die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur Uber die Softwareeinstellung erfolgen. Fir KW-Goliath-Umrichter ist bei SwissTraction ein Impulsge-
berkabel bestellbar.

GA 32 GA 41/42 GA 51/52 GA 61/62
Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii GA 32 GA 42 GA 52 GA 62
Nennstrom Typenschild od. Unterla- | Typenschild od. Unterla- | Typenschild od. Unterla- | Typenschild od. Unterla-
gen gen gen gen

Motordrehfeld

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Treibscheibe

Gebersystem SSI, oder EnDat-Geber | SSI, oder EnDat-Geber | SSI oder EnDat-Geber | SSI oder EnDat-Geber
Adapter Ja Ja Ja Ja

Geber-Auflésung | 2048 2048 2048 2048
Geber-Drehrich- Rechts Rechts Rechts Rechts

tung

Geber-Offset-Mes-
sung

Erforderlich — Kann mit
aufgelegten Seilen erfol-
gen!

Erforderlich — Kann mit
aufgelegten Seilen erfol-
gen!

Erforderlich — Kann mit
aufgelegten Seilen erfol-
gen!

Erforderlich — Kann mit
aufgelegten Seilen er-
folgen!

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Zefir Z 24x Zefir Z 32x Zefir Z 42x Zefir Z 52x
Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Z 24x Z 32x Z 42x Z 52x
Nennstrom Typenschild od. Unterla- | Typenschild od. Unterla- | Typenschild od. Unterla- | Typenschild od. Unterla-
gen gen gen gen

Motordrehfeld

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Gebersystem EnDat-Geber EnDat-Geber EnDat-Geber EnDat-Geber
Adapter Nein Nein Nein Nein
Geber-Auflésung | 2048 2048 2048 2048
Geber-Drehrich- Rechts Rechts Rechts Rechts

tung

Geber-Offset-Mes-
sung

Erforderlich — Kann mit
aufgelegten Seilen erfol-
gen!

Erforderlich — Kann mit
aufgelegten Seilen erfol-
gen!

Erforderlich — Kann mit
aufgelegten Seilen erfol-
gen!

Erforderlich — Kann mit
aufgelegten Seilen er-
folgen!

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Motor/Getriebe Synchronmaschine

Menii Z 62x

Nennstrom Typenschild od. Unterla-
gen

Motordrehfeld

Rechts oder Links

Gebersystem EnDat-Geber
Adapter Nein
Geber-Auflésung | 2048
Geber-Drehrich- Rechts

tung

Geber-Offset-Mes-
sung

Erforderlich — Kann mit
aufgelegten Seilen erfol-
gen!

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang
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4.11 Einstellung Synchron Gearless Ziehl Abeqg SM-700, 850, 860, 250, 225, 200, 160

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden. Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein
Drehen des Motordrehrichtung kann nur Uber die Softwareeinstellung erfolgen. Die Pin-Belegung des Absolut-

wertgeberanschlusses entspricht dem des Ziehl-Abegg Kabels.

Zetatop SM 132

Zetatop SM 160

Zetatop SM 180

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Zetatop SM132 Zetatop SM160 Zetatop SM180
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links,

Rechts oder Links,

Rechts oder Links,

Treibscheibe

120 bis 200mm

160, 210, 240 mm

210, 240, 320mm

Gebersystem EnDat-Geber ECN1313 EnDat-Geber ECN1313 EnDat-Geber ECN1313
Adapter Nein Nein Nein
Geber-Auflésung | 2048 2048 2048

Offsetwinkel 0 Grad 0 Grad 0 Grad
Geber-Drehricht. | Links Links Links

Offset-Messung

Nur nach Geberwechsel -

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Zetatop SM 190

Zetatop SM 200.xx

Zetatop SM 225

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Zetatop SM190 Zetatop SM200 Zetatop SM225
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links,

Rechts oder Links

Rechts oder Links,

Treibscheibe

210, 240, 320mm

210 240 270 320 400 450 500

320, 400, 500, 600mm

Gebersystem EnDat-Geber ECN1313 EnDat-Geber ECN1313 EnDat-Geber ECN1313
Adapter Nein Nein Nein
Geber-Auflésung | 2048 2048 2048

Offsetwinkel 0 Grad 0 Grad 0 Grad
Geber-Drehricht. | Links Links Links

Offset-Messung

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Zetatop SM 250.xx

Motor/Getriebe Synchronmaschine
Menii Zetatop SM250
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links,

Treibscheibe

320, 400, 450, 500, 520 600mm

Gebersystem EnDat-Geber ECN1313
Adapter Nein
Geber-Auflésung | 2048

Offsetwinkel 0 Grad
Geber-Drehricht. |Links

Offset-Messung

Nur nach Geberwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Zetasyn SM 700

Zetasyn SM 850

Zetasyn SM 860

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Zetasyn SM700 Zetasyn SM850 Zetasyn SM860
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links,

Rechts oder Links,

Rechts oder Links,

Treibscheibe 400mm 480, 520, 600mm 480, 520, 600, 680mm
Gebersystem SSI, oder EnDat-Geber SSI, oder EnDat-Geber SSI, oder EnDat-Geber
Adapter Nein Nein Nein
Geber-Auflésung | 2048 2048 2048

Offsetwinkel 0 Grad 0 Grad 0 Grad
Geber-Drehricht. | Links Links Links

Offset-Messung

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang
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Zetadisc SL 506

Zetadisc SL 510

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Zetatopx BD 132 Zetatop S| 506 Zetatop SL 510
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links,

Rechts oder Links,

Rechts oder Links,

Treibscheibe

100mm

400 mm

480 mm

Gebersystem EnDat-Geber ECN1313 EnDat-Geber ECN1313 EnDat-Geber ECN1313
Adapter Nein Nein Nein
Geber-Auflésung | 2048 2048 2048

Offsetwinkel 0 Grad 0 Grad 0 Grad
Geber-Drehricht. | Links Links Links

Offset-Messung

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang
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4.12 Einstellung Synchron Gearless Thyssen DAF 210-270, SC300-400-500 PMC 1xx

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kdénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden. Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein
Drehen des Motordrehrichtung kann nur Uber die Softwareeinstellung erfolgen.

Das Absolutwertgeberkabel von Thyssen benétigt ein Adapterstecker( KW-Nr. 1000601), um es mit dem 15-
poligen D-Sub-Stecker der Absolutwertgeberkarte zu verbinden. Ausnahme ist die alte asynchrone Gearless

DAF 330!

Thyssen DAF 210

Thyssen DAF 270

Thyssen DAF 330

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Asynchronmaschine
Menii DAF 210 DAF 270 Nein, Eingabe der Polzahl
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen
Motordrehfeld Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links
Gebersystem EnDat Geber/ BISS-Geber EnDat Geber/ BISS-Geber TTL Geber

Adapter Erforderlich Erforderlich Nein

Geber-Auflésung 2048 2048 16358

Offsetwinkel 0 Grad 0 Grad 0 Grad

Geber-Drehricht. Links Links Links

Offset-Messung

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Thyssen SC300S /M

Thyssen SC400S /M

Thyssen SC 500

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii SC 300 SC 400 SC 500
Nennstrom Typenschild od. 45 — 66- 72A | Typenschild od. 36,5 - 53A Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links,

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Treibscheibe 410, 440 mm 560 mm 600 mm

Gebersystem EnDat ECN 113/ BISS-Geber | EnDat ECN 113/ BISS-Geber | EnDat Geber/ BISS-Geber
Adapter Erforderlich Erforderlich Erforderlich
Geber-Auflésung 2048 2048 2048

Offsetwinkel 0 Grad 0 Grad 0 Grad
Geber-Drehricht. Links Links Links

Offset-Messung

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Thyssen PMC125S /M

Thyssen PMC145 S/M/L

Thyssen PMC 170 S/M/L

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii PMC 125 PMC 145 PMC 170
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Treibscheibe

240 mm

210, 240 mm

320 mm

Gebersystem EnDat ECN 413/ BISS-C 5873 | EnDat ECN 413/ BISS-C 5873 | EnDat ECN 413/ BISS-C 5873
Adapter Erforderlich Erforderlich Erforderlich
Geber-Auflésung 2048 2048 2048

Offsetwinkel 0 Grad 0 Grad 0 Grad

Geber-Drehricht. Links Links Links

Offset-Messung

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Nur nach Geberwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Thyssen SWB 150M

Motor/Getriebe Synchronmaschine

Menii SWB 150 M

Nennstrom Typenschild od. Unterlagen
Motordrehfeld Rechts oder Links
Gebersystem EnDat Geber/

Adapter Erforderlich
Geber-Auflésung 2048

Offsetwinkel 0 Grad

Geber-Drehricht. Links

Offset-Messung

Nur nach Geberwechsel

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang
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4.13 Einstellung Synchron Gearless Wittur-SAD WSG 06, 07, 08, 18, 19, S1, S2, W1, W2,
W3, W8

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.

Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur iber die Softwareeinstellung erfolgen.

Ist das Absolutwertgeberkabel flir Ziehl-Abegg Zetadyn 2SY fiir die jeweilige Maschine verfiigbar, so ist kein

Adapterkabel notwendig!

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine

Menii SAD WSG 06 SAD WSG 07 SAD WSG 08 SAD WSG 18

Nennstrom Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla-
gen gen gen gen

Motordrehfeld Rechts oder Links, Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links

Gebersystem EnDat Geber EnDat Geber EnDat Geber EnDat Geber

Adapter Erforderlich Erforderlich Erforderlich Erforderlich

Geber-Auflésung 2048 2048 2048 2048

Geber-Offsetwinkel | Offset-Messung Offset-Messung Offset-Messung Offset-Messung

Geber-Drehrichtung Links Links Links Links

Geber-Offset-Mes- | Erforderlich! Erforderlich! Erforderlich! Erforderlich!

sung

Bremsliftuberw. Uber Goliath-Eingang | Uber Goliath-Eingang | Uber Goliath-Eingang | Uber Goliath-Eingang

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine

Menii SAD WSG 19 SAD WSG S1 SAD WSG S2 SAD WSG S3

Nennstrom Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla-
gen gen gen gen

Motordrehfeld Rechts oder Links, Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links

Gebersystem EnDat Geber EnDat Geber EnDat Geber EnDat Geber

Adapter Erforderlich Erforderlich Erforderlich Erforderlich

Geber-Auflésung 2048 2048 2048 2048

Geber-Offsetwinkel | Offset-Messung Offset-Messung Offset-Messung Offset-Messung

Geber-Drehrichtung | Links Links Links Links

Geber-Offset-Mes- | Erforderlich! Erforderlich! Erforderlich! Erforderlich!

sung

Bremsliiftiiberw. Uber Goliath-Eingang | Uber Goliath-Eingang | Uber Goliath-Eingang | Uber Goliath-Eingang

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine

Menii SAD WSG W1 SAD WSG W2 SAD WSG W3 SAD WSG W8

Nennstrom Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla-
gen gen gen gen

Motordrehfeld Rechts oder Links Rechts oder Links, Rechts oder Links Rechts oder Links

Gebersystem EnDat Geber EnDat Geber EnDat Geber EnDat Geber

Adapter Erforderlich Erforderlich Erforderlich Erforderlich

Geber-Auflésung 2048 2048 2048 2048

Geber-Offsetwinkel | Offset-Messung Offset-Messung Offset-Messung Offset-Messung

Geber-Drehrichtung | Links Links Links Links

Geber-Offset-Mes- | Erforderlich! Erforderlich! Erforderlich! Erforderlich!

sung

Bremsliiftiberw. Uber Goliath-Eingang | Uber Goliath-Eingang | Uber Goliath-Eingang | Uber Goliath-Eingang
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Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Wittur WSG-MF-1/2/3 | Wittur WSG-RF-1/2/3 | Wittur WSG-SF-1/2/3 | Wittur WSG S3
Nennstrom Typenschild, Unterlag. | Typenschild, Unterlag. | Typenschild, Unterlag. | Typenschild, Unterlag.
Motordrehfeld Rechts oder Links, Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links
Gebersystem EnDat Geber EnDat Geber EnDat Geber EnDat Geber
Adapter Erforderlich Erforderlich Erforderlich Erforderlich
Geber-Auflésung 2048 2048 2048 2048
Geber-Offsetwinkel | Offset-Messung Offset-Messung Offset-Messung Offset-Messung
Geber-Drehrichtung | Links Links Links Links
Geber-Offset-Mes. Erforderlich! Erforderlich! Erforderlich! Erforderlich!

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Wittur WSG TR Wittur WSG TO
Nennstrom Typenschild, Unterlag. | Typenschild, Unterlag.
Motordrehfeld Rechts oder Links Rechts oder Links,
Gebersystem EnDat Geber EnDat Geber
Adapter Erforderlich Erforderlich
Geber-Auflésung 2048 2048
Geber-Offsetwinkel | Offset-Messung Offset-Messung
Geber-Drehrichtung | Links Links
Geber-Offset-Mes. Erforderlich! Erforderlich!

Bremsliiftiiberw.

Uber Goliath-Eingang

Uber Goliath-Eingang

4.14 Einstellung Synchron Gearless Xinda

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.
Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur ber die Softwareeinstellung erfolgen.
Die Einzeladern des Absolutwertgeberkabels sind auf einen 15 poligen D-Sub-Stecker auf zu I6ten. Die entspre-
chenden Pins kénnen Sie in der letzten Spalte der unten stehenden Tabelle ersehen. Eine weitere Moglichkeit
besteht darin, ein Adapterkabel fir den ERN 1387 einzusetzen.

Typ Xinda Diana-SAE  Xinda Diana-lIl Xinda Diana-lll Xinda Diana-lV

Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine

Menii Xinda Diana - SAE Xinda Diana - Il Xinda Diana - Ill Xinda Diana - IV

Nennstrom Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla- | Typenschild, Unterla-
gen gen gen gen

Motordrehfeld

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Gebersystem

SIN/COS oder EnDat

SIN/COS oder EnDat

SIN/COS oder EnDat

SIN/COS oder EnDat

Geber-Auflésung | 2048 2048 2048 2048
Geber-Offsetwinkel | Uber Offset-Messung | Uber Offset-Messung | Uber Offset-Messung | dber Offset-Messung
Geber-Drehricht. Links Links Links Links
Offset-Messung Erforderlich Erforderlich Erforderlich Erforderlich

Typ Xinda WYJ250-SAA Xinda WTYF250-SAC Xinda WWTY-SAB
Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Xinda WYJ250-SAA Xinda WTYF250-SAC Xinda WWTY250-SAB
Nennstrom Typenschild, Unterlagen | Typenschild, Unterlagen | Typenschild, Unterlagen
Motordrehfeld Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links
Gebersystem SIN/COS oder EnDat SIN/COS oder EnDat SIN/COS oder EnDat

Geber-Auflésung

2048

2048

2048

Geber-Offsetwinkel

Uber Offset-Messung

Uber Offset-Messung

Uber Offset-Messung

Geber-Drehricht. Links Links Links
Offset-Messung Erforderlich Erforderlich Erforderlich
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4.15 Einstellung Synchronmaschinen Loher SVM 250

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kdénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.

Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur Uber die Softwareeinstellung erfolgen.

Phasenrichtiges Auflegen der Motorleitung. Ein Drehen des Motordrehrichtung kann nur Gber die Softwareein-
stellung erfolgen! Die Einzeladern des Absolutwertgeberkabels sind auf einen 15 poligen D-Sub-Stecker auf zu
I6ten.

4.16 Einstellung Synchronmaschinen SICOR SG22145BF

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kdénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.

Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur Uber die Softwareeinstellung erfolgen.

Phasenrichtiges Auflegen der Motorleitung. Ein Drehen des Motordrehrichtung kann nur Gber die Softwareein-
stellung erfolgen!

4.17 Einstellung Synchronmaschinen Schindler SGL 930

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kdénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.

Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur iber die Softwareeinstellung erfolgen.

Die Einzeladern des SIN / COS Absolutwertgeberkabels sind auf einen 15 poligen D-Sub-Stecker aufzuléten. Die
entsprechenden Pins kénnen Sie in der unten folgenden Tabelle erkennen:

Absolutwertgeber mit Sin / Cos-Schnittstelle und 1 Vss-Sin/Cos-Inkrementalspuren:

Pin/KI. Belegung Pin/KI. Belegung

1 D+ (Cos-Kommutierung) 9 C- (Sin-Kommutierung)

2 D- (Cos-Kommutierung) 10 C+ (Sin-Kommutierung)

3 N.c. oder +5V Sensor 11 N.c. oder OV Sensor

4 +5V DC 12 A+ (Sin-Inkrementalspur)
5 OV GND 13 A - (Sin-Inkrementalspur
6 N.c. 14 B - (Cos-Inkrementalspur)
7 B+ (Cos-Inkrementalspur) 15 n.c.

8 n.c. Schirm/ PE Erde
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4.18 Einstellung Synchron Gearless ALBERTO SASSI G100-180-200-300-400-500

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Para-
meter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.

Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur iber die Softwareeinstellung erfolgen.

Die Spannung der Bremse betragt 207V DC konstant, ohne Ubererregung. Die Bremselementeiiberwachung wird
mit +24V DC mit Offnerkontakten betrieben und von unserem GOLIATH-90 Frequenzumrichter ausgewertet.

Absolutwertgeberanschluf

PIN Colore

Grigio

Segnale
DATA+
DATA-

Up Sensor
Up
GND

Die Pin-Belegung des 15 poligen
D-Sub Steckers des Absolutwert-
geberanschlusses des Heiden-
hain ECN 413 entspricht dem
ABS-Anschluss am GOLIATH-90
und kann damit direkt gesteckt
werden!

Im Menu fUr den Impulsgeberan-
schluss ist die Einstellung EnDat-
Geber und 2048 Impulse zu tref-

Rosa
Blu (b)
Marrone - Verde

Bianco - Verde

B+ Blu - Nero

CLOCK-
CLOCK+
GND Sensor
A+

vl || |v|s|wio|=

Giallo
Viola

Bianco

3

(b)

=

5]

Verde - Nero

Giallo - Nero

v

=

Rosso - Nero

v
[

fen.

Motor/ Getriebe

ALBERTO SASSI

G100
Synchronmaschine

ALBERTO SASSI
G180
Synchronmaschine

ALBERTO SASSI
G200
Synchronmaschine

ALBERTO SASSI
G300

Synchronmaschine

Menii

Sassi G100

Sassi G180

Sassi G200

Sassi G300

Nennstrom

Typenschild- Unterlagen

Typenschild- Unterlagen

Typenschild- Unterlagen

Typenschild- Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Gebersystem

EnDat-Geber ECN 413

EnDat-Geber ECN 413

EnDat-Geber ECN 413

EnDat-Geber ECN 413

Adapter

Nein

Nein

Nein

Nein

Geber-Auflésung

Offsetwinkel

Geber-Drehricht.

Offset-Messung

2048 2048 2048 2048
Messung Messung Messung Messung
Links Links Links Links
Erforderlich Erforderlich Erforderlich Erforderlich

Bremselemente-
tiberwachung

Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingénge

Motor/ Getriebe

ALBERTO SASSI

ALBERTO SASSI

Menii

G400 G500
Synchronmaschine Synchronmaschine
Sassi G400 Sassi G500

Nennstrom

Typenschild- Unterlagen

Typenschild- Unterlagen

Motordrehfeld

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Gebersystem

EnDat-Geber ECN 413

EnDat-Geber ECN 413

Adapter

Geber-Auflésung

Offsetwinkel

Geber-Drehricht.

Offset-Messung

Nein Nein

2048 2048
Messung Messung
Links Links
Erforderlich Erforderlich

Bremselemente-
tiberwachung

Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingange
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4.19 Einstellung Synchron Gearless CEGi ACT micro/ ACT mini

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Para-
meter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kénnen diese Parameter bei

Bedarf noch verandert werden.

Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur Uber die Softwareeinstellung erfolgen.
Die Spannung der Bremse betragt 207V DC konstant, ohne Ubererregung. Die Bremselementeiiberwachung wird
mit +24V DC mit Offnerkontakten betrieben und von unserem GOLIATH-90 Frequenzumrichter ausgewertet.

Absolutwertgeberanschiufl

werden!

treffen.

Die Pin-Belegung des 15 poligen D-Sub Steckers
des Absolutwertgeberanschlusses des Heiden-
hain ECN 413 entspricht dem ABS-Anschluss
am GOLIATH-90 und kann damit direkt gesteckt

Im Mena fir den Impulsgeberanschluss ist die
Einstellung EnDat-Geber und 2048 Impulse zu

poligen

Achtung!
Bitte Maschine mit dem 15
Encoder
Stecker fur den Typ Ziehl-
Abegg bestellen!

D-Sub-

CEGi
ACT mini 70

CEGi
ACT mini 100

CEGi
ACT mini 130

CEGi
ACT mini 170

Motor/ Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii ACT mini 70 ACT mini 100 ACT mini 100 ACT mini 170
Nennstrom Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen
Motordrehfeld Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links
Gebersystem EnDat-Geber ECN 413 | EnDat-Geber ECN 413 | EnDat-Geber ECN 413 | EnDat-Geber ECN 413
Adapter Nein Nein Nein Nein
Geber-Auflosung AL 2048 2048 2048

Offsetwinkel Messung Messung Messung Messung
Geber-Drehricht. RIS Links Links Links

(03 G SISV [o Ml Erforderlich Erforderlich Erforderlich Erforderlich

Bremselemente-

iiberwachung Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingénge

CEGi
ACT mini 200

CEGi
ACT mini 240

CEGi
ACT micro 210

Motor/ Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii ACT mini 200 ACT mini 240 ACT micro 210
Nennstrom Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen
Motordrehfeld Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links
Gebersystem EnDat-Geber ECN 413 | EnDat-Geber ECN 413 | EnDat-Geber ECN 413
Adapter Nein Nein Nein
Geber-Auflosung RAYE 2048 2048

Offsetwinkel Messung Messung Messung
Geber-Drehricht. QLS Links Links

(03 GRSV [o Il Erforderlich Erforderlich Erforderlich

Bremselemente-
tiberwachung

Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingénge
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4.20 Einstellung

Betriebsanleitung Goliath-90

Synchron Gearless DYNATECH Tornado D-60 bis D-360

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kénnen diese Parameter bei

Bedarf noch verandert werden.

Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung

kann nur iber die Softwareeinstellung erfolgen.

Die Spannung der Bremse betragt 207V DC konstant. Die Bremsliftiberwachung wird mit 24V DC betrieben und

von unserem GOLIATH-90 ausgewertet.

Als Absolutwertgeber kommt ein Heidenhain ECN 413 mit offenem Kabelende zum Einsatz. Empfehlenswert ware
der Einsatz eines Goliath-90 Adapterkabels flir den ECN 413 mit Rundbuchse auf der einen Seite und dem 15

poligen ,Goliath“ D-Sub auf der anderen Seite.

S E 0 BB 27517-58 03517-58
[=— _——=a]=m]
| mwerma [ |

LN | -i ————
HEDENHAIN

=

7 1 10 4 15 16 12 13 14 17 8 9 11
Up 5“{,’;“’ oV 5"&“3“’ A+ | A- | B+ | B~ |DATA |DATA |cLock |cLock | 1)
b . ) S B |
BNGM| BL |WHGN| wWH | GMBK | YEBK | BUBK | RDBK | GY PK VT YE

Kabelschirm mit Gahause verbundan

Cable sfueld connected fo housing
Blindage du cable relié au boitier

Colfagara o schermo dal cavo alla carcassa
Fantalla del cable conectada a carcasa

Vacant pins ar wires must not ba used!

iNo conectar los pins o hilos no utilizados!

Nichtverwendete Pins oder Litzen dirfen nicht belegt werden!

Les plots ou fils non utilisés ne doivent pas étre raccordés!
| pin o i fili inutilizzati non devano essere oecupatil

1) Innanschinm
(nternal shield
Blindage intarna
Scherma intemo
Blindaj intemo

Dynatech Tornado
D60

Motor/Getriebe Synchronmaschine

Dynatech Tornado
D80

Synchronmaschine

Dynatech Tornado
D360

Synchronmaschine

Menii Dynatech Tornado D

Dynatech Tornado D

Dynatech Tornado D

Nennstrom Typenschild od. Unterlagen

Typenschild od. Unterlagen

Typenschild od. Unterlagen

Motordrehfeld Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Treibscheibe 240, 320 mm

240 & 320 mm

320 mm

Motorpole

Gebersystem EnDat-Geber ECN 413

EnDat-Geber ECN 413

EnDat-Geber ECN 413

Adapter

Ja - Adapterkabel

Ja - Adapterkabel

Ja - Adapterkabel

Geber-Auflésung

Offsetwinkel

2048 2048 2048
Messung Messung Messung
Links Links Links

Geber-Drehricht.

Uber Offset-Messung

Offset-Messung

Uber Offset-Messung

Uber Offset-Messung

Bremselemente-
tiberwachung

Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingénge
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4.21 Einstellung Synchron Gearless PRISMA  Serie C und Serie F

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Parame-
ter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.

Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur iber die Softwareeinstellung erfolgen.

Die Spannung der Bremse betragt 207V DC konstant. Die Bremsliftiberwachung wird mit 24V DC betrieben und
von unserem GOLIATH-90 ausgewertet.

Bei Einsatz eines EnDat Absolutwertgebers muf} der 15 polige D-Sub Stecker folgende Pinbelegung aufweisen:

Absolutwertgeber mit EnDat-Schnittstelle und 1 Vss-Sin/Cos-Inkrementalspuren:
Pin/KI. Belegung Pin/KI. Belegung
1 DATA +( Datenkanal) 9 CLK — ( Taktkanal)
2 DATA —( Datenkanal) 10 CLK + ( Taktkanal)
3 +5V Sensor 11 0V Sensor
4 +5V DC 12 A + (Sin-Inkrementalspur)
5 OV GND 13 A - (Sin-Inkrementalspur
6 N.c. 14 B - (Cos-Inkrementalspur)
7 B+ (Cos-Inkrementalspur) 15 n.c.
8 N.c. Schirm/ PE Erde
PRISMA Serie C PRISMA Serie F
Motor/Getriebe Synchronmaschine Synchronmaschine
Menii Prisma Serie C Prisma Serie F
Nennstrom Typenschild od. Unterlagen Typenschild od. Unterlagen
Motordrehfeld Rechts oder Links, je nach Lage | Rechts oder Links, je nach Lage
der Treibscheibe der Treibscheibe
Treibscheibe 24 Motorpolpaare 30 Motorpolpaare
Motorpole EnDat-Geber EnDat-Geber
Gebersystem Nein Nein
Adapter 2048 2048
Geber-Auflosung  [EEE] Messung
Offsetwinkel Links Links
Geber-Drehricht. Uber Offset-Messung Uber Offset-Messung
Offset-Messung Uber Goliath Eingénge Uber Goliath Eingénge
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Betriebsanleitung Goliath-90
4.22 Einstellung Syn. Gearless KONE Mono-Disc NMX07-11 MX05-05/10 06 06/10 10

In der Software kann per Parameter der Maschinentyp eingestellt werden. Dabei werden alle relevanten Para-
meter vorbelegt, wie z.B. Motorpolzahl, Startparameter, Reglerparameter. Trotzdem kénnen diese Parameter bei
Bedarf noch verandert werden.
Hardware technisch muss die Motorleitung phasenrichtig aufgelegt werden. Ein Drehen des Motordrehrichtung
kann nur iber die Softwareeinstellung erfolgen.

Motor/ Getriebe Synchronmaschine

Synchronmaschine

Synchronmaschine

Synchronmaschine

Menii NMX 07

NMX 11

MX 20

GMX 1

Nennstrom Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen
Motordrehfeld Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links
Gebersystem Inkremental HTL +15V | Inkremental HTL +15V | Absolut BISS-C Inkremental HTL +15V
oder HTL +15V

Adapter Nein Nein Ja Nein
Geber-Auflosung Y 16000 2024 oder 4096 2028

Reibrad Nein Nein Nein oder gr. Reibrad Nein

Reibscheibe Nein Nein Nein oder mm Nein

Nullimpuls Nein Nein Nein oder Ja Nein

Geber-Drehricht.

Rechts

Offset-Messung Messung 1x taglich

Messung 1x taglich

Nach Inbetriebnahme

Messung 1x taglich

Bremselemente-
tiberwachung

Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingénge

KONE

KONE

Motor/ Getriebe Synchronmaschine

MX 05/10
Synchronmaschine

Synchronmaschine

MX 06/10
Synchronmaschine

Menii MX 05

MX 05/10

MX 06

MX 06/10

Nennstrom Typenschild- Unterlagen

Typenschild- Unterlagen

Typenschild- Unterlagen

Typenschild- Unterlagen

Motordrehfeld Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Rechts oder Links

Gebersystem Inkremental HTL +15V

Inkremental HTL +15V

Inkremental HTL +15V

Inkremental HTL +15V

Adapter

Geber-Auflésung

Reibrad

Reibscheibe

Nullimpls

Geber-Drehricht.

Ja Ja Ja Ja
4096 4096 4096 4096
37,02 mm 37,02 mm 37,02 mm 37,02 mm
615,0 mm mm
Ja Ja Ja Ja
Rechts Rechts Rechts Rechts

Offset-Messung Messung jede Fahrt

Messung jede Fahrt

Messung jede Fahrt

Messung jede Fahrt

Bremselemente-

iiberwachung Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingange

Uber Goliath Eingénge

Motor/ Getriebe Synchronmaschine

Synchronmaschine

Synchronmaschine

Synchronmaschine

Menii MX 10 MX 18 MX 18L MX 18R

Nennstrom Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen | Typenschild- Unterlagen
Motordrehfeld Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links Rechts oder Links
Gebersystem Inkremental HTL +15V | Absolut BISS-C Absolut BISS-C Absolut BISS-C
Adapter Ja Ja Ja Ja

Geber-Auflosung EIEL 2048 2048 2048

Reibrad 37,02 mm Nein Nein Nein

Reibscheibe mm Nein Nein Nein

Nullimpls Ja Nein Nein Nein
Geber-Drehricht. REEUS Rechts Links Rechts

Messung jede Fahrt

Offset-Messung

Nach Inbetriebnahme

Nach Inbetriebnahme

Nach Inbetriebnahme

Bremselemente-
tiberwachung

Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingénge

Uber Goliath Eingénge
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4.23 Durchfihren einer Offset-Messung bei Synchron Gearless

Allgemein: Die Regelung muss vor Beginn der Fahrt den Rotorlagewinkel ken-
nen. Es gibt Maschinenhersteller, die den ABS-Geber auf den Rotorwinkel O-
Grad einbauen. Da bei anderen Herstellern dies nicht vorliegt, muss vor Be-
ginn der ersten Fahrt der Winkel bestimmt werden. Dies geschieht mit Hilfe von
Testsignalen und mathematischen Berechnungen. Der Vorgang dauert ca.
100ms und verursacht kurzzeitig Gerausche im Motor.

1.0

Sicherstellen, ob eine Messung Uberhaupt erforderlich ist. Falls ein Offset-Winkel vorhanden ist,
oder es sich um Maschinen der Fabrikate Ziehl-Abegg ( 0 Grad ) oder ThyssenKrupp ( 0 Grad ) ist
keine Messung notwendig!

2.0

Die Impulsgeber-Belegung wurde Uberprift beziiglich, Absolutwertgebertyp ( SSI — EnDat — Hiper-
face — SIN / COS — BISS-C) und Impulszahl (1024 — 2048 ).

Die Motorleitung muss phasenrichtig aufgelegt ( U-V-W ) sein, ebenso der Schirm muss beidseitig
radial symmetrisch mit der Erde (PE) des Gehauses verbunden sein.

3.0

Die Seile durfen auf der Treibscheibe bleiben.

4.0

Im Menii ,,A4 MOTOR/ GETRIEBE" Unterpunkt Maschinentyp die entsprechende Maschine aus-
wahlen

oder
bei der Einstellung Universal die Parameter Motorpolzahl, Drehzahl und Nennstrom Uberprifen.

5.0

Im Menii ,,A4 MOTOR/ GETRIEBE* Unterpunkt Gebersystem Offset-Messung Stillstand auf
LEIN“ einstellen.

Bei der Offsetmessung Stillstand bleiben die Seile auf der Treibscheibe und die Bremse bleibt ge-
schlossen.

6.0

Fahrtrichtung und Fahrbefehl mit der Rickholsteuerung oder Inspektion vorgeben.
Vorgang ist beendet, bis die Offsetmessung beendet (ca. 1 Sek., kurzzeitig Gerausche hérbar, Mo-
tor dreht nicht).
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4.24 Inbetriebnahme mit Ruckhol- / Inspektionsfahrt

Bevor die erste Fahrt durchgefuhrt wird, sollte man nochmals folgende Punkte kontrollieren:
A) Entsprechen im Meni A4 MOTOR / GETRIEBE alle Werte von den Geratetypenschildern vor Ort ?
B) Ist ein reeller Wert fir die Inspektionsgeschwindigkeit im Meni A1 SOLLWERTE eingetragen ?

Fehlerursachen:

- Beim Versuch die Rickhol- / Inspektionsfahrt durchzufiihren, werden folgende Fehlermeldungen angezeigt:
,Richtung falsch...“ oder , Soll/lst-Abweichung zu hoch...“ Uberpriifen Sie, ob die Haltebremse angesteuert
wurde und ob sie gedffnet hat. Wenn ja, stimmt vielleicht die Motordrehrichtung nicht. Bitte tauschen Sie per
Software im Meni MOTOR / GETRIEBE die Drehrichtung des Motors.

Uberpriifen Sie ebenfalls, ob der Geber fest mit der Motorwelle verbunden ist.

- Beim Versuch die Rickhol / Inspektionsfahrt durchzufiihren dreht der Motor in die falsche Richtung: Im Meni
MOTOR / GETRIEBE muss die Drehrichtung des Motors getauscht werden.

- Bei Riuckhol- / Inspektionsfahrt kommt es zu einer Gerduschentwicklung im Motor, bzw. der Motorstrom ist
iber dem Nennstrom der Anlage. Uberpriifen Sie die eingegebenen Motordaten. Gerade bei Planeten- und
Stirnradgetrieben ist es wichtig, dass die Motorfrequenz exakt eingegeben wird.

4.25 Startverzogerung / Nachbremsen

Besitzt die Maschine Bremsliftiiberwachungskontakte, so sind diese am Goliath-90 anzuschlieRen. In der Soft-
ware im Meni A3 ANFAHREN / HALTEN ist in den Parametern Startverzégerung - Ende durch -> ,Bremse*
und im Parameter Nachbremsen - Ende durch -> ,Bremse* einzustellen.

Sind keine Bremsluftuberwachungskontakte vorhanden, muss im Ment A3 ANFAHREN / HALTEN in den Para-
metern Startverzégerung - Ende durch -> ,Zeit“ und im Parameter Nachbremsen - Ende durch -> ,Zeit“
einzustellen.

Die Startverzogerungs-/ Nachbremszeit sollte bei Asynchronmotoren auf ca. 150 ms gesetzt werden. Bei Syn-
chronmaschinen ist ein Wert von ungefahr 700-1000 ms anzustreben (Je nach GréRe und Tragheit der mechani-
schen Bremse).

ACHTUNG!
Gibt es Probleme beim Startvorgang bei alten Asynchronmaschinen, so ist im
Menu A3 ANFAHREN / HALTEN Parameter LAGEREGELUNG auszuschalten!

4.26 Durchfiihrung von Normalfahrten

Bevor Sie mit Ihrer Aufzugsanlage Normalfahrten durchflihren, missen Sie an der Aufzugsanlage ein paar grund-
legende Einstellungen treffen. Der Bremsweg lhres Fahrkorbes ist abhangig von mehreren Parametern, namlich
der Fahrgeschwindigkeit und der eingestellten Verzégerung.

Sollte seit den ersten Inspektionsfahrten die Beschleunigung und Verzégerung noch gering eingestellt sein, so ist
es jetzt an der Zeit, diese an das Normalfahrtniveau anzupassen. Die unten stehende Tabelle gibt einen unge-
fahren Eindruck Gber den erforderlichen Bremsweg.

FAHRGESCHWINDIGKEIT
VERZOGERUNG 0,5 m/s 0,8m/s 1,0m/s 1,2m/s 1,6m/s 20m/s 25m/s 3,0m/s
0,6 m/s? 1,1m 1,3 m 1,6m 2,1m 2,7m 3,7m 50m 6,0 m
0,8 m/s2 1,0 m 1,2m 1,4m 1,6 m 2,3 m 3,0m 4,2 m 50m
1,0 m/s? 0,9m 1,1m 1,3 m 1,5m 2,0 m 2,5m 3,5m 4,0 m
1,2 m/s? 0,8 m 1,0 m 1,2 m 1,4m 1,8 m 2,2m 3,0m 3,5m
MINDEST - VERZOGERUNGSWEGE

Wichtig ist, dass die Verzdgerungspunkte der einzelnen Haltestellen immer exakt gleichweit entfernt sind. Eine
gute Strategie fUr die erste Normalfahrt ist es, den Bremsweg langer zu machen, als nétig. Der Aufzug schleicht
langer in die Haltestelle ein. Durch die Bremswegoptimierung kann spéater immer noch der Einfahrtweg verringert
werden.

Tritt beim Umsetzen von der Beschleunigungsfahrt in die Konstantfahrt ein Ruck auf, so kann diese Veranderung
der Ruckbeschleunigung im Menli A2 FAHRKURVE korrigiert werden. Je kleiner der eingetragene Wert ist,
desto weicher ist die Verrundung.

Das gleiche gilt analog fiir den Ubergang von Konstantfahrt auf Verzégerungsfahrt. Durch den Parameter Ruck-
verzogerung im Menli A2 FAHRKURVE lasst sich die Fahrkurve weicher oder harter gestalten.
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4.27 Korrektur von Halteungenauigkeiten

Die Haltegenauigkeit beim Anhalten in der Haltestelle ist abhangig von zwei Parametern. Zum einen kann dies
Uber den Parameter Einfahrgeschwindigkeit VO im Meni SOLLWERTE, zum anderen uUber den Parameter Ein-
fahrrampe im Meni ANFAHREN / HALTEN vorgenommen werden. Alle Versuche sollen in einer bestimmten
Haltestelle unternommen werden.

Verdnderung am Parameter Einfahrgeschwindigkeit V0: )
Halt der Fahrkorb zu friih, ist die Einfahrgeschwindigkeit leicht zu erhéhen. Uberfahrt der Fahrkorb jedoch die
Bindigmarkierung, so ist die Einfahrgeschwindigkeit zu reduzieren.

Verdnderung am Parameter Einfahrrampe:

Halt der Fahrkorb zu friih, ist die Einfahrrampe leicht zu erniedrigen. Uberfahrt der Fahrkorb jedoch die Biindig-
markierung, so ist die Einfahrrampe zu erhéhen. Ein guter Kompromiss ist nur in der Variation der beiden Para-
meter zu finden.

Als ndchstes sind alle Haltestellen der Anlage von beiden Richtungen an zu fahren. Sollten Halteungenauigkeiten
auftreten, sind die Blindigschalter in den betroffenen Haltestellen zu korrigieren.

Durchfiihrung der Bremswegoptimierung:

Zu Beginn der Einstellung des Normalfahrtbetriebes haben wir dem Fahrkorb einen etwas langeren Einfahrweg
gegeben. Um dies zu optimieren, benutzt man die Bremswegoptimierung. Welche der angebotenen Bremswego-
ptimierungen anzuwahlen ist, hangt davon ab, mit welcher Geschwindigkeitsvorwahl Sie die Normalfahrten durch-
fuhren. Grundsatzlich ist so vorzugehen, dass im Meni FAHRKURVE der jeweils betreffende Parameter Brems-
wegoptimierung anzuwahlen ist, d.h. die Lernfahrt ist auf EIN zu stellen.

Danach wird eine Normalfahrt durchgefuhrt. Nach erfolgreichem Abschluss der Fahrt steht der Parameter Brems-
wegoptimierung auf EIN. Bei zuklnftigen Fahrten wird der Verzdgerungspunkt der Steuerung ignoriert und erst
mit zeitlicher Verzdgerung darauf reagiert. Der Einfahrweg reduziert sich auf ein Minimum.

4.28 Veranderung des Fahrkomforts

Aufgrund von Seilschwingungen oder anderer mechanischer Gegebenheiten kann es im Fahrkorb zu Schwingun-
gen kommen.

Im Menii A5 REGELUNG ist die Fahrkurve in neun Bereiche unterteilt, namlich Anfahren, Beschleunigungen,
Fahrt, Verzégerungen, Einfahren und Halt. Fir jeden dieser Teilbereiche ist ein Dampfungsparameter zugeord-
net. Damit kdnnen Schwingungen zielgerichtet kompensiert werden.

4.29 Einstellung auf Direkteinfahrt

Beim direkten Einfahren fahrt der Aufzug ohne Schleichfahrt direkt in die Etage ein. Im Meni A3 ANFAHREN /
HALTEN finden Sie den Parameter Direkteinfahrt. Diese Einstellung ist nur zu empfehlen, falls die vorhandene
Prozessorsteuerung in der Lage ist, den errechneten Verzdgerungspunkt ohne zeitlichen Verzug an die Regelung
weiter zu geben. Geringfiigige Abweichungen in diesem Vorgang flihren zwangslaufig zu Halteungenauigkeiten.
Voraussetzung fur die Aktivierung der Direkteinfahrt ist, dass vorher eine Bremswegoptimierungsfahrt durchge-
fihrt wurde ( -> Siehe Kap. 5.15 Bremswegoptimierung).

4.30 Fangbefreiung

Im Meni A3 ANFAHREN / HALTEN finden Sie den Parameter Fangbefreiung. Im Normalbetrieb ist der Motor-
strom auf das 1,7-fache des Nennstromes begrenzt. In manchen Situationen reicht dieser Strom nicht aus, z.B.
nach der Fangprobe, den Fahrkorb zu bewegen. Daher ist es mdglich, kurzzeitig den Strom auf den 2,0-fachen
Nennstrom zu erhéhen. In dieser Betriebsart ist die Taktfrequenz heruntergesetzt auf 8 kHz.
Nur bei der Riickholung mit maximal 10 Aus- und Einschaltungen und einer Maximalzeit von 4 Sekunden!
Nach Ablauf der Bedingungen wird wieder auf den normalen Motorstrom zuriickgeschalten.

4.31 Schnellstart

In Verbindung mit einer geeigneten Steuerung (z.B. DAVID-2005 / 606, KW Aufzugstechnik) ist es moglich, den
Startvorgang zu verkiirzen. Hierbei wird bereits, wahrend der TirschlieBbewegung, die Fahrtrichtung ausgege-
ben. Der Frequenzumrichter schlie3t jetzt bereits den Fahrt-Schiitz und magnetisiert den Motor auf. Als Option
kann bereits die Bremse geoffnet werden. Nachdem die Tir endglltig geschlossen ist, gibt die Steuerung zusatz-
lich die Fahrgeschwindigkeit aus und der Aufzug startet sofort. Dadurch kdnnen ca. 1- 2 Sekunden der Haltestel-
lenverlustzeit eingespart werden.
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5.1 Schaltplan Umbau GOLIATH-60 auf GOLIATH-90 mit MK96 & Phasenbriicke

e KW AUfzugstechnik GmbH

5. Schaltplane
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Betriebsanleitung Goliath-90
t Asynchron-Maschine
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5.2 Schaltplan Interner GOLIATH-90 m

- ‘ ¢ IR ¢
d0LG0H 5 yq| OSWIg “JOIOW BUNNEINZ :onnmoazag)  YOT = Ul G8 “YouASy “LNI-0B-WEIOD :jyaroud AnvN]  wnlva AWVN]WNLva "ONNYIANY|
zZ)nyosswaig /) ZINYOSZIBN ST | [~ ZINYOSHUES £
sueZ fie M. ”\\ MF IMN_ o e T2 | 7o) ¢ Bojeuy osussise] 17
143 \Q R 4% \mr Jaug Buniensjsuy - dNd Bunyoemiagninye
A0S JouBrWSWaIg G/ A 9 Gl|+v 9 S|l ru 9 S usssAy Bunienajsuy - NdN || U8Inds ¥ 0a AS uainds ¥ Od AS uainds ¥/z 00 AOE-S | -sadwspiojop 1y
OVAQEZ Jeubewswaig /A || DAAGOZ 1oubewsweig g/ A|| OAA0S 1oubewswaig VA || 2y v | ~€ || VM ¥ €| vu ¥ | € ||z Bunyoemieanyniswalg gegls || SOOMIS - SSAL TILL  08iyoay TIH P80y pues JojowgnH LI
OVA0EZ 1oubewswaig v/ A || DQAS0Z 1oubewswalg /A jgsebswaiquassiyl gA || 1 g | cu [ = 1 ||} Bunyoemisanyniswelg veSLS Jagablejuawaniul yzq | | Jegeblejuswaniul zzg | | Jeqeblejuswanu) zzg -Japimswiaig ZzY || 06-Uiel0D zzv
| \\,\Jf ﬁ\\\Jf 77 Jf A1 dssisIl vesisTaests vesis | ﬁ\\uﬂjf | \\\OJf 77 \Qﬂgﬁﬂﬁjﬁ\j TN
ISeyd
\d) \d)
i fm_\; | el i 8$AO— | W\m : m : m : "N : "oy W | @ v || @ 528 || @ @ \JE: mﬁn_ W
. . ¢ o | ASH + + 1 n
7 v|\_/ 7 7 7 7 114 7 , LJL Bonzy g ne 0 >«m@.ﬂw A0 >m@ >WB>W|\MWINVMV‘MVﬂ >w|»wV\m ¥ g Y34 | s 2\ m\ v mw: | _‘ W\
| ?m;ﬂrf | Fabdl E. | Bl b ; +- |
| o= il ¢ 7 I o || 7 7 . 7 |
Tlv - | -
7.~_m +49] 3d 7.mm +48| 3d 7 7 g| +49] 3d 7 7
[Mh )ﬂmwmo [EhN ﬂ ¥3a0 L5457 par 7 ﬂmoo d30a0 7
k % ! o m
01 (1Y ¢ 01 0Ly (11 —— H— — 2 -0 -0 —0-00B-c0— Yde&.AYaJﬂJJGA\Wtj‘
Tz 3 gy sTzuy b o lzve 1ve 3d €2 2z 0T €22z 12 0z |9y Sy vy €v ey \v 3d 9 Gv vy €v 2v ¥ 3d 9 S¥ ¥¥ €7 ¥ Lv 3d| TGHISL
o o o m(m_m i TYAIVANRZH  ZYIWVAAOARH A+ AO /BN 8 YOS A+ AO/A N 8 VS ANOEN 8 VS| 0P|
9 9 9 unyoem o
¢\ Tl 4 /VNE T\ zu 7 -12qnZINYos 7 Bunyoem mc::um\i ‘06-Uieloo Bunyiale ujeg ayals it 19 Bige 0S 06-Y1Bl0D Wi _mmmn; 55 7
R L e R T_omcmmﬁm._ -laqnyniswaig ._mn:za_mEEmF’ pun 6unt uassep Js! sop gnjyosuy JoA azeguj g3
9o m% i J _ ﬂm_h_mm.\suzmﬁ v
= i 7 NY3LINI 06-HLVIT0O <2V | wiBunieyosay e
f\,‘l = o[ (V “IYNOILJO
A - B
z . - —— i
) ] w‘ 7 06-Ueljoo Bunyisjuesgauieg 06-uieljo9 Bunysjuesqauieg C-SNGUIT-MM o 4 L
€ (478 E\ e e\ = Fv 7 ayals ‘Ieqjejsule Bigewaiemyos 7 ayals ‘teqjjeisuls Bigewasemyos 7 L-SNGUIT-MM 7 e
v P v A b P C 181 awwayy Jesalp Bunbajeqsbueburg aiq 181 swwa|y Jesalp Bunbajaqsbuebuig aiq SNaYIT-eqooey MEREIN €'l e
9\ zu 9\ zu 9\ zu i JUSPUSMISA BLID]Y JBSBIP juspuamIaA swwaly Jasalp 2-S71 snayuessAy L i
i T » Tﬁ 3 7 7 Bunuueds)eyos aip Jny Inu DAAZ+ iBumyoy 7 Bunuueds)jeyos aip 4ny nu DAABZ+ iBunjyoy 7 €-d0d 7
s s s o o i d8 Sy S8Y-SY SNayr
D oe 7 7 abuebuig ssequeiwwesbold| < M 7 obuebuig aseqiaiwwelbold | < M 7 _E 7
GwW‘ rmm 8€ /€ 9¢ GE V€ €€ € | L€ 0F 1 6€ 8E L€ 9E GE ¥E€ mm,Nm, 53 ow‘[h[[[ — ]
4 b rex [4 LL1ZX X H
j‘m$\®‘“‘\®\ I oo —— 0600 ————— —_— — - |
o 2z 0z [ga] _E olp(zl ﬁ
| i ] 5\ 00 A0 |
| =2 § gle\sle\s\s\2\2 gig\s\e %% %D b g el
W | mmf ONNY3IN3LSSONZ4NY oa e MG & ”
1 2 E o e < o888
[ 5555 [
L mewMEE . kGEGeeRE |
- €121
o o o [S) N 5 O N T O 5
3 S 3 5 3 S Sit o FEEEST FEEEET Aooy
I S c D — D —
E 2 E 9 £ g : 883 25 2z2% B 2=22% B 1963d G / uainds Biseyd ¢
@ m o m @ m N N T o9 =5 X5 & [ =5 X5 & [ Jw BunpjiquoeusagaBsndwiyoeyos :
- s £ - g L g¢ 20 TEE28 2 & TTE28g « Bunyie|nz
k] S o) @ g @ £ S 2> % x Tz = Q X X% Tz c = Q !
] = g - S 8 g E S 552 £ s 0 o292 £ s 0 SN
2 E |42 E |42 £ 2 5 X O TTG62FE 23> - T TES3TET T I> - CSNAUITAA
s 0 T O s 9 zZ £ - 2% EEgE2 2<<g gL e<<3 L-SNAYIT-M
= @ Q ¥3ao ] @Q ¥3ao s o Q g 2 83 s i 8 m g2 W W 2 ¥3ao 33 8 m 2g mw W 2 d3ao snqyI-eqooey
[} [ @ — T T i
a L £ 2 2 £ £ B x
z od z oo z_ o« §3% 3 82 [1-Sepy 2328882203 228838 20%g aamsseun
OV A0EC Od A XXX uassAyL Sof £ak fddooco G T GoREdooffE uapiam ajjoxojoidsnqyr] apusbloy
ESINELE] ESIAELKE] ESIAELE] ONNYINILSNVZLNHIOS Jeuiq / Nel 3143M1T10S Jeulq / Nel 3143aMT10S os|ndwnyoeyss-sng.L4dil
g . v . 4 . 4 ]

103

2.01.2024

GOLIATH-90-V132-D



Betriebsanleitung Goliath-90

5.3 Schaltplan Interner GOLIATH-90 mit Synchron-Gearless

e KW AUfzugstechnik GmbH

L peig B . “1dof| :q
L1vg “HINWNNSONNYINTLS MINONSONZINY W) IINHDT L SONZANY MM | rofies W [6002 7010 | -zo6] nokies W | 60027010 ol
PLOL-SOY . /gl oswaig ‘U0jJop ‘BUNNBINZ :onnnmomzagl  VOZ= Ul OB “JUDUAS ‘1 NI-06-UIEI0D :)yaroud IWVN] WNlva AWYN]NNLYG “ONNYIANY|
Zinyosswiaig /) || ZNUISZIBN SM | [ ZANYdSHYES £
gu g ¢ w. vee e o < 12| AoL- 0 Bojeuy Josussise 17
v EL sy vl ELl vyl € Jsuyo Buniensjsuy - dNd 19099-58Y ISS Bunyoemiagninye
DAN0S Jeubewswalg g/ A 9 G|y 9 -~ S|l zu 9 S uassAy| Buruenajsuy - NdN J1apo aoepadAy -1adwalolol Ly
OVAOEZ Joubewswaig g/ A || DAAS0Z 19ubewswaig g/A|| OAA0S eubewswaig VA | | L1 ¥ Te||vu Y €l vu ¥ Z Bunyoemiaqnyniswelg ge51LS ‘sop/uIsequl puejs Jojowgny LN
OVA0EZ Jeubewswaig v/ A || DAAG0Z Jeubewswelg v/ Al 1esebswaiquasshyl gA || 21/ “1|lzu T T v | Bunyoemiaqnyniswalg VeGLS vea -1opimswialg zzy || 06-Uiel09 zZzv
o N e S [ I eesisT vesislagsts vegis | pedfsoonis] [yl /o
7 o] 7 7 I | I | 7 | rsspeas | 7 o
aLA LA ndino indino vzg d N v
7 I oJ | IS IOl AR Al 7 A0 \
i Oﬂ , i i , i , - L &JWJWA& L — ,
| VIA Tf | VLA Tf HL\
e |
7.w_m_ +mm_. 7.N_m_ +49 7 7 7
[ N mJtmmoo [N m_n_ﬂ u3qo ¢ :
012) Aiu 012) % — Ua_u‘ -~
ﬂv Tz ¢ gy K [zve Lve 3 €z 2z 0z gz e |
o o sva 7 ZvalvaArz+  2valva >o>vi
9 m.v_ 9 m,v_ Bunyoem J1aqeblemnjosqy
e\ ey ¢ /mG | “eanzinuos | Bunyoem BUNLOEM |06 10106 Buny uieg SusIS juslel 9 05 06-Lhelfo9 wi ( i
AR R T‘_Ow:mmuwmn_ -ilagnyniswalg J_mnata_mEm‘_m:’ ‘eoepadAH ‘sopyuis ‘lequ3 ) dA | Jep isi s1iaqeBsindw) sep gnjyosuy Jo jBunyoy
i& | |
0919 - A%
e ] | | NY3LINI 06-HLVIT109 Zev| 2y
— 2 . - ——
(0] - - -
H | | ]
w. 06-Urelj09 Bunyisjuesgaieg 06-Ure1j09 Bunyisjuesgauieg 2-SNaY-MM L
e\ zu 47 € - GL 7 ayols ‘Jeqaisuie Bigewaiemyos 7 ayais ‘Jeqjiaisule Bigewaiemyos 7 L-SNQYIT-MM 7 —
y U O b Al b C 11 swwayy Jasalp Bunbajagsbuebulg aiq 11 swwaly Jesalp Bunbajagsbuebulg aiq SNqyI-eqooay W g1 el 24
o\ zw ol zy 9\ z i jUSpUBMISA BWWa|Y JaSAIP jUSpUBMIBA BWIWaY JoSaIP 2-S7 snayuessAyL i
i /Vg Tv ] 7 7 Bunuueds)jeyog 8ip iny Inu DAAYZ+ iBumyoy 7 Bunuueds)jeyog 8Ip iny Inu DAAPZ+ iBumyoy 7 €-d0a 7
s S s 3 b d8 Gy S8Y-SY snqun
og i 7 abugbuig ereqiouwelbolg) 2 £ 7 7
| Aver | | |6e 8€ € 9¢ o€ vE €€ z¢ | L€ 08 1 _WE )
4 L [4 L el ¢ 3
. e — o ————Go————— — _— _——
r off 2z 07 [en] _g QJ%&J
o - =]
7 7 LU..&AlMi o\e\s\e\s\s\2\3 0d A0 8 L 9 G €z 1 sle|t 7
| =3 |9NnNy¥3NaLssoONnz4Any| pbbbobb e |
7 7 8 mi @ oI < S 88 7
2 555 5 o
20N Ze 22229233
e . S . 0 -2 . - S |
] €12111
s 2 g E g E <%y . ggssss g¥sess AOOY
E g E T E O 5 2 3% o5 T.s58 ® T_.s58 ® 5 "
3 3 3 2 @ 25 23 5 %5 2 5% 2 1obad A / uainds
M 3 % 2 % 2 2 2 o 2 52 PO - m W 2 PO ] m wv. o Jw Bunpjigyoeulagebsndwiyoeyos W_wm-._n_ €
5 & 5 5 55 E 2 L5 g2 T3 e Lo 2852 Lo Bunyie|nz
2 8 2 8 £ 3 S ng S 2522 ,50 - » ©9Z2cZ < ,50 - » Z-SNAUI-MM ’
= 5 s 5 s 5 2 223 25 2288222 <3 2282 ex<3z L-Snau-Mm
s aQ d300| 5 @ Q d3d0| 5 @ Q 5 2 %8s s 228 m 222 W 2 ¥3a0 EER] m 222 W 2 ¥3d0 snquIT-eqooey
z 8> E z 8> § E EfgS9 4] 2gs8cc 22y, 22sdcc 22g 257 snayyuessAyL
23 g2 g2 fog Fo3 &z S8 LZEZ2288e=8 882 L2289=¢3 £-doa
z_ od z_ od z_od wwm 7 82 1328888 EEa3 532838803 Aamssaun
OV A0OET 0Q A XXX usssAyL 528 2&R GERESSELE S GEREs8eEE Y uapiam ajooloidsnayrT opuaios
ESIAELSKE] ESIAELSEE] ESIAELSKE] ONNY3INILSNVZLNHOS Jeulq / NeL 3143IMT1T10S Jeulq / NeL 31H3IMTI0S osindwinyoeyos-sngldil
8 | 9 | v | [4 |

104

2.01.2024

GOLIATH-90-V132-D



Lnelg | 1deb

LLv1g UINWNNSONNYINILS MINNONSONZANY  y NI T | SONZANY MM | 28es W [60028080 | _zo8| #ofies W | 60029080 d

Betriebsanleitung Goliath-90

5.4 Schaltplan Externer GOLIATH-90 mit Asynchron-Maschine
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5.5 Schaltplan Externer GOLIATH-90 mit Ansteuerung ,.Ungeregelt Seil*
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5.6 Schaltplan Externer GOLIATH-90 mit Synchron-Gearless
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5.7 Schaltplan Interner GOLIATH-90 mit Asyn. mit NEW-LIFT KST
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5.12 Schaltplan Interner GOLIATH-90 mit ALGI AZFR frequenzgeregelter Hydrauli
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5.13 Schaltplan Interner GOLIATH-90 KONE TMS - Ersatz fiir Quattronic-Regler
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5.14 Schaltplan Externer GOLIATH-90 OTIS MCS 310 — Ersatz fiir Ascentronic
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5.17 Schaltplan Externer GOLIATH-90 VESTNER VA2 — Ersatz fiir Dietz DS 5445
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6. Technische Daten

6.1 MaRBbilder Goliath-90- 12A bis 32A Nennstrom

Betriebsanleitung Goliath-90

152

389

****************************

,,,,,,,

389

214

Schaltschrankmontage

mit drei M6 Schrauben.

stehenden Skizze ersichtlich.

gelegt werden muss.

1.) Die Befestigung des Umrichters erfolgt

2.) Die Montage des Gerats erfolgt senkrecht
im Schaltschrank, mit den Hauptstrom-
klemmen nach unten ausgerichtet.

3.) Der Schaltschrank muss beliftet sein.
Mindestabstéande zu den anderen Schalt-
schrankkomponenten ist aus der neben-

4.) Auf EMV gerechte Montage der Leitun-
gen ist zu achten. d.h. geschirmte Motor-
& Bremschopperleitungen sind zu ver-
wenden, wobei der Schirm beidseitig auf-

100

20

30

100
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6.2 MaRbilder Goliath-90 - 42A bis 52A Nennstrom

254

180

L L=1Mf

5 5

369

355
4245

127

304

198

69

424

Schaltschrankmontage

100

1.) Die Befestigung des Umrichters erfolgt

mit drei M6 Schrauben.

2.) Die Montage des Gerats erfolgt senk-
recht im Schaltschrank, mit den Haupt-
stromklemmen nach unten ausgerich-
tet.

3.) Der Schaltschrank muss beluftet sein.
Mindestabstande zu den anderen
Schaltschrankkomponenten ist aus der
nebenstehenden Skizze ersichtlich.

4.) Auf EMV gerechte Montage der Leitun-

gen ist zu achten. d.h. geschirmte Mo-
tor- & Bremschopperleitungen sind zu i
verwenden, wobei der Schirm beidsei-

100

tig aufgelegt werden muss.
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6.3 MaRbilder Goliath-90 - 62A bis 82A Nennstrom

436
450

502

152

04

65

198

450

SIS

Schaltschrankmontage
5.) Die Befestigung des Umrichters er-

100

folgt mit drei M6 Schrauben. & 0

6.) Die Montage des Gerats erfolgt senk-
recht im Schaltschrank, mit den
Hauptstromklemmen nach unten aus-
gerichtet.

7.) Der Schaltschrank muss beluftet sein. H
Mindestabstande zu den anderen
Schaltschrank-komponenten ist aus
der nebenstehenden Skizze ersicht-
lich.

8.) Auf EMV gerechte Montage der Lei-

Motor- & Bremschopperleitungen sind

zu verwenden, wobei der Schirm

tungen ist zu achten. d.h. geschirmte ?—

beidseitig aufgelegt werden muss.
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Betriebsanleitung Goliath-90
6.4 MaRbilder Goliath-90 - 102A bis 142A Nennstrom

42

03

3.) Auf EMV gerechte Montage der Lei-
tungen ist zu achten. d.h. geschirmte
Motor- & Bremsschopperleitungen
sind zu verwenden, wobei der Schirm
beidseitig aufgelegt werden muss.

5
NISISISY Ansicht von Oben
QIO|0|0 °
L] UL
”IHIIII"" ““IIIH e
A ] fv
230
Ansicht seitlich
Externe Montage 4
1.) Die Befestigung des Umrichters er- o o
folgt mit vier M6 Schrauben.
2.) Die Montage des Gerats erfolgt senk-
recht im Schaltschrank, mit den
Hauptstromklemmen nach unten aus-
gerichtet.
110 110 |
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Betriebsanleitung Goliath-90

6.5 MaRbilder Goliath-90 EXTERN - 12A bis 32A Nennstrom

340

249

500

405
500

300

340

Externe Montage
1.) Die Befestigung des Umrichters erfolgt
mit vier M6 Schrauben.

2.) Die Montage des Gerats erfolgt senk-
recht, mit den Hauptstromklemmen nach
unten ausgerichtet.

3.) Auf EMV gerechte Montage der Leitun-
gen ist zu achten. d.h. geschirmte Motor-
& Bremschopperleitungen sind zu ver-
wenden, wobei der Schirm beidseitig
aufgelegt werden muss.

200

100
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Betriebsanleitung Goliath-90
6.6 MaRbilder Goliath-90 EXTERN - 42A bis 52A Nennstrom

Iy | '
'i‘mmJ[IUUUU IUHf A

FH‘ \\“ “

340

249

500

405
500

0Q

340

Externe Montage
4.) Die Befestigung des Umrichters erfolgt mit
vier M6 Schrauben.

5.) Die Montage des Gerats erfolgt senkrecht,
mit den Hauptstromklemmen nach unten
ausgerichtet.

6.) Auf EMV gerechte Montage der Leitungen
ist zu achten. d.h. geschirmte Motor- &
Bremschopperleitungen sind zu verwen-
den, wobei der Schirm beidseitig aufgelegt
werden muss.

200

100
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6.7 MaRBbilder Goliath-90 EXTERN - 62A bis 82A Nennstrom

Betriebsanleitung Goliath-90

249

B

570

W W

405
500

530

550

Externe Montage
1.) Die Befestigung des Umrichters erfolgt

200

mit vier M6 Schrauben.

2.) Die Montage des Gerats erfolgt senk-
recht, mit den Hauptstromklemmen nach
unten ausgerichtet.

3.) Auf EMV gerechte Montage der Leitun-
gen ist zu achten. d.h. geschirmte Motor-
& Bremschopperleitungen sind zu ver-
wenden, wobei der Schirm beidseitig auf-
gelegt werden muss.

100
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Betriebsanleitung Goliath-90
6.8 MaRbilder Goliath-90 EXTERN - 102A bis 142A Nennstrom

o [

34
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Externe Montage

1.) Die Befestigung des Umrichters
erfolgt mit vier M6 Schrauben.

2.) Die Montage des Gerats erfolgt
senkrecht, mit den Hauptstrom-
klemmen nach unten ausgerich-
tet.

3.) Auf EMV gerechte Montage der
Leitungen ist zu achten. d.h. ge-
schirmte Motor- & Bremsschop-
perleitungen sind zu verwenden,
wobei der Schirm beidseitig auf-
gelegt werden muss.

200

100
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6.9 MaRbilder Bremswiderstande

Bremswiderstand BW-1KW

Impedanz: 50 OHM
Leistung: 1 KW
Vergossenes Alu-Profilgehause
mit fertig konfektionierten ge-
schirmten Anschlusskabeln.

Fir Umrichter mit einem Nenn-
Strom bis 16A.

Bremswiderstand BW-3KW

Impedanz: 30 OHM
Leistung: 3 KW
Beschichtetes Metallgehduse mit
Kunststoffanschlusskasten &
Schirmklemme.

Fir Umrichter mit einem Nenn-

Strom von 22A bis 32A

19

15

T

512

Bremswiderstand BW-6KW

Impedanz: 15 OHM
Leistung: 6 KW
Beschichtetes Metallgehduse mit
Kunststoffanschlusskasten &
Schirmklemme.

Fir Umrichter mit einem Nenn-
Strom von 42A bis 142A

& LuAo wint CoveR

300

=

Wiz
1z

610

680
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Betriebsanleitung Goliath-90
6.10 MaRbilder Riickspeiseeinheit der Baureihe VACON-30

Kompakte Ruckspeiseeinheit fir fre-
quenzgeregelte Seil- und Hydraulik-auf-
zugsanlagen. Die Leistungsbandbreite
erstreckt sich von 4 kW bis 40 kW.

Das Gehause besteht vollstandig aus
Metall. Der EMV-Grenzwert analog der
EN12015 wird eingehalten.

Der Standby-Energiebedarf betragt 3W.
Nach einer Minute nach dem Abschal-
ten des Motors schaltet sich das Sys-
tem aus.

Bei der nachsten Aktivierung eines
neuen Befehls wird es wieder einge-
schaltet und ist bereit, Energie zurlck-
zugewinnen.

Mafe und Gewichte

Typ-GroRen | Max.Ruckspeise | Breite | Max. Breite | Hohe Tiefe Gewicht
Leistung (kW) (mm) | mit Griffen | (mm) (mm) (k)

VACON-30

Typ3 &8 3,00 394 | 480 520 180 22,5

VACON-30

Typ 21 8,00 394 | 480 520 180 35

Befestigung | Erfolgt oben Uber zwei beiliegende Schraubhaken-Abstand 310mm

Externe Montage der Riickspeiseeinheit
1.) Die Befestigung der Rlckspeiseeinheit erfolgt mit
vier M5 Schrauben.

2.) Die Montage des Gerats erfolgt senkecht, mit den
Hauptstromklemmen nach unten ausgerichtet.

3.) Auf EMV gerechte Montage der Leitungen ist zu
achten. d.h. geschirmte Motor- & Bremschopper-
leitungen sind zu verwenden, wobei der Schirm
beidseitig aufgelegt werden muss.

[
[ |
[Qu]
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6.11 Bestellhinweise
Frequenzumrichter Typ GOLIATH-90 Intern fir die Aufzugstechnik:

Bis 32A: Technische Kurzbeschreibung: Ab 42A:
Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter fiir Seilaufzugs-
anlagen fur den Schaltschrankeinbau. EMV-gerechtes Gehduse aus
Aluminium garantiert die Einhaltung des Grenzwertes der Klasse B.
Die Lieferung erfolgt mit angebautem Netzeingangsfilter und Brems-
widerstand. Die Taktfrequenz betragt motorisch, wie auch generato-
risch 16 kHz.

Der Frequenzumrichter kann mit Asynchron- und Synchronmaschi-
nen betrieben werden.

Volle Ausstattung an Ein- und Ausgéngen, wie Motorkaltleiter, Brems-
liftiberwachung, Bus-, Inkremental- und Absolutwertgeber, ...

Nennstrom Uberlastfaktor = Bezeichnung Best.-Nr.
12A x 1,7 GOLIATH-90/400V/12A Intern 1000701
16A x 1,7 GOLIATH-90/400V/16A Intern 1000702
22A x 1,7 GOLIATH-90/400V/22A Intern 1000703
26A x 1,7 GOLIATH-90/400V/26A Intern 1000704
32A x1,7 GOLIATH-90/400V/32A Intern 1000705
42A x 1,7 GOLIATH-90/400V/42A Intern 1000706
52A x 1,7 GOLIATH-90/400V/52A Intern 1000707
62A x1,7 GOLIATH-90/400V/62A Intern 1000708
82A x1,7 GOLIATH-90/400V/82A Intern 1000709
102A x1,7 GOLIATH-90/400V/102A Intern 1000710
122A x1,7 GOLIATH-90/400V/122A Intern 1000711
142A x 1,7 GOLIATH-90/400V/142A Intern 1000712

Frequenzumrichter Typ GOLIATH-90 Extern fir die Aufzugstechnik:

AuBen: Technische Kurzbeschreibung: Offen:
Feldorientierter Vierquadranten-Frequenzumrichter fur Seilaufzugsan-
lagen fir die externe Aufstellung mit integrierten Netz-und Brems-
schitzen. EMV-gerechtes Gehduse aus Aluminium garantiert die Ein-
haltung des Grenzwertes der Klasse B. Der Frequenzumrichter kann
mit Asynchron- und Synchronmaschinen betrieben werden.
Folgendes Zubehor wird standardmafig mitgeliefert:
- NetZfilter, Netzschiitze und Bremsschiitz

- Kabelsatz komplett ( Motor-, Bremschopper-Ltg.,
Netz-, & Sollwert- & Meldeltg.)

Nennstrom Uberlastfaktor Bezeichnung Best.-Nr.
12A x1,7 GOLIATH-90/400V/12A Extern 1000713
16A x1,7 GOLIATH-90/400V/16A Extern 1000714
22A x 1,7 GOLIATH-60/400V/22A Extern 1000715
26A x 1,7 GOLIATH-90/400V/26A Extern 1000716
32A x 1,7 GOLIATH-60/400V/32A Extern 1000717
42A x1,7 GOLIATH-60/400V/42A Extern 1000718
52A x1,7 GOLIATH-60/400V/52A Extern 1000719
62A x1,7 GOLIATH-60/400V/62A Extern 1000720
82A x1,7 GOLIATH-90/400V/82A Extern 1000721
102A x1,7 GOLIATH-90/400V/102A Extern 1000722
122A x1,7 GOLIATH-90/400V/122A Extern 1000723
142A x1,7 GOLIATH-90/400V/142A Extern 1000724

Optionale Kurzschlussschutzeinheit fir Synchronmaschine (KurzschlieRen der Motorleitung)

Bezeichnung Best.-Nr.
Kurzschlussschiitz bis 32A KS-90 1000725
Kurzschlussschiitz bis 52A KS-93 1000726
Kurzschlussschiitz bis 142A KS-94 1000727
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Handprogrammiergerat HPG-60 Bezeichnung Best.-Nr.
HPG-60 1000697
Internes Display / Tastatur PD-90 Bezeichnung Best.-Nr.
PD-90 1000696

Adapterkarten / Kabel flr den Absolutwertgeberanschluss am GOLIATH-90:

Bezeichnung Best.-Nr.
Thyssen DAF / SC EnDAT T-ECN 113 1000779
SAD WSG EnDAT S-ECN 1313 1000780
Xinda Sin / Cos X-Sin 1000781
Xinda EnDAT X-ECN 413 1000782
Monitor Sin / Cos M-ECN 1585 1000783
Blocher GA41 / GA42 SSI B-SSI 1000784
Xinda EnDAT X-ERN 487 1000785
Uni-Adaptertkarte ABS ABS-Adapt 1000788
Absolutwertgeberkabel 15P D-Sub Bezeichnung Best.-Nr.
Verlangerung AbsolutwertgeberKabel ~ AWG-K  5m 1000793
Verlangerung AbsolutwertgeberKabel ~ AWG-K 10m 1000794
Verlangerung AbsolutwertgeberKabel ~ AWG-K 15m 1000795
Verlangerung AbsolutwertgeberKabel ~ AWG-K 20m 1000796
Verlangerung AbsolutwertgeberKabel ~ AWG-K 25m 1000797

Inkrementalgeberanbausatz SOLUTION, Gewindedorn fir M10, M12, M14 & M16 Wellen:

Bezeichnung Best.-Nr.
Inkrementalgeber SOLUTION M8-20 1000757-761
Resolverkarte fur Alpha EPM / ECD Bezeichnung Best.-Nr.
Resolverkarte RES-02 1000728
Ruckspeiseeinheiten Bezeichnung Best.-Nr.
Ruckspeiseeinheit Typ VACON VACON 3 -7,5KW 1000751
Rickspeiseeinheit Typ VACON VACON 8 -20 KW 1000752
Ruckspeiseeinheit Typ VACON VACON 21-50KW 1000753

Preisstellung: ab Werk, unversichert, unverpackt, zzgl. MwSt.

Bestelladresse: KW Aufzugstechnik GmbH
Zimmersmuhlenweg 69
D-61440 Oberursel
Tel.: +49 (0)6171-9895-23
FAX: +49 (0)6171-9895-03
Email: Verkauf@kw-aufzugstechnik.de
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